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ACCIONADOR PARA PORTOES DE CORRER DE CREMALHEIRA MOTEP 1A
>XYPOMENEZX KATKEAOINOPTEX ME KPEMAT IEPA
SILOWNIK DO BRAM PRZESUWNYCH £t ANCUCHOWYCH

MCNONHUTESIbHbBIV MEXAH3M 19 PA3ABVXHbIX BOPOT HA 3YBYATOW PEVIKE
POHON PRO POSUVNE BRANY S HREBENOVOU TYCI
KREMAYERLI YANA KAYAR GIRIS KAPILARI ICIN AKTUATOR

INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIEX XPHZHX KAI ETKATAXTAYZHX

DEIMOS ULTRA BT A 400
DEIMOS ULTRA BT A 600

PYKOBOJCTBO MO YCTAHOBKE 1 SKCITYATALINA

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI

2 U-LINK
@ ((eR-Reay)) c € “w

Atencao! Ler atentamente as “Instrucdes “ que se encontram no interior! ipogoxn! AlaBaocte e mpoooxn TiG “Mpogidomoinoelc” oTo eowTepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHuMaTenbHo npoutiTe HaxoaAwmecs BHyTpW “UHcTpykumn”! Varovani! Piectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!
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S, 7, 5/77”79

2x0.75mm?

DISPOSICAO DOS TUBOS,
MPOETOIMAZIA ZOAHNQN, \m
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH, PACMOJIOXKEHUE TP
STAVEBNI PRIPRAVENOST, BORULARIN HAZIRLANMASI.

“X”= Cremalheira (FIG J), Kpepayiépa(FIG J),
Zebatka(FIG J), 3ybuaTtas penka(FIG J),
Hrebenova ty¢(FIG J), Kremayer(FIG J).

17mm + “X”
| |1

Disposicao fixagao motor, MNpogtolpacia otepéwong HOTEP,
Przygotowanie do zamocowania silnika, YcraHoBKa KpenneHus gsuratens,
Pfiprava upevnéni motoru, Motor sabitleme hazirhg:.

> 10mm

Montagem motor,
TomoBétnon potép,
Montaz silnika,
MoHTax aBuraTens,
Montaz motoru,
Motor montaji.

ya

&% :A

Al-"

Montagem acessoérios transmissao, TomoBétnon e§apTnudtwy petadoong,
Montaz elementéw napedowych, MoHTaX y3noB TpaHcMmccuu,
Montaz pfislusenstvi pohonu, Transmisyon aksesuarlari montaji.

Fixacdo bragadeiras fim-de-curso (dx e sx),

JTEPEWON OTNPLYHATWVY TEPUATIKWV,S1adpopnig (Se€. kal aploT.),
Mocowanie obejm zderzakéw (prawy i lewy),

KpenneHune ckob KOHLEBbIX YNopoB (MpaB. v nes.),

Upevnéni konzol konc. spinacu (pravy a levy),

Limit svicleri braketleri sabitleme (sag ve sol).

DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600 - 3
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Display mais teclas de programagao, Conector final de curso * * OPEN
006vn + UMOUTOV TPOYPAUUATIOHOU, SuvOeTHPaC TEPUATIKWV Sladpopng
Wyswietlacz + przyciski programowania, ~ tacznik kraricowy

[lucnneit + knasuwm nporpammnpoBaHus, — Pasbem KOHLEBOTO BbiK/loYaTeNs
Displej + programovaci tlacitka, Konektor koncového spinace o
Ekran + programlama tuslari. Limit svici konnektori

] S—

Conector programador palmar,

®ioa popnToU MTPOYPAUHATIOTH,

tacznik programatora cyfrowego,

Pa3zbem nopTaTyBHOIO NPOrpamMmaTopa,
SHIELD Konektor ru¢niho programatoru,

Avugici programlayici konektoru.

——
Antena FAULT 2

Kepaia
Antena
AHTeHHa .

Anténa Disp. seguranca

Anten Aopddetec
Zabezpieczenia .
MpefoxpaHuTeNbHbIE YCTPOWCTBA
Bezpecnostni zafizeni
Guvenlik duzenleri

Comandos/ Xeiplothpla
Przyciski sterownicze / YnpaBnexus
Ovladani/ Kumandalar

24 VSafe+ Alimentagdo acessorios

Conector para a placa opcional, Tpogodoaia e€aptnudtwy
Oioa mpoaipeTikg MAakETag, Zasilanie obwodow dodatkowych

tacznik karty opcjonalnej, lMnTaHne LOMONHNTENbHBIX YCTPONCTB
JlononHNTeNbHbI Pa3bem nnatbl, Napéjeni prislusenstvi /Aksesuar beslemesi

Konektor doplrikové pridavné karty,
Opsiyonel kart konektorii.

AUX 3
(MAX 24V 1A)

AUX0-24V
(MAX 1A)

Motor / Motép / Silnik
[uratens /Motor

AIimenta(}éo / Tpooboaia/ Zasilanie
MutaHwe / Napajeni/ Glig kaynagi

220-230v %

z4v~§ |I|||I|||I| % 220-230V~*

F1 DEIMOS ULTRA BT A 400 | DEIMOS ULTRA BT A 600
110-120V 1,6AT 1,6AT
220-230V 0,8AT 1AT

>3 T>
cccccccco
SXRXXXXX X
[elolelolalolelola)
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(VL XYI)
AVT-0XNY

**Com logica inversao direccao de abertura = 000 (DIR=D.TA)

**Me Aerroupyia avTioTpor kateuBuvong avoiypatog = 000 (DIR=AE=IA)

**Z logika dziatania zapewniajacg odwrécenie kierunku otwierania = 000 (DIR=W PRAWO)
**C NIOTVIKOI peBepCMpoBaHIA HanpasneHus oTKpbiTa = 000 (DIR =MPAB.)

**S logikou obraceni sméru pii otvirdni = 000 (DIR=VPRAVO)

**Acilma yonii ters cevirme lojigi ile = 000 (DIR=SAG)
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Fotocélula verificada
To @WTOKUTTAPO £xEl EMOANOEVTEL
Fotokomérka skontrolowana
MpoBepeHHbIN GpoTo3NEeMEHT
Ovérena fotoburika
Fotoseller kontrol edildi

Fotocélulas néo verificadas (Verifique a cada 6 meses)

Ta pwtokUTTapa Sev éxouv emainBeutei (EAéyxeTe KAOE 6 UAVEC)
Fotokomorki nieskontrolowane (kontrola co 6 miesiecy)
HenpoBepeHHble GoToanemeHTbl (MpoBepKa Kaxable 6 MecsLes)
Neovérené fotoburky (zkontrolujte kazdych 6 mésic()
Fotoseller kontrol edilmedi (Her 6 ayda bir kontrol)
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MENU PROGRAMACAO INSTALACAO (FIG.1)

*** Introducao da password.
Pedido com légica Nivel de Protecao definida para 1, 2, 3,4

PRESET

TCA

DEFAULT| Ar | Sr | Ac | Sc | ind

Movimento passo-a-passo

Pré-alarme

Homem presente

Bloqueia impulsos na abertura

idr : motor instalado a direita

ELEE : motor instalado a esquerda

Ar: funcionamento automatico,
residencial

Sr: funcionamentosemi-automético,
residencial

Ac: funcionamento automatico,
para condominios

Sc: funcionamento semi-automatico,
para condominios

ind: funcionamento
com homem presente

MIN 1-MAX3

AUTO OPEN

AUTO CLOSE

e
| — 3
N
| I—

-

LEGENDA

|-+ T Desloca para cima
| | Desloca para baixo

L OK ¢! Pressionar tecla OK
(Enter/confirmagao)

Voltar para
0 menu anterior




MENOY PYOMIZHZ ETKATAXTAZHZ(FIG.1)

**¥* Eloaywyr Kwdikou mpoéofaong.
Znteitat pe ™ Aertoupyia Emimedo Mpootaciag pubuiouévn oe 1, 2, 3, 4

N

SINDNLYOd

PRESET DEFAULT | Ar

TCA

Kivnon Brijua Brjua
MNpoeibomoinon

VMINHVV3

MNapovacia atépou

KAgidwpa onuatwy Katd to dvolyua

rh: HoTép TomoBeTNpEéVO Se€ld

—)) Lh: potép TomoBetnpévo aptotepd

Ar: autopatn Aertoupyia,
Yla OIKIOKH Xprion

— s NHI-QUTOHATN AgtToupyia,
yla oLKlaKH Xxprion

—) Ac: autépatn Aertoupyia,
Y10t TTOAUKQTOIKIEG

—' Sc: nui-autopatn Aettoupyia,
Y10 TTOAUKQTOIKIEG

UMMDDAd

—.l ind:d\ertoupyia pe dropo mapdv

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN
— ]

AUTO CLOSE
—]

YNOMNHMA

Metakivnon emavw:

MeTtakivnon kdtw

EmBeBaiwon/
Avappa 08ovng

'E€0b0¢ At Mevou




MENU USTAWIEN INSTALACJI (FIG.1)

*** Wprowadzenie hasta.
Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochrony na 1, 2, 3,4

PRESET DEFAULT | Ar

TCA

Praca krokowa

Alarm wstepny

Przytrzymaj przycisk

Blokuje impulsy podczas otwierania

: dziatanie automatyczne,
dom jednorodzinny

: dziatanie potautomatyczne,
dom jednorodzinny

: dziatanie automatyczne,
budynek wielorodzinny

: dziatanie pétautomatyczne,
budynek wielorodzinny

ind: dziatanie przy obecnosci
cztowieka

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

AUTO CLOSE

i
| —
i
| E—

<«

LEGENDA

Do goéry
Na dot

Potwierdz/
Wigczenie
wyswietlacza

Powrét do
poprzedniego
menu




MEHIO YCTAHOBKW OBOPYAIOBAHUA(FIG.1)

X1 *** BBog napons.
OK @ 3anpalumBaeTca NormKkon “YpoBeHb 3alyunTbl’, 3agaHHon Ha 1, 2, 3, 4

N

SINDNLYOd

®x% 07

I
’/ B (T ]~ = — WS- (1 |- o — 6808 17 ]~ [ —»-—»m—»m—»-—c
|

PRESET DEFAULT | Ar

VMINHVV3

TCA

[MowaroBoe aABMxeHNe

MpenynpeanTenbHbIN CUrHan

MpucyTcTBUE Yenoseka

an/lcyTCTBI/Ie yenoseka

- h: iBuratens YCTaHOBJEH CrpaBa

L h: BUraTenb yctaHoBieH cneBa

: aBTOMaTMyeckas paboTa,
B KOTTe[Kax

5r: nonyaeTomatuyeckas pabora,
B KOTTEXKaxX

Rc: aBTomaTnueckas paborTa,
B KOHAOMVIHMYMax

Sc: nojslyaBToMaTmnyeckan pa60Ta,
B KOHOAOMUHMYMaxX

UMMDDAd

ind: GyHKUVOHMPOBaHNe B
NPUCYTCTBUM YenoBeKa

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

AUTO CLOSE
<+

i
| —
i
| —

LEGENDA

-+ T Dapgpeuene
| J. glsﬁs?memel-me

- MoprteBepxpaeHue/
OKH BKﬁq»oqumenaKpaHa

Bbixop 13 MeHI0




MENU PRO NASTAVENI ZARIZENi (FIG.1)

***Vlozeni hesla.
Pozadavek s logikou Urovné ochrany nastavenou na
1,2,3,4

PRESET

TCA
Krokovy pohyb

Navést poplachu

Pritomnost ¢lovéka

Blokuje impulsy pfi otvirani

rh: motor instalovany vpravo

Lh:motor instalovany vlevo

Ar: automaticka ¢innost, sidlistni
_.' 5r: poloautomaticka ¢innost, sidlistni
—.l Ac: automaticka ¢innost, domovni

—P) sc: poloautomaticka ¢innost, domovni

j ind: ¢innost v pfitomnosti ¢lovéka

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN
— ]

AUTO CLOSE
<«

—
| ——

—
| —

LEGENDA

—+ T Listovani nahoru
—— | Listovanidold

e Q- OK ¢! Potvrdit/
Zapnuti displeje
+{
Navrat k pfedchozimu
——fal menu




TESIiSi AYARLAMA MENUSU (FIG.1)

*** Sifre girilmesi.

1,2, 3, 4 Gzerinde ayarlanmis Koruma Seviyesi lojikli talep

PRESET DEFAULT | Ar

TCA 0 1 0 1 0 0

Adim adim hareketi 0 0 0 1 1 0

On alarm 0 0 0 0 0 1

insan mevcut 0 0 0 0 0 1

Acilmada impalslari bloke et 0 0 0 1 1 0
rh: Saga monte edilmis motor
Lh:Sola monte edilmis motor
Ar: Otomatik isleme, konut tipi
Sr:Yari otomatik isleme, konut tipi
Rc: Otomatik isleme, apartman tipi
Sc: Yari otomatik isleme, apartman tipi
ind: insan mevcut isleme

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN
[ —
| —
AUTO CLOSE
[ —
g P—
| OK | __OK_|
N\ ANLAMLAR
\ """"" e+ T  Yukankaydir
- ef- 4 Asadi kaydir
......... Onay/Eki
[Gl}- oK ¢ garl‘g)tllrm;an
+{
Meni Cikisi

N

SINDNLYOd

m
>
>
T
=
=
>
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PLACA DE EXPANSAO
MAAKETA ENEKTAZHZ
KARTA ROZSZERZAJACA
PACLUVIPUTEJTIbHAA MNATA
ROZSIROVACI KARTA
GENISLETME KARDI

PROGRAMADOR PALMAR UNIVERSAL

OOPHTOX MNMPOIrPAMMATIETHX

UNIWERSALNY PROGRAMATOR RECZNY
YHUBEPCAJIbHbIV MOPTATUBHbIV MTPOrPAMMATOP
UNIVERZALNI PROGRAMOVACI PALMTOP
UNIVERSAL AVUC ICI PROGRAMLAYICI

cC1 CC2
RX1 (PHOT) (BAR) (BAR) TX1 (PHOT) ®
e — \ [/

ind Ir I220=0 ind ir I2C0=0
AddrESS=0 [ — > € 1 AddrESS=0

Mlodo SEr ALE=3 (o ) G 1) Nodo SE- iALE=2
SEr AL ModE=3 IESIER SEr 1AL NodE=2

EXEMPLO DE APLICACAO FOLHAS CONTRAPOSTAS COM 1 PHOT E 2 BAR/ TAPAAEIrMA EOAPMOIHE ANTIPPONQN OYAAQN ME 1 PHOT KAI 2 BAR
PRZYKLAD ZASTOSOWANIA DLA SKRZYDEL ROZSUWANYCH Z 1 PHOT 12 BAR/ TPUMEP NMPUMEHEHWUA NMPOTUBOMNOCTABJIEHHbIX CTBOPOK C 1 PHOT U2 BAR
PRIKLAD POUZITI U KRIDEL PROTISOBE S TPHOT A2 BAR/1PHOT VE 2 BAR ILE KARSILIKLI DUZENLENMIS KANATLARIN UYGULANMA ORNEGI

MA)ﬂzsom
| BEBARS 485 LINK | | BEBARS 485 LINK |
[s0s1]52] [60[61[62 |63 [64 |65 [70]71 [72[73 |74 75| 50|51 52 70|71 72|73 7475
[
ool  Gorolg | .
START STOP
Tal<pxa | e
; cc1

| SAFE 2 SLAVE = SAFE 2 MASTER
SAFE |

|
SAFE 2 - 7 (26)

B
@ 0 AJUSTE AUTOMATICO DEVE SER REALIZADO SEPARADAMENTE NAS 2 FOLHAS ANTES DE CONFIGURAR A FUNGAO DE FOLHAS OPOSTAS.
HAYTOMATH PYOMIZH NPEMEI NA FINETAI XQPIZTA XTA 2 ®YAAA MPIN PYOMIZETE TH AEITOYPIIA ANTIOETQN OYAAQN.
AUTOSET NALEZY WYKONAC ODDZIELNIE DLA 2 SKRZYDEL, JESZCZE PRZED USTAWIENIEM FUNKCJI SKRZYDEL NAPRZECIWLEGLYCH.
ABTOHACTPOVIKA AOJTXHA OCYLLECTBNIATbCA OTAE/IbHO HA 2 CTBOPKAX NMEPE[] YCTAHOBKOW OYHKLIIM MPOTUBOMOMOMHbIX CTBOPOK.
PRED NASTAVENIM FUNKCE PROTILEHLYCH KRIDEL MUSI BYT NASTAVENiI PROVEDENO ODDELENE NA 2 KRIDLECH.
AUTOSET, KARSI KARSIYA YERLESTIRILMIS KANATLAR ISLEVI AYARLANMADAN ONCE 2 KANAT UZERINDE AYRI AYRI GERGEKLESTIRILMELIDIR.

PARA A LIGAGAO DEVARIAS FOTOCELULAS, CONSULTE A FIG. U-TATH ZYNAEZH NEPIZXOTEPQN ®QTOKYTTAPQN ANATPE=TE X THN FIG.U
SPOSOB PODLACZENIA KILKU FOTOKOMOREK PRZEDSTAWIONO NA RYSUNKU FIG. U - A1l NOAKJTIOYEHUA HECKOJIbKUX ®OTOJIEMEHTOB CMOTPETb FIG. U
PRO PRIPOJENIVICE FOTOBUNEKVIZ OBR. U - BIRDEN COK FOTOSELLERIN BAGLANMASI ICIN FIG. U REFERANS ALINMALIDIR.

DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600 - 13
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sentido de abertura: direito
TPOC To dvolypa: Se€la

kierunek otwierania: w prawo
HanpaBneHne OTKPbITUSA: BNPaBo
smér otvirani: vpravo

Acilma yoni: Sag

dir=dH

Inversao direccéo de abertura: 0
AvTioTpo®n KateuBuvong avoiypatog: 0
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania: 0
VI3meHeHune HanpaBneHna oTKpbITUA: 0
Obraceni sméru pfi otvirani: 0

Acilma yonii ters cevirme: 0

=5

@

—

o ir=5H TR

Inversdo direccdo de abertura: 1
AvTioTpo@n KatevBuvong avoiyuatoc: 1
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania: 1
M3meHeHne HanpaBnieHns OTKPbITHA: 1
Obraceni sméru pti otvirani: 1

Acllma yonu ters cevirme: 1

@®
R

sentido de abertura: esquerdo
TIPOG TO AvOolyHa: aploTePA
kierunek otwierania: w lewo
HanpaBJieHMe OTKPbITVA: BNIEBO
smér otvirani: vlievo

Acllma yoni: Sol

- Na passagem de configuracao légica da abertura direita/esquerda, ndo inverta a ligagao original dos bornes 42-43.
- Mepvwvtag otn Stapopewaon Aertoupyiag amd Se€16/aploTepd AVolyHa, UNV AVTICTPEPETE TNV APXIK CUVEEDN TWV

AKPOOEKTWY 42-43.

- Jezeli zmieniamy konfiguracje logiki sterowania z otwierania w prawo/w lewo, nie wolno zamienia¢ oryginalnego pofaczenia

zaciskow 42-43

- [pun nepeBoae normyeckor KOHGUrypaLmm c OTKPbITUA BNPaBO/BNEBO He MEHATDb N3HaYaNbHOE NOAKIIOUEHVE 3aXKUMOB 42-43.
- PFizméné konfigurace programu z otvirani doprava/doleva nepiehazujte pGvodni pfipojeni svorek 42-43.
- Lojik konfiglirasyon sag acilmadan sol acilmaya degistirildiginde, 42-43 klemenslerinin orijinal baglantisinin yerini

degistirmeyiniz.

14 -
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1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL

w
e
S
=
(%]
]
5]
> X1 Rl o m
- 3170 >
EEZ*B >
5—72 )
S L
=)
" 2 PHOT /2 PHOT OP / 2 PHO ~ OP /2 BARCL z
! I —
I 52 1 R o i N
- 50—2 250 = >
z | - E? 2
O |<< - 71— 7
70
wv ]
2 ] 572
2]
52—1 TH—s1
S0__3] ™ R 12
. 2
e izkn
. 570
=5 BAR 8K2 / BAR 8K2 OP / BAR 8K2 CL
o SAFETY EDGE SAFETY EDGE
i 70
= 72 8,2Kohm 5%
o
<C
%2}

1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL

w
o
]
[
%]
]
=]
HOT /1 PHOT OP / OP/1BARCL
5—1 TH—s1
207 ™1 S
— 121
3170
ﬁzzkm
5—74 - v
= <
=)
), 2 PHOT /2 PHOT OP / 2 PHOT CL - n
2 N
- b N
52— 1 1}—s1 ~
o 50—2] ™1 RX1 o1 —s0 fr A
2 | — 3l < >
o< — = (%)
= |2 141—70
g Cs =
52—1 151
5031 TX2 RX2 512y
— =
> ECszﬁ
570
=[5 BAR 8K2/BAR 8K2 OP / BAR 8
< SAFETY EDGE SAFETY EDGE
w0 —PPPPP—-----
i ;2 - - 8,2Kohm 5%
e
<<
v

<

N
m
(7))
-
<
p
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ACESSO AOS MENUS Fig.2

*** Introducdo da password.

Pedido com légica Nivel de Protecéo definida para 1, 2, 3,4

'd

= [ - 9 - (150 - e Veja MENU PARAMETERS
'Y

= (5] - 8 -+ £+ (= - (g

LEGENDA

-+ [ - [
- [ - [l

v Veja MENU LOGIC
— [ @@y -

+ T Desloca paracima
— 1 Desloca para baixo
OK ¢Pressionar tecla OK

'
" (=9~ - BT (= - )

@

ﬁ T
o g+ $ ¥ e i 0,

(Enter/confirmagao)
+—él
——fel

Voltar para o
menu anterior

Iz C &Y
- S + 7 - P s » 5 -+
e

- [59 -+pEm

< Al

-8B (2 R [+ M - [
&

Veja MENU RADIO

HN— EFm—- B ]- —'-j

{
<

BN
-
SkrE Activacdo entrada start externo START E
Skr ¢ Activacdo entrada start interno START |
oPEn Activacdo entrada OPEN
el Activacdo entrada CLOSE
- ] PEd Activacao entrada postigo PED
EME Activacdo entrada TIMER
— — StoP Activacao entrada STOP
Phaot Activacdo entrada fotocélula PHOT
N | PhaP Activacdo entrada fotocélula na abertura PHOT OP
Phet Activacéo entrada fotocélula no fecho PHOT CL
bAr Activacao entrada perfil BAR
- - bR 2 Activacao entrada perfil BAR no motor slave (conexao de
r folhas contrapostas)
- ), Ativacao entrada perfil BAR com inversao ATIVA APENAS NA
bAro ABERTURA ou se configurado como perfil sensivel verificado
ativa apenas na abertura, ativacdo da entrada FAULT associada
- tivacdo entrada per com inverséo o
B[ +/-] Ativaca da perfil BAR com inversao ATIVA APENAS N
bArc FECHO ou se configurado como perfil sensivel verificado ativa
-—0 apenas no fecho, ativacao da entrada FAULT associado
Sbec | Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso fecho do motor SWC
Sbo { Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso abertura do motor SWO
A placa esta a espera de executar uma manobra completa de
SEE abertura-fecho ndo interrompida por paragens intermédias
para adquirir o binario necessario para o movimento.
. ATENCAO! Nao esta activo o reconhecimento de obstaculos
Verséo software central - - - — — — —
‘ N ErO Teste fotocélulas falhado Verificar ligacdo fotocélulas e/ou definicoes ldgicas
A Erd2 Teste perfil falhado Verificar ligacao perfis e/ou definicdes Iégicas
5 Verificar ligagao fotocélulas e/ou
" s (¢ 100) ErD3 Teste fotocélulas abertura falhado definicoes parametros/logicas
$- ErO4 Teste fotocélulas fecho falhado Verificar ligacao fotocélulas e/ou definicbes parametros/Idgicas
YA ErdS Teste perfil no motor slave falhado (conexao de folhas contrapostas) | Verificar conexao perfis e/ou definicoes parametros/légicas
ErdB Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicbes parametros/I6gicas
radiocomandos armazenados ErD7 Teste perfil abertura falhado Verificar conexao perfis e/ou definicées parametros/Idgicas
R Er08 Teste perfil fecho falhado Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/ldgicas
+/- * Verificar ligagdes ao motor
Er iH Erro teste hardware placa Problemas haraware na placa (contactar a assisténcia técnica)
Lista dltimos 30 erros Er3H* Inversao devido obstaculo - Amperostop Verificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
[ox]» Er4H” Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
ErSHY Erro de comunicacdo com dispositivos remotos \éea”cggaé; e'?sgg%gﬁm:&gi‘%ﬁ’g?gﬁgfs acessorios e/ou
EFT0 EF11 : 3o i Tentar desligar e reacender a placa. Se o problema persiste
Er 4 Er15 | E'MO Interno de controlo supervisdo sistema. devarse comactar a sssistancia teahica. ¥ P
. . . Pressionando Ok sdo confirmadas as configuracoes detetadas.
r rrode consisténciados parametros de central (Légicas e Parametros; aca continuard a funcionar com as configuracées detetadas.
Er2 Errod ténciad ametrosd tral (L6 Parametros) | A pl 1t 4 afi figuracoes detetad|
&Enecessarioveriﬁcarasconﬁguragéesda placa(Parametrose| ¢gicas).
Pressionando Ok a placa continuard a funcionar com D-track!
Er73 Erro nos parametros de D-track default.
E necessario efetuar um autoset
ErFD Erro de fim de curso Verificar ligacdes fim de curso
ErF i Erro fim de curso sempre ativo ap6s o inicio da manobra Verificar ligacdes fim de curso, ligacées motor
ErF3 erro na configuracao das entradas SAFE Verificar a correta configuracéo das entradas SAFE
*H=01,...9ABCDEF

(PASSGard - (o] — (050 — [T |~ [ — @05 - BT 7 |+ [ — {508 — [T |- [ — {5200 — [T * |+ [ — [FeE)
~ )
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MANUAL PARA A INSTALACAO

1) GENERALIDADES

O acionador DEIMOS ULTRA BT A proporciona uma ampla versatilidade de
instalacdo, gracas a posicdo extremamente baixa do(finhéo, a compacidade do
acionador € a regulacao da altura e profundidade de que dispde. O limitador
de binério elet-

rénico, regulavel, garante a seguranca contra o esmagamento. Amanobra manual
de emergéncia efetua-se com extrema facilidade por meio de uma alavanca de
desbloqueio.

Aparadaé controlada por interruRtores defim-de-curso magnéticos polarizados.
O quadro de comandos MERAK é fornecido pelo fabricante com regulacao
standard. Qualquer variacdo deve ser definida através do programador de display
incorporado ou através de programadorEaImar universal.

Suporta completamente os protocolos EELINK e U-LINK.

As caracteristicas principais sao:

- Controlo de 1 motor em baixa tensao

- Detecgdo de obstaculos

- Entradas separadas para os dispositivos de seguranca

- Entradas de comando configuraveis

- Receptor radio incorporado rolling-code com clonagem de transmissores.

A placa é dotada de uma placa de bornes de tipo extraivel para facilitar a manu-
tenféo ou a substituicéo. E fornecida com uma série de pontes pré-cabladas para
facilitar otrabalho doinstalador. As pontes dizemrespeitoaos bornes: 70-71,70-72,
70-74.Se os bornes acimaindicados sdo utilizados, remova os respectivas pontes.

VERIFICACAO

OquadroMERAK efetua o controlo (verificacdo) dosrelés de marcha edosdisgositivos
de seguranca (fotocélulas), antes de executar cada ciclo de abertura e fecho.

Em casode maufuncionamento, verificar ofuncionamento regulardos dispositivos
ligados e controlar as cablagens.

2) DADOS TECNICOS

MOTOR

400

600

Alimentacao

110-120V 50/60Hz
220-230V50/60Hz(*)

110-120V 50/60Hz
220-230V50/60Hz(*)

Motor

24V —=

24V —=

Poténcia absorvida

50w

70W

Corrente max. absorvida

0,5A(230V)-TA(110V)

0,5A(230V)-1A(110V)

Médulo pinhéo (standard)

4mm (14 dentes)

4mm (14 dentes)

Veloc. folha (standard)

12m/min

12m/min

Peso max. folha-standard**

4000N (=400kg)

6000N (~600kg)

Médulo pinhéo (répido)

4mm (18 dentes)

4mm (18 dentes)

Veloc. folha (rdpido)

15,5m/min

15,5m/min

Peso max. folha-rapido**

3000N (=300kg)

3600N (=360kg)

Bindrio max.

20Nm

30Nm

Reacgédo ao choque

Limitador de binério
electrénico

Limitador de binario
electrénico

Lubrificacdo

Graxa permanente

Graxa permanente

Manobra manual

Desbloqueiomecani-
co por alavanca

Desbloqueiomecani-
co por alavanca

Tipo de utilizagao

intensivo

intensivo

Baterias tampé&o (opcionais)

2bateriasde12V1,2Ah

2bateriasde 12V1,2Ah

Condi¢oes ambientais

de -20°Ca +55°C

de -20°C a +55°C

Grau de proteccéo

P44

P44

Ruido <70dBA <70dBA

Peso do operador 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Dimensodes Ver Fig. | Ver Fig.l
CENTRALE

Isolamento rede/baixa tensédo | >2MOhm 500V ===

Temperaturadefuncionamento | -20/+55°C

Proteccdo térmica Software

Rigidez dieléctrica

rede/bt 3750V~ por 1 minuto

Alimentacao acessorios

24V~ (0,5 A absorcao méx)

24V~safe

AUX 0

Contacto alimentado 24V ~N.O.

incorpora

(1A max)
AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A max.)
Fusiveis Fig.G
Radiorrecg;())tor Rolling -Code frequeéncia 433.92MHz

Definicdo parametros e op¢oes

Display LCD/ programador palmar universal

N° combinagoes

4 bilides

N° max.radiocomandos

armazenavels 63

(*) Tensbes especiais de alimentacdo a pedido. .
** Nao sao previstas dimensdes minimas ou maximas para a parte guiada que
pode ser utilizada

Versoes de transmissores utilizaveis: @ -
Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com ((ER Ready))

3) DISPOSICAO DOS TUBOS FIG.A

Dispor a instalagao eléctrica tomando como referéncia as normas vigentes para
as instalagdes eléctricas CEl 64-8, IEC364, harmonizagcdo HD384 e oufras normas
nacionais.

4) DISPOSICAO FIXACAO MOTORFIG.B

- Efectuar uma escavacao onde serd executada a plataforma de cimento com os
tira-fundos da placa base afogados,gara a efectuar a fixacao do grupo redutor,
respeitando as cotas indicadas na FIG.B.

5) REMOCAO DO CARTER DE COBERTURA Fig.C

- Desparafusar os parafusos frontais especificos (FIG. C - rif.1)
-Empurrarcomoindicadonafigura (FIG.C—rif.2—rif.3)gara desengataro carterdos
dois pequenos blocos posteriores (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- Levantar o carter (FIG.C - rif.4).

6) MONTAGEM DO MOTOR FIG.D

7) MONTAGEM DOS ACESSORIOS DE TRANSMISSAO FIG.E - E1
Tipos de cremalheiras recomendadas (fig.J)

8)jCENTRAGEM DA CREMALHEIRA EM RELAGAO AO PINHAO FIG.K-L1-M

PERIGO-A opera&éo de soldadura deve ser executada por uma pessoa
experiente edotadadetodos osequipamentos de proteccdoindividuais
previstos pelas normas de seguranca vigentes FIG.L.

9) FIXACAO DAS BRACADEIRAS DE FINAL DE CURSO FIG.F

Fixacao dos finais de percurso:

i:IFGiXI? a P{agadeira de final de curso na cremalheira tal como indicado na figura
.Fref.1.

- Fixe a caixa de final de curso magnético na bragadeira de final de curso com

os parafusos e as porcas fornecidas, tal como indicado na figura F ref.2 - F ref.3.

-Fixeabracadeiradefinal de curso nacremalheiraaparafusando os dois parafusos

dianteiros fornecidos FIG.F ref.4.

Na utilizacdo das cremalheiras CVZ e CVZ-S, utillize os distanciadores tal como

indicado na FIG.J ref.1

Final de curso Direito:

- Fixe o final de curso magnético Direito denominado “R” prestando atencéo a
respeitar a distancia maxima entre a caixa do final de curso magnético e o grupo
de final de curso, FIG.F.

Final de curso Esquerdo:

- Fixar o final de curso magnético Esquerdo denominado “L" prestando atencéo a
respeitar a distancia maxima entre a caixa do final de curso magnético e o grupo
de final de curso, FIG.F.

Atencéo. Na passagem de configuracéo l6gica da abertura direita/esquerda, ndo
inverta as bracadeiras de final de curso.

10) RETENS DE PARAGEM Fig. N
PERIGO - O portao deve estar equipado com reténs de paragem
mecanicos quernaaberturaquenofecho, deformaaimpedirasaidado
portéo da guia superior. E devem estar firmemente fixados no chéo, alguns
centimetros além do ponto de paragem eléctrica.

Nota: o perfil ativo N1 deve ser instalado de modo de néo ser ativado pelas
tranquetas mecanicas.

11) DESBLOQUEIO MANUAL (Ver MANUAL DE USO -FIG.3-).
Atencao Nao empurrar VIOLENTAMENTE a folha do portao, mas ACOMPAN-
HA-LA por todo o seu percurso.

12) LIGACAO DA PLACA DE BORNES FIG.G-P

Uma vez que passados os cabos eléctricos nas calhas e fixados os varios compo-
nentes do automatismo nos pontos escolhidos, passa-se a fixacdo dos mesmos
de acordo com as indicagdes e os esquemas ilustrados nos relativos manuais de
instrucao. Efectuar a ligacdo da fase, do neutro e da terra (obrigatéria). O cabo
de rede deve ser bloqueado no especifico passa-fios (FIG.P-rif.P]C); e no passa-fios
(FIG.P—rif.PZf, o condutor de protecdo (terra) com bainha isolante amarela/verde,
deve estar ligado especifico terminal(FIG.P-rif.S), os condutores em baixissima
tensao devem passar no especifico passa-fios (FIG.P ref.P3).

ADVERTENCIAS -Nas opera¢des de cablagem einstalagédo tomar comoreferéncia
as normas vigentes e, seja como for, os principios de boa técnica. Os condutores
alimentadoscomtensées diferentes, devem serfisicamente separados, oudevem
seradequadamente isolados com isolamento suplementar de pelo menos 1 mm.
Os condutores devem estar apertados por uma fixacdo suplementar perto dos
bornes, por exemplo, por meio de bracadeiras. Todos os cabos de ligagdo devem
ser mantidos adequadamente afastados dos dissipadores.

12.1) COMANDOS LOCAIS Fig.G

Com o display apagado, a pressao da tecla + comanda um Open e da tecla - um
Close. Pressionando de novo as teclas, enquanto o automatismo estd em movi-
mento, € comandado um STOP.

13) DISPOSITIVOS DE SEGURANCA .
Nota: utilizar unicamente dispositivos de seguranca receptores com contacto livre.

13.1) DISPOSITIVOS VERIFICADOS Fig. U

13.2) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NAO VERIFICADAS FIG. H1
13.3) LIGAGAO DE 1 PAR DE FOTOCELULAS VERIFICADAS FIG. H2

14) ACESSO AO MENU SIMPLIFICADO: FIG.1

14.1) ACESSO AOS MENUS: FIG. 2

14.2) MENU PARAMETROS (PR~ A7) (TABELA “A” PARAMETROS)
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Borne Definicao Descricao
L FASE Alimentagdo monofésica 220-230V 50/60 Hz*
N NEUTRO
JP31 L L
3 TRANSF. PRIM. Ligacao transformador primario, 220-230V
P13 TRANSE. SEC Alimentacdo da placa:
. . 24V~ Secundario transformador
10 MOT + o
Ligagdo motor 1.
1 MOT -
Saida configuravel AUX 0 - Default LAMPADA CINTILANTE.
20 AUX 0 - CONTACTO ALIMENTADO | 2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/ LUZ
o ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LINGUETA/ FECHADURA
2 24V(N.O) (1A MAX) ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENGAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO. Tomar como referéncia a tabela
“Configuracdo das sa_fdas AUX".
Saida configuravel AUX 3 - Default Saida 2° CANAL RADIO.
26 AUX 3 - CONTACTO LIVRE (N.O.) 2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/ LUZ
Mix 24V 1A o ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LINGUETA/ FECHADURA
57 (Max ) ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENCAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO. Tomar como referéncia a tabela
“Configuracao das saidas AUX".
JP10 Fim-de-curso Ligacao grupo final de curso
50 24V-
Saida alimentagao acessorios.
51 24V+
Saida alimentacdo para dispositivos de seguranca verificados (transmissor fotocélulas e transmissor de perfil sensivel).
52 24 Vsafe+ . - ]
Saida activa apenas durante o ciclo de manobra.
60 Fio comum Fio comum entradasIC1elC2
3 Entrada de comando configuravel 1 (N.O.) - Default START E.
=2 61 IC1 START E / START I / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Tomar como referéncia a tabela "Configuracéo das entradas de comando".
S Entrada de comando configuravel 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Tomar como referéncia a tabela "Configuracao das entradas de comando".
70 Fio comum Fio comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
71 sTOP O comando interrompe a manobra. (N.C.)
Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.
Entrada de seguranca configuravel T (N.C) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tom. A " = "
73 FAULT 1 Entrada verificagdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 1.
Entrada de seguranca configuravel 2 (N.C)) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tom énci " a ca'.
75 FAULT 2 Entrada verificagdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 2.
< % ANTENA Entrada antena.
S Usar uma antena sintonizada em 433MHz. Para a ligacdo Antena-Receptor usar o cabo coaxial RG58. A presenca de
t # SHIELD massas metalicas perto da antena, pode interferir com a recepgéo radio. No caso de fraco alcance do transmissor,
< deve-se deslocar a antena para um ponto mais apropriado.

Configuracao das saidas AUX

Légica Aux= 0 - Saida 2° CANAL RADIO.
O contacto fica fechado durante 1s a activacdo do 2° canal radio.

Logica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da tltima manobra.

Légica Aux= 3 - Saida comando LUZ DE ZONA.
O contacto fica fechado por toda a duracdo da manobra.

Légica Aux= 4 - Saida LUZ ESCADAS.
O contacto fica fechado por 1 segundo no inicio da manobra.

Légica Aux= 5 - Saida ALARME PORTAO ABERTO.
O contacto fica fechado se a folha fica aberta por um periodo de tempo duplo em relagdo ao TCA definido.

Légica Aux= 6 - Saida para LAMPADA CINTILANTE.
O contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas.

Légica Aux= 7 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA.
O contacto fica fechado por 2 segundos a cada abertura.

Légica Aux= 8 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE MAGNETE.
O contacto fica fechado com o portao fechado.

Légica Aux= 9 - Saida MANUTENGCAO
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no parametro Manutencéo, para sinalizar o pedido de manutencao.

Légica Aux= 10 - Saida LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO.
O contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas. Se for atingido o valor definido no parametro Manutencéo, no fim da manobra, com a folha fechada, o contacto fecha-se

4 vezes por 10s e abre-se por 5s para sinalizar o pedido de manutencéo.

Nota: Se nenhuma saida estiver configurada como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal radio comanda a abertura do postigo.

Configurazione degli ingressi di comando

Logica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Légica flau. PRSS5a-A-PARS5a. Start externo para o controle do seméforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start I. Funcionamento segundo a Légica flou. PRS5a-A-PRS50. Start interno para o controle do seméforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open. i .
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
o tempo de tca, se activado.

Ldgica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped. i
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica flou. PRS50-A-PASSa

Légica IC=5 - Entrada configurada como Timer. . ) .
Funcionamento analogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped. .
0 comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.

18 - DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Configurazione degli ingressi di sicurezza

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula nao verificadas (*) (Fi% U, Ref. 1) . i } )
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacédo. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento sé depois da desactivacao da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada. (Fig. U Ref. 2). B . .
Activa a verificacdo das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdo activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivacao da fotocélula.

Loégica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura néo verificadas (*). (Fig. U, Ref. 1) ) . )
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagéo. No caso de escurecimento estéd excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura bloqueia 0 movimento pela duracdo do escurecimento da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura (Fig. U, Ref. 2). ) . .
Activa a verificagao das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela duragao do escurecimento da fotocélula.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho nao verificadas (*). (Fig. U, Ref. 1) . ) i
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagéo. No caso de escurecimento esté excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho (Fig. U, Ref. 2). . . o
Activa a verificagdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento estd excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.

Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, fotocéperfil sensivel nao verificadas (*). (FCi;;. U, Ref. 3) ) ; " ) .
Consente a conexao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificagao. O comando inverte o movimento por 2 seg. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada (Fig. U, Ref. 4).
Activa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.

Légica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. U, x Ref.5). Entrada para bordo resistivo 8K2.
O comando inverte o movimento por 2 seg.

Logica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizagao (STOP) (Fig. D, ref. 3).
Consente a ligacao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagdo. A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao
na fase de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

I(_SO'IgOICPa) (SFAFES‘IOfEntrada configurada como Bar op test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao
ig. D, ref. 4).
Ativaa vegﬁcégéo os perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencao em fase de abertura provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. D, ref. 5).
A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a interven¢ao na fase de fecho provoca a paragem.

Logica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da.automatizaséo (STOP) (Fig. D, ref. 3).
Consente a ligacao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificacdo. A intervencao em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao em
fase de abertura provoca a paragem. Se ndo for utilizado deixar a ponte ligada

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas nofecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizacéo (STOP) (Fig. D, ref. 4).
Ativa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencdo em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, aintervencéo em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagao (STOP) (Fig. D, ref. 5).

A intervengdo em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao em fase de abertura provoca a paragem.

(*) Se instalam-se dispositivos de tipo “D” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade néo verificada, deve-se estabelecer uma manutencao
obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.

14.3) MENU LOGICAS (Lol ic) (TABELA “B” LOGICAS) Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto

14.4) MENU RADIO (-Ad io) (TABELA “C” RADIO)

- NOTAIMPORTANTE: MARCAROPRIMEIRO TRANSMISSOR MEMORIZADO
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER) .

O primeiro transmissor, no caso de programac¢ao manual, atribui o CODIGO
CHAVE DO RECEPTOR; este cédigo é necessario para se poder efectuara sucessiva
clonagem dos radiotransmissores.

Oreceptordebordoincorporado Clonixtambémdispée de algumasimportantes
funcoes avancgadas:

« Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo).

« Clonagem por substituicao de transmissores ja inseridos no receptor.

« Gestao da database dos transmissores.

« Gestdo da comunidade de receptores.

Para a utilizacdo destas funcionalidades avancadas, consultar as instru¢des do
programador palmar universal e a Guia geral para programacao dos receptores

14.5) MENU DEFAULT (dEFRLLE)
Leva a central para os valoresd)redeﬁnidos das DEFAULT. Apés a reposicdo é
necessario efectuar um novo AUTOSET (ajuste automatico).

14.6) MENU LINGUA (L in5UR)
Permite definir a lingua do programador no display.

14.7) MENU AUTOSET (AUtoSEE)

« Paraobterumresultado melhor,aconselha-se realizar um“autoset”com os motores
desligados (isto é, ndo sobreaquecidos por um nimero consideravel de manobras
consecutivas). . .

- Iniciar uma operagao de ajuste automatico colocando-se no menu.

« Assim que se pressionar a tecla OK visualiza-se a mensagem “ ‘,a central
comanda uma manobra de abertura sequida por uma manobra de fecho, durante
a qual é automaticamente ajustado o valor minimo de bindrio necessério ao
movimento da folha.

O numero de manobras necessdrias ao autoset pode variar de 1 a 3.

Durante esta fase é importante evitar o escurecimento das fotocélulas, assim
como a utilizacdo dos comandos START, STOP e do display.

A pressao simultanea das teclas + e - durante esta fase bloqueia o automatismo
e sai do autoset visualizando KO.

No final desta operacdo, a central de comando tera ajustado automaticamente
os valores 6ptimos de bindrio. Verifica-los e eventualmente modificé-los tal como
descrito na programacao.

ATENGAO!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos
pontos z;gwstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela

ngrma EN 12
A As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdo de
bordas deformaveis.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico afuncao de deteccéo de obsta-
A culosnaoestaactiva; portanto, oinstaladordeve controlaromovimento
do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou
fiquem parados no raio de accao do automatismo.

14.82 SEQUENCIA DE VERIFICACEAO DA INSTALACAO

Efectuar a manobra de AUTOSET (¥)

. Verificar as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto 10,
caso contrario para o ponto

. Eventualmente, adaptar os parametros de velocidade e de sensibilidade (forca):
ver tabela de parametros.

. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
10, caso contrdrio para o ponto

. Aplicar um perfil passivo

N=

(%2 B V)

6.
10, caso contrério para o ponto
7. Instalar dispositivos de protecao sensiveis a pressao ou eletrosensiveis (por
exemplo perfil atwo? (*%)
8. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) ir para o ponto
10, caso contrario para o ponto
9. Permitir a movimentagao do acionamento apenas na modalidade "Homem
resente
10.pAcertar-se de que todos os diapositivos de deteccdo de presenca na area de
manobra funcionem correctamente
(*) Antes de efectuar o autoset acertar-se de ter efectuado correctamente todas as
opera¢Oes de montagem e de colocacao em condi¢6es de seguranca, tal como
rescrito pelas adverténcias para a instalagdo do manual do motor.
(**) Em funcdo da analise dos riscos poderia ser necessario, em todo o caso, aplicar
dispositivos de proteccao sensiveis

14.9) MENU ESTATISTICAS (5tAE)

Permite visualizar a versao da placa, o numero de manobras completas (em
centenas), o0 numero de transmissores memorizados e os ultimos 30 erros (os
primeiros 2 digitos indicam a posi¢ao, os ultimos 2 o cédigo de erro). O erro 01
é 0 mais recente.

14.10) MENU PASSWORD (PRS5Lor d)

Permite definir uma password para a programacao da placa via rede U-link”".
Com a légica “NIVEL DE PROTECAQ” definida para 1,2,3,4 é pedida a password
para aceder aos menus de programacao. Passados 10 tentativas consecutivas de
acesso falhadas deve-se aguardar 3 minutos para efetuar uma nova tentativa.
Durante este periodo a cada tentativa de acesso o display visualiza “BLOC". A
password predefinida é 1234.

15) LIGACAO COM PLACAS DE EXPANSAO E PROGRAMADOR PALMAR
UNIVERSAL VERSAO >V1.40 (Fig.Q)
Tomar como referéncia o manual especifico.

16) MODULOS OPCIONAIS U-LINK
Fazer referéncia as instru¢ées dos méddulos U-link

16.1) FOLHAS DE CORRER CONTRAPOSTAS (Fig.R).

Consultar as instrucdes dos médulos U-link.

NOTA: Na placa definida como Slave, a entrada Perfil (Perfil/ Perfil Teste/ Perfil
8k2), deve ser configurada somente no SAFE2.

17) INVERSAO DA DIREGCAO DE ABERTURA (Fig.S)

18) REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA (Fig.T)

ATENCAO conduz a central para os valores predefinidos de fabrica e todos os
transmissores sao cancelados da memoria.

ATENCAO! Uma configuragdo errada pode ser causa de danos para pessoas,
animais ou coisas.

- Interromper o fornecimento de tensao a placa (Fig.T ref.1)

- Abrir a entrada Stop e pressionar simultaneamente as teclas - e OK (Fig.T ref.2)
- Dar de tenséo a placa (Ilj:i Tref.1) B )

-0 dlsRIae/ visualiza RST, deve-se dar confirmacéao dentro de 3s pressionando a
tecla OK (Fig.T ref.4)

- Aguardar que o procedimento termine (Fig.T ref.5)

- Procedimento terminado (Fig.T ref.6)
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MANUAL PARA A INSTALACAO

TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PR-AI")

Parametro Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
tch 0 120 10 T:S:nggteigsc[r;]o Tempo de espera antes do fecho automatico.
Tempo de
ESDalh, SEN 1 180 40 evacuagao dazona | Tempo de evacuagao da zona envolvida pelo trafico regulado pelo semaforo.
semafdrica [s]
Espaco de Espago_de des:aceleragéo n.a abeftura do/f motor/es,, expresslo.em percentagem do percuso total.
SP-ALLAP 1(%44) 50 10 desaceleracio na ;?\'I;il;lrig(g)ég\spos uma modificacdo do parametro serd necessdria uma manobra completa sem
abertura [%] ATENSAO: com“SET” no disglaz nao esta activa a deteccao do obstécu_lo.
Espaco de Espagoxde des’aceleragéo no fec!\o do/s nlotor/es, expresso em percentagem do percurso total.
SPALLCh 1(%4%) 50 10 desaceleracdo no ﬁzzwrgg(g)éé-\spos uma modificacdo do parametro serd necessaria uma manobra completa sem
fecho [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccio do obstaculo.
Espaco de desaceleracdo (passagem da velocidade de regime a velocidade de afrouxamento)
Espaco de quer na~abertura que no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SPdECEL 0 50 15 - ATENCAO: Ap6s uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
desaceleragao [%] X -
sem interrupgoes.
ATE_NCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstécu_lo.
RPErt. PRr- 10 99 20 Abertura parcial [%] Espacode abertur‘a parcial em percentagem relativamente a abertura total, depois de uma ativagao
2IALE do comando postigo PED.
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca dafolha/s na | O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
ForeR AP 1 99 50 abertura [%]
A ATENGCAO: Influencia directamente a forga de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de sequranca anti-esmagamento(**).
Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forga fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca da/s folha/s | O parametro ¢ definido automaticamente pelo autoset.
ForeR ch 1 99 50 no fecho [%]

ATENGAO: Influencia directamente a for¢a de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).

Forca exercitada pela folha/s na abertura a velocidade de desaceleracao.
Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela memorizada durante o autoset
Forca folha/s na (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo.O parametro é definido
For2R rALL < automaticamente pelo autoset.
1 929 50 abertura em desace-
AP leracao [%] A <

ATENCAO: Influencia directamente a for¢a de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).

Forca exercitada pela folha/s no fecho a velocidade de desaceleragéo.
Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela memorizada durante o autoset
(e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstéculo. O parametro é definido
FordA rFALL ; 99 s0 fesgf:;o;h:s/:cr;’& automaticamente pelo autoset.
ch ragao [%] A =

ATENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).

Percentagem da velocidade méxima alcangével na abertura pelo/s motor/es.
Velocidade na ATENGAO: Ap6s uma modificagdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
wELAP 15 99 99 . ~
abertura [%] sem interrupgoes.
ATENCAO: com “SET” no display ndo esta activa a deteccao do obstaculo.
Percentagem da velocidade méaxima alcangéavel no fecho pelo/s motor/es.
) Velocidade no fecho | ATENGAO: Apés uma modificagdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
uElch 15 99 99 - <
[%] sem interrupgoes.
ATENCAO: com “SET” no display néo esta activa a deteccao do obstaculo.
Velocidade do/s motor/es na abertura e no fecho na fase de afrouxamento, expresso em
o Velocidade no percentagem d’a velocidade' méxifna de regime. . »
wELFRALL 15 30 25 afrouxamento [%] ATEI\!CAO: Ap(is uma modificacdo do parametro sera necessaria uma manobra completa
sem interrupgoes.
ATmI-'\O: Com “SET” no disglaz nao esta activa a deteccao do obstéctilo.
Programacéo
MARUEER- do numero d.e Permite definir um nimero de manobras ap6s o qual é sinalizado o pedido de manutencgéo na
2 lonf 0 250 0 manobrasﬂhmlte saida AUX configurada como Manutengéo ou Lampada cintilante e Manuten¢ao
manutengao [em
centenas]

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medicao.
(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de bordas deformaveis.
(***) Se o valor calculado for inferior a 30 cm, é configurado a 30 cm.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

Légica

Definicao

Default

Barrar
o ajuste
efectuado

Opcoes

EcR

Tempo de Fecho
Automatico

0

Légica néo activa

Activa o fecho automético

chrAP idR

Fecho rapido

Logica néo activa

1
0
1

Fecha passados 3 segundos da desocupacéo das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA definido

Mow. PRSSn PASSa

Movimento
passo-a-passo

Movimento passo-a-passo
3 PASSOS

As entradas configuradas como Start E, Start
I, Ped funcionam com a légica 4 passos.

2PASSOS 4 PASSOS

As entradas configuradas como Start E, Start
1, Ped funcionam com a Idgica 3 passos. O
impulso durante a fase de fecho se inverte o
movimento.

FECHADA

DURANTE
O FECHO

ABRE

ABRE ABRE

STOP

ABERTA

DURANTEA
ABERTURA

DOPO STOP

FECHA FECHA

As entradas configuradas como Start E, Start FECHA
1, Ped funcionam com a ldgica 2 passos. A

cada impulso inverte o movimento.

STOP +TCA | STOP + TCA

ABRE ABRE ABRE

PrERLL

Pré-alarme

A lampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.

A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.

Uollo PrESEnEE

Homem presente

Funcionamento por impulsos.

Funcionamento com Homem Presente.

A entrada 61 é configurada como OPEN UP.

A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.

A manobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.

ATENGAO: néo estao activados os dispositivos de seguranga.

Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.
Se a placa falha os testes das segurancas (fotocélula ou perfil, ErOx) por 3 vezes consecutivas, é habilitado o funcio-

namento com Homem Presente ativo por 1 minuto apos a liberacao das teclas OPEN UP - CLOSE UP.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.

ATENGAO: com Homem Presente Emergency nio estao activados os dispositivos de seguranca.

bi. NPAP

Bloquei
impulsos na
abertura

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start I, Ped ndo tém efeito durante a abertura.

bL. PECA

Bloqueia
impulsos no TCA

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

bL. ifiPch

Bloqueia
impulsos no fecho

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante o fecho.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped nao tém efeito durante o fecho.

icE

Funcéo Ice

O limiar de intervencéo da protec¢do amperostop permanece fixo no valor programado.

A central executa automaticamente a cada arranque uma compensacao do limiar de interveng¢do do alarme ob-
staculo.Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior
ao indicado pela norma EN 12453. Em caso de duvidas, deve-se utilizar dispositivos de seguranca auxiliares.
Esta fungdo é util no caso de instalacées que funcionam a baixas temperaturas.

ATENGAO: ap6s ter activado esta fungio é necessario efectuar uma manobra de autoset.

tnud IrEC. AP

Inversao direccéo
de abertura

Funcionamento standard (Veja Fig. S, Ref. 1).

Inverte-se o sentido de abertura em relacdo ao funcionamento standard (Veja Fig. S, Ref. 2)

SRFE |

Configuragao
da entrada de
seguranca SAFE 1.
72

Entrada configurada como Phot, fotocélula.

Entrada configurada como Phot test , fotocélula verificada.

Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura.

Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.

SAFE 2

Configuragao
da entrada de
seguranca SAFE 2.
74

Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho.

Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.

Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.

Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.

X |IN|oojn|bd|lw(N

Entrada configurada como Bar 8k2.

Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
paragem do movimento.

10%

Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
fecho obtém-se a paragem do movimento.

11*

Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
se a paragem do movimento.

12%

Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar CL TEST, perfil sensivel verificado com inversdo ativa apenas no fecho. Na
abertura obtém-se a paragem do movimento.

14%

Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-
se a paragem do movimento.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Légica

Definicao

Default

Barrar
o0 ajuste
efectuado

Opc¢oes

Configuragao

da entrada de

comando IC 1.
61

0

Entrada configurada como Start E.

Entrada configurada como Start .

Entrada configurada como Open.

Entrada configurada como Close.

c o

Configuragao

da entrada de

comando IC 2.
62

Entrada configurada como Ped.

wvibh|lwiN

Entrada configurada como Timer.

Entrada configurada como Timer Pedonal.

RUH

(==

Configuragao
da saida AUX 0.
20-21

Saida configurada como 2° Canal Radio.

Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.

Saida configurada como comando Luz de Cortesia.

ALUH 3

Configuragao da
saida AUX 3.
26-27

Saida configurada como comando Luz de Zona.

Saida configurada como Luz de escadas

Saida configurada como Alarme

Saida configurada como Lamp. cintilante

Saida configurada como Fechadura de lingueta

Saida configurada como Fechadura de magneto

W| 0| N|[ocojn|hjlw|INM|=|O] O

Saida configurada como Manutencéo

o

Saida configurada como Lampada cintilante e Manutengao.

cod F {550

Codigo Fixo

o

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
Néo sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.

n wEl dE Pro-
EE o

Defini¢ao do nivel
de protecao

A - Néo é necessaria a password para aceder aos menus de programacao

B - Habilita a memorizacéo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e nao requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor a memorizar.
O receptor sai do modo programacao passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmisso-
res novos repetindo o ponto anterior.

C - Habilita a introducao automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
memoéria do receptor.

D - Habilita a introdugdo automética via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a meméria do receptor.

E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as fun¢ées B-C-D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizagdo dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdugdo automaética via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as fun¢des D -E

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizagao dos transmissores via radio.

D - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as fungdes C - E

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizagao dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introdugao automatica via radio dos clones.
D - Desabilitada a introducéo automatica via radio dos Replays.
E - E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros da placa via rede U-link
Os transmissores sao memorizados apenas utilizando o menu radio especifico.
IMPORTANTE: Tal elevado nivel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferén-
cias radio eventualmente presentes.

Noda SEr (ALE

Modo serial
(Identifica como se
configura a placa
numa conexao de
rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activagao (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

SLAVE folhas contrapostas na rede local: a placa é o slave numa rede de folhas contrapostas sem médulo
inteligente. (fig.R)

MASTER folhas contrapostas na rede local: a placa é o master numa rede de folhas contrapostas sem maédulo
inteligente. (fig.R)

ind ir 1220

Endereco

Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
(ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Barrar
Légica Definicao Default | oajuste Opgoes
efectuado
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
4 Entrada configurada como comando Ped.
5 Entrada configurada como comando Timer.
6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa so na abertura.
9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa s6 no fecho.
10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
Configuracio da 1% Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, no fecho
entrada EXPI1 na obtém-se a paragem do movimento.
placa de 2% Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, na abertura
EHP I 1 expanséo 1 1 obtém-se a paragem do movimento.
entradas/ saidas 3% Entrada configurada como seguranca Phot test, fotocélula verificada. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao
1-2 ! entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagao dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Phot op test, fotocélula verificada ativa apenas na abertura. A entrada 3
14% (EXPI2) da placa de expansao entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos
de seguranga. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Phot cl test, fotocélula verificada ativa apenas no fecho. A entrada 3
15% (EXPI2) da placa de expansao entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos
de seguranca. EXPFAULT1.
16* Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na aber-
17% tura, no fecho obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacao dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho,
18% na abertura obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansdo entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
Confi s0d 4 Entrada configurada como comando Ped.
onfiguragao da -
entrada EXPI2 na 5 Entrada configurada como comando Tfmer. :
laca de 6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
P2 P 0 ,
EH expansao 7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
entradas/ saidas 8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.
1-3 9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa s6 no fecho.
10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
% Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, no fecho
1 obtém-se a paragem do movimento.
12% Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.
Configuragéao da 0 Saida configurada como 2° Canal Rédio.
saida EXPI2 na 1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portdo aberto.
EHPo | e';';;ﬂfai 1 2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
entradas/ saidas 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
4-5 4 Saida configurada como Luz de escadas.
5 Saida configurada como Alarme.
Configuracao 6 Saida configurada como Lamp. cintilante.
da saulia E);Plz 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta.
EHPo?Z n:x':,:,::aoe 11 8 Saida configurada como Fechadura de magneto.
entradas/ saidas 9 Saida configurada como Manutencéo.
6-7 10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencao.
11 Saida configurada como Gestao semaforo com placa TLB.
Pré-cintilamento 0 Pré-cintilamento excluido.
[yl Ia] L 0
SENAFPrELANP. semaforo 1 Luzes vermelhas intermitentes, por 3 segundos, no inicio da manobra.
SENAF 0550 Semaforo 0 0 Luzes vermelhas apagadas com portéo fechado.
F {550 vermelho fixo 1 Luzes vermelhas acesas com portdo fechado.

*

Ativo apenas em FW =2.10

TABELA “C” -MENU RADIO (rRd ia)

Logica

Descricao

RLD SERrE

Adiciona a Tecla start
associa a tecla desejada ao comando Start

ol 2ch

Adiciona a Tecla 2ch
Associa a tecla desejada ao comando do 2° canal radio. Se nenhuma saida estiver configurada como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal radio co-
manda a abertura do postigo.

Eljminar Lista
AATEN(;AO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da meméria do receptor.

Leitura cé6digo receptor » .
Visualiza o cédigo receptor necessario para a clonagem dos transmissores.

ON =Habilita a programacdo a distancia das placas por meio de um transmissores W LINK anteriormente memorizado.

Esta habilitacdo Eermanece activa por 3 minutos desde a ultima pressao do transmissores W LINK.
OFF= Programacao W LINK desabilitada.

DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600 - 23

~

o
®)
X
-
Cc
(1)
Cc
m
W




NPOZBAXH XTA MENOY Fig.2

B

ALE

Je— [ OK_J—[Foltol eh user GiicE

[~ GE

*** Eloaywyn Kwdikou mpoofaong.

Znteitau pe T Aerroupyia Eminedo Npootaciag pubpicpévn oe 1, 2, 3, 4

YNMOMNHMA

2]

1’4
£ PR RIS —{ o] [AEATINN -~ (=] ~ [0 (1] +[59 - BB ;) mENoY NAPAMETPOI

1'd
PRI — (o] - [ - [T (o] - [

X
BRI > (= - G - T+ [0 -
GE—

(o @

f[ Lol ic
[+ 7]

~ GE
fﬁd Fdd

I'd
B < (o] @8 - [ [ -» [Fea)

BA. MENOY AEITOYPTIA

Metakivnon emavw
Metakivnon katw
EmPePaiwon /
Avappa 086vng

‘E€060¢ And Mevou

X
— [ox] S(@aa) - =1

-]~ [0

SeRrE ]~ [o<]— (R idd

'd
2% 0 - I - T - e

/‘f
En bULE P ﬁ%
[N

A
v s &, -
4

Rdd 2ch | [ °<] [ h iddEn bUtE]
[N

7 M.

%-b CELERSE b dES irEd blkton % +j
4
Al

ERASENEYY — [o<] - [B2ED)

BA. MENOY PAAIOMETAAOZHX

+/-

<
[ [ESE  [o<]+ @2Fd) - [o]»
N

+j

EET- o — @B — 217 ] — o] — [FE
O
-—vJ
SErE Evepyomoinon €10680u e€wtepikou start START E
+/-] L 4T Skr ! Evepyoroinon e10680u eowTtepiko start START |
< N oPEn Evepyoroinon gil065ou OPEN
ctS Evepyoroinon el066ou CLOSE
( EE— - PEd Evepyomoinon el066ou medwv PED
ENE Evepyomoinon elo65ou TIMER
- — SkoP Evepyoroinon e1065ou STOP
Phot Evepyomoinon €10650u pwtokuttdpou PHOT
[gEL] — _ PhoP Evepyoroinon €10680u QwToKUTIApOU Katd 1o avolyuaPHOT OP
< "EI Phel Evepyoroinon €10650u pwtoKuTtdpou Katd 1o KAeioo PHOT CL
bAr Evepyormoinon €10650u avixveutn epmodiwv BAR
|aa —| ok| —|
bAr 2 Evg.pgonoir]on £10080U aviyveuTr epmodiwv BAR oTo potép slave
g (oUvdEon yla avtippoma QUAAQ)
—[ok] Evepyoroinon €1068ou_avixveutr) eunodiwv. BAR pe avtioTpon
[E=P) bR ENé)IyI’H MrleO KATA TO NOII’rR/lA“r'], av €xel élgpopq)gu i ((EE
£ ra QVIXVEUTHG EPTTOSIWY ENEYUEVOG EVEPYH HOVO KATA TO AVOLYHQ,
N Evepyormoinon tng cuoxeTiopévng eloodou FAULT
RUtoSEE . Evepyoroinon e1068ou_aviyveut eunodiwv, BAR pe avtioTpon
( o ]'[ ]AC_. b ENé)IyFH MQ)IQO KATA TO k(/‘,(azl?wd‘ N, ,av €xel 6lgpop(pgg§i (&rc]
t — rc QVIXVEUTAG EUMOBIWY EAEYHEVOC Evepy) HOVG kand 10 KAEIGILO,
Evepyoroinon tng cuoxeTiopévng £l0000ou FAULT
Sbc Evepyoroinon €10680u Tepuatikou KAETipoTog Tou poTép SWC
Sbo Evepyoroinon €10650u TepUATIKOV avoiyHaTOg Tou Hotép SWO
Hrm\akéTamepipével va eKTeAéael évav TIAEN KUKAO QVOIYMATOG-KAELGiLIOTOg
SEE XWPIGOloKomm Ao svétapsoqstopu)o‘rsva QMOKTAJEL TNV ATApafTTn Orn
ylamvkivnon.NPOZOXH!Havixveuon Toueumodiou SeveivalevepyoTToInUEVN
< +T
+ ErD ATIOTUX(O TEOT WTOKUTTAPWV ENéyETe TN 0UvEEeon QUTOKUTTAPWY Kav'Tr) T pUBION AsToupyliv
1_ j Erge Amotuyia TEGT aviyVeUTr) eumodiwv EAéy&re ™ oUvSeon avixveutr epmodiwv ko T p0Buion Aeroupyiiv
[Exboon hoyiapkol kevipikic povidaq ‘ ‘ : £NEYETE TN 0UVEEDN PWTOKUTTAPWY Kal/fy T pUBIOI
[SERE H ok H[uEes ] [ox]»fefe 0] Er83 | AmoTuxid TEGT QWTOKUTTGPWY avoiypaTog nagaﬁuérng/)\slro?)gvldxv e 171 pUSHION
£ L * ErO4 ATIOTUY(0l TEOT PWTOKUTTAPWY KAEIGIHATOG ﬁﬁ%’gﬁ%;&g&}}’\gﬁ%ﬁg\;ﬁewnapwv kayn T pobuion
Tuvohiko ap. KoKk (x 100)) EFOS Anotuyia TeoT awxg\;ewr’] epmodiwv oto potép slave (cuvdeon  |EAEy&te Tn oUVEECN aviXVELTWY gumodiwy kay/n Tn
Nl yla aviipporma @UAAQ) PUBUION TTAPAUETPWV/AEITOUPYIOV
A ErOB Anotuyia TeoT aviveuTr) pumodiwv 8k2 E{‘)%Vlﬁggnwa%u&’gé%%%‘bl\xgﬁg5‘6’;”[S}\‘,"O‘S'w" ki
Er07  |Anotuxia TeoT avixveuth epmodiwv Katd To avolypa E)&Epyéﬁi§38\‘,’}’>\6§.?Qu%‘(}?&‘§§°m eumodiwv kavr  poBion
Er08 ATIOTU(Ol TEOT QVIXVEUTH UMOSiWV KATA TO KAEIOIHO Eﬁ%yéﬁi;ﬂgb’}’fg‘?%‘u%‘(}ﬁsum eunoSiwv kavh ™ puBiion
- ‘ : - ENéyETe TIC OUVOEDEIG OTO HOTE
1 "EI Er iH*  |>@dhua teot hardware mhakétag - ﬂpoﬁir’]uaw hardware &t T ) (ameuBuvBeite oo oEPPIC)
Er 3H* Avtiotpo@r amd eunddio - Amperostop EAéy€te Tuxdv epmddia katd prkog tng Stadpoung
Er4H* OeppIKr ao@Aela MePIUEVETE VA KPUWOEL TO CUOTNHA AUTOUATIOHOU
ErSH*  [Z@d\ua emkowwviag pe cuoTAUATA £€ AMOOTACEWG 5&57\.&3'(g.rrlsgg%ééiggGF#CTSS"&OI&?E&K&]U%%%;Q{éc‘m Kavn
Erl0 EFlt 5 650d : . . DAOKIUAOTE va OBACETE KAl VAl AVAYETE KAl TIAN TNV TAAKETAL
Er 'l% Eris |EOWTEPIKO opéhpa eNéyxou EmTipNoNg GUCTHHATOG. AvTe, TPOBAN uo‘l3 rr}upausiva, ansu%uvesirs oT0 cr;pBch
S0aN 05 . . 85ac (A .__|MiéCovtagOkem EBalubvoyrulomvtxvsuue’ye:puegiqac.Hn)\aKém
Er2 (Pﬂl_l Haop OTYHTGC TWV TTAPAUETOWY KEVTPIKNG HOVAOAC (AEITOUPYIES | G guveyiOel va AEITOUPYEI HIE TIG QVIXVEUHEVEC PUBHICELC.
KatTlapaperpot Mpénevaehéyete g pubioe e makétag (Mapdpetpotkat Aeroupyiec).
MéCovtac Ok n mhakéta Ba Eavapyioel va Aeitoupyei pe
Er13  |Zod\ua otic mapapétpoug D-track npokaBoplopévo D-track.
1\ Eivat avaykaia n ektéAeon autoppuBUIong
ErFD T@ANUa TEPUATIKOU ENéyETe TIC OUVSETEIG TWV TEPUATIKWV
ErF { S pANIA TEPUATIKOU TIAVTA EVEPYS PETA TNV évapén Tngkivnong | EAéy&te ouvEETEIC TEPUATIKWY, CUVSETEIC LOTED
E-F3 o@Alua puBLIoNC TwV 1068wV SAFE ENéy&te Tn owotr) pUBUIon Twv 1008wy SAFE
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| EFXEIPIAIO ETKATAZTAZHE |

1) FENIKA
To potép DEIMOS ULTRA BT A mapéxel peydin eveli€ia ykatdotaong xden
otnv e€aIPETIKA XapnAr 8£on Tou mMvIdY, 0To UIKPO Tou uEYeBOG kat 6T pUBLIoN
UYougkal BaBougmou Slabétel. O pubI{OPEVOC NAEKTPOVIKOGTTEPIOPIOTNE POTIG
TTAPEXEL AOPAAELD amd cUVOANYN. O XelPOKIVNTOG XEIPIOPOG EKTAKTNG AVAYKNG
ﬁéow HoxAoU amooUpMAeENG eival e€AIPETIKE amAOC.
aKIVNTOTOINGCN EAEYXETAL ATTO TTOAWLEVA HAYVNTIKA TEQHUATIKA S1a8p0UAC.
O mivakag é&lplGTl’lple MERAK Jiatifetal améd 1ov KATOOKEVAOTH HE TUTTIKN
puBuion. Omoladnmote peTaBoAn rrgérret va mpaypatomnoleital HEow Tou
TIPOYPAMUATIOTH HE EVOWUATWHEVN 006VN i) HECW GOPNTOU TIPOYPAMMUATIOTH
JeviKnG XPHOH% . )
TTOAUTWC CUUBATO PE Ta TPWTOKOANa EELINK kat U-LINK.
Ta Bacikd xapaKTNPIOTIKA givat:
-'EAeyxog 1 potép éxaun)\r']c Taong
- Avixveuon eumodiwv
- XwPI0TEG €(00001 Y1a TIC AOPANEIES
- Aldpopewotpol eicodot eEAéyxou
- Evowpatwuévog §éktng padloonudtwy rolling-code pe avanapangr'] TIOHTTV.
Hm\akéta SlaBétel BAon aKkpoSEKTWY ATOOTIWHEVOU TUTTOU Y1a VO OLEUKOAUVETAL
ouVTAPNON Kal N avtikardotaon. Alatifetal pe oglpd TomoBeTnUéVWY
EQQXUKUK}\wTr']pwV yla va SIeEUKOANUVETAL O £YKATACTATNG O0TO €pyo Tou. Ot
POAXUKUKAWTNPEG AQOpOoUV TouG aKpodékTeg: 70-71, 70-72, 70-74. Edv ot
AKPOGEKTEG AUTOIl XpnoluomolouvTal, TPEMEL va agalpefolv ot avtioTolyol
BPAXUKUKAWTAPEG.

ENEMXox

O mivakag MERAK mpayuatormolei éAeyxo (TeoT) Twv peAé Tpogodooiag Kal
TWV OUOTNHATWY ACPOAEING (PWTOKUTTAPA), TPV TNV EKTEAECN KABE KUKAOU
avoiyHaTog Kal KAEICIHATOG,.

Y& mepintwon mpofAnuatog, eAéyEte Tn Asttoupyia Twv ocuvdedepévwv
OUOTNHATWV KAl TIG KOIAWSIWOELG.

2) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

MOTEP
400 600
. 110-120V 50/60Hz 110-120V 50/60Hz
Tpogodooia 220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
Motép 24V == 24V ==
Anoppo@oupevn 1ox0¢ 50W 70W

Méy. katavaAwon PEVUATOG (3')5A (230v~)-1A(110V

0,)5A(230V~) -1A(110V

4mm (14 do6vtia)
12m/min

6000N (~600kg)

4mm (14 dovtia)
12m/min

4000N (=400kg)

Movdda mviov (standard)
Tayutnta moptag (standard)

Méy.Bdapogmoptag-standard**

Movdda mviov (ypriyopa) 4mm (18 ddvTia) 4mm (18 ddvTia)

Taxutnta moptag (ypriyopa) | 15,5m/min 15,5m/min
Méy.Béapogmdptag-ypriyopa)** | 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)
Méy. poriy 20Nm 30Nm
Avtidpaon oty kpovon #eélgfflgrﬁcopgﬁﬁ'(cé ¢ #eélgfflgrﬁcopgﬁﬁ'(cé ¢
Aimavon Moéviun pe ypdoo Moéviun pe ypdoo
XepokivnToc XeIpIopoe gﬂnorc]soén)\%&;’ uel ungQ gﬂnorc]soén)\%&;’ uel ungQ
TOmog xpriong EVTATIKA EVTATIKA
Epedpilkég pmatapieg|2 ymatapie Twv 12V |2 pnatapieg twv 12V
(MpoAIPETIKA) 1, 2Ah 1, 2Ah
SuvOrkeg mepIBArovTog and -20°C éwg + 55°C | am6 -20°C éwg + 55°C
Babuég mpootaciag P44 P44
Ob6pufog <70dBA <70dBA
Bdpog evepyomointn 7kg (=70N) 7kg (=70N)
Al0OTACEL BAéne Fig. | BAéne Fig. |

KENTPIKH MONAAA
Movwon Siktbou/xapnArytaon | > 2MOhm 500V ===
Oeppokpaaia Aettoupyiag  |-20/+55°C
OgpUIKA MTPooTasia NOYIOUIKO
AiNAeKTPIKN avtoxn Siktuo/bt 3750V~ emi 1 Aemto

Tpogodooia eaptnudTwy %ﬁv:s(gfg A péy. katavaiwon)

AUX 0 Tpogodoaia emagng 24V~ N.O.

(1A max)
AUX 3 Enapn N.O. (24V~/1A max)
ACQANELEC BA.G
Evowpdtwpévoc ouxvétnta 433.92MHz

padiodéktng Rolling-Code
PUBuIoNn mapapéTpwy Kat

006vn LCD /popnTtdg MPOoypapHaTIoTAS

EMAOYWV YEVIKIAG XPrioNng
Ap. cuvSuacuwv 481
Méy.apiBudg

TIPOYPAPMATI{OPEVWY 63
TNAEXELPLOTNPIWY

(*) E1d1kég TaoEI TPOPOS00iag KATOTIV TTapayyeAiag.

** Aev ipoBAEémovTal ENAXIOTEC Fj LEYIOTEG SIAOTATELG Y1 TO KIVOUEVO EEAPTNHA
TTOU WITOPEI VA XPNOIHoTToINOEl

EKSO0EIC TOUNTWY TTOU glpomnolouvTat: @ €R-Read
'O)\momopngiROLLlNG Ol E#oueivuwupﬂm’oiue (( oa y))

3) MPOETOIMAZIA EOAHNONFIGA , ]
OETOIUAOTE TNV NAEKTPIKT EYKATAOTAON CUUPWVA LE TOUGIOYUOVTEGKAVOVIOUOUG
CEl 64-8, IEC364, TO npc?wno HD384 kat Toug GAAoUG eevu(o)é)c KAVOVIOUOUC,.

4) NPOETOIMAZXIA XTEPEQZHX MOTEP FIG.B

- TIPOETOINAOTE Wi EKOKAQN yla TNV TTAGKA TOIMEVTOU OTNV OTioia TIPETTEL va
BubioTtouv Ta aykupla Tréq TAGKAG BA0NG yia TN OTEPEWON TOU HOTEP THPWVTAG
TIG anootdoelg otnv FIG.B.

5) AOAIPEZH KAAYMMATOZX Fig.C

- ZePfidwote Tig Svo pmpooTivég Bidec (FIG. C - rif.1)

- Impwéte dnwcotny elkova (FIG.C-rif.2 - rif.3) yla va amoouvo£ceTe To KAAUP A
amnd ta 6o miow tepdyia (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- InKwoTe To KAAUpHa zi:IG.C - rif.4).

6) TOMNOOETHXH MOTEP FIG.D

7) TONOOETHEZH EEAPTHMATQN METAAOZXHX FIG.E - E1
Juviotwuevol TUTToL KpepayLépag (fig.J)

8) gENTPAPIZMA KPEMATIEPAZ QX MPOZ TO MINION FIG.K-L1-M

KINAYNOZX - H ouyk6AAnon mpémel va yivelt amo e£€18IKEVNEVO TEXVIKO
1oV 8100£T€1 OAa TA ATOHIKA CUOTH tlata TIPOCTACGIAG CUNPWVA IE TOUG
1o0XVUOVTEG KavoviopoUg ac@aleiag FIG.L.

9) ITEPEQXH ZTHPIFMATQN TEPMATIKOY AIAAPOMHEX FIG.F

ZTEPEWON TWV TEPUATIKWY Sladpoung:

- STEPEWOTE TO OTNPLYHA TEPUATIKOU SIASPOUNG OTNV KPEUAYIEQA OTIWG PAIVETAL
otnv eikova FIG.F ap.1.

- LTEPEWOTE TO KOUTI TOU HAYVNTIKOU TEPHATIKOU S1adpopng oto othiptypa
rspuarlKoU6la6pow[j_cuerlc[5i e KalTama&HAdiamou TapEXovTal OTIWG GAiVETAL
otnv elkova F ap.2 - F ap.3.

- STEPEWOTE TO OTN lgpa TEPUATIKOU 6106Fpopr']c oTNV Kpepaylépa Biéwvovtag
TIG SUO UITPOOTIVES CEi £¢ Tou mmapéxovtal FIG.F ap.4.

MeTig erpaxlé e¢ CVZ katCVZ-S XpNOIMOTIOIOTE TOUG ATTOOTATEG OTTWG PaivVETAL
otnv glkova FiGJ ap.1.

Ae16 TeppaTiké Sladpopnc:

- ZTepewoTe T0 Se€10 PAYVNTIKO TEPUATIKO Stadpoung “R” mpooéxovTtag WoTe va
TNPACETE TN HEYLOTN ATOOTAC METAEV TOU KOUTIOU TOU UAYVNTIKOU TEPUATIKOU
S1abpopun¢ Kat Tng povasdag teppatikou Sladpounc, FIG.F

Aglctepo TEPUATIKO S1adpOopNnG:

- ZTEPEWOTETO APLOTEPO LAYVNTIKO TS%HGUKO S106pOUAC L TPOGEXOVTACGTE VA
TNPNOETETN MEYIOTN AMOOTACN HETAEV TOU KOUTIOU TOU HAYVNTIKOU TEPHATIKOU
Stadpoprig kat TG povadag teppatikou dtadpoung, FIG.F.

Mpoocoxn. Mepvivtacotn Siaudpewaon Aettoupyiagamo 6e€16/apiotepd dvotyua,
HNV QVTIOTPEPETE TA OTNPIYHATA TEPUATIKOU SIASPOUNAG.

10)TEPMATIKA AKINHTOMOIHZHX FIG.N
KINAYNOZX - H mopta mpémel va S1a0€tel pnXavikad TEPUATIKA
aKIVNTOTIoiNoNG T000 0TO AvolypHa 600 Kal 0TO KAEIOIHO, £T01 WOTE
Va pnv emtpémetal n £§086¢ g ano tov mdvw odnyo. Ta teppatika Oa
TIPEMEL VA EiVal OTEPEWNEVA OTO 0ATES O, Aiya eKaTooTA TEPQ ATTO TO GHUEiO
NAEKTPIKNAG AKIVNTOTOINONG.

Inueiwon: o avixveutng epmodiwv N1 mpémet va eykatactadsi £To1 wote va
HNV EVEPYOTIOLEITAL ATTO TA HNXAVIKA OTOTI.

11) XEIPOKINHTH AMOXYMIMAE=H (BA. OAHTIEXZ XPHXHX -FIG.3-).
I'Iﬁoc:m)gi Mn onpwyvetre AMOTOMA tnv mépta, ala ZYNOAEWTE tnv oe
O6An T 6tadpopn TNG.

12) ZYNAEXZH BAZHX AKPOAEKTQN Fig. G- P

A@oU TepAoeTe T KATAANAA NAEKTPIKA KAAWSIA 0TA KAVAALA KOl OTEQEWOETE
ta S1a@opa £€apTHNATA TOU AUTOUATIOHOU OTa emAeypéva onueia, Ba mpénel
Va EKTENECETE TN OUVOEDN CUPPWVA UE TIG 0ONYIES Kal Ta oxESLA TOU eyxelpLdiou
odnylv. YuvéoTe TN @Acn, To oudéTepo Kal Tn yeiwon (umo EswnK'). To
NAEKTPIKO KAAWSIO TIPETIEL VA AOQAMICEL OTOV €16IKO Oq)lYKTﬁp(l)E 1G.P-P1) kat
oto otumeloBAinTn (FIG.P-P2), o aywyog mpootagiag (yeiworll) EIE Kitpvo/mpdoivo
pavdva mpémel va ouvdebel otov €181KO akpodékTn (FIG.P-S), ol aywyoi moAUw
XOUNAARG Tdong mpémel va mepdoouv péoa oTov €181ko otumelobAintn (FIG.P-.P3).

MPOEIAOTMOIHZEIY - NMa ti¢ Siadikaoie KaAwdiwong Kat EYyKOTACTAONG TTPETIEL

va e@apuolovTal ol I6XUOVTEG KAVOVIOUOI Kal Ol KaVOveg TNG 0pONG TexViKAG. Ot

aywyoi Tou Tpo@odoTouvTal UE SIAPOPETIKEG TATEIS, TTPETEL va SlaxwpiCovTal A

Va HOVWVOVTAL KATAANAQ e TPOOEETN POVWwon ToUAdxIoTov Tmm.

Olaywyoimpémnelva OTEPEWVOVTAL UE TTPOCHETO CUOTNHA KOVTA OTOUG OKPOOEKTEC,

gla mapadelypa pe SeTikd KaAwdiwv. Oha ta kKaAwdia cuvdeong mpémel va
lATNEOVVTAL OE ATTOOTACT ACPANEIAG AT TIC PUKTPEG.

12.1) TOMIKA XEIPIZTHPIA Fig.G

Mée tnv 006vn oBnoTn, n mieon Tou umouToV + eAéyxel éva Open Katl Tou
HUTOUTOV - éva Close. Mia emMITAEOV TTiECT) TWV UTOUTOV, KATA TNV Kivion TOV
autopatiopou, eAéyxetat éva STOP

13) ZYZTHMATA AZQAAEIAX

InUEiwoN: XPNOIHOMOIEITE HOVO OUGTHHATA AGPaNEiag SEKTN pE emagn
€AeVOePNG EVAANaYG.

13.1) EAETMENA ZYZTHMATA Fig. U

é3.2|).|}%YNAEZH 1 ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQN MOY AEN EXEI ENAAHOEYTEI
K.

13.3)ZYNAEZH 1 ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQN NMOY EXEIEMNAANHOEYTEI Eik.H2
14) MPOXBAZH XTO AMAOMOIHMENO MENOY: FIG.1

14.1) NPOXBAXH XTA MENOY:FIG. 2

14.2) MENOY NAPAMETPOI (F'Hran) (MINAKAZ “A” NAPAMETPOI)

14.3) MENOY AEITOYPTIEZ (Lol ic) (MINAKAX “B” AEITOYPTIEX)
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

AKPOSEKTNC OpIGUOC Meptypaen

h OYZDSI'ZEFF!OZ Movogaaikn tpogodooia 220-230V 50/60 Hz*
JP31
P32 MPQT METAZX TUvSECN MPWTEVOVTOG PETACXNUATIOTH, 220-230V
P13 AEYT METASX Tpogodoaia makétag:
24V~ AeuteEPEVOV PHETAOKNUATIOTH
10 MOT + Sous .
Uveon potép 1.
11 MOT - N Wotep
Aapopewotpn €£060¢ AUX 0 - MpokaBopiopévn pubuion GAPOL.
20 AUX 0 - TPOOOAOSIA 2° KANAAI PAAIOKYMATQN/ AYXNIA ANOIXTHE NMOPTAX SCA/ Zripa EXQTEPIKOZ OQTIZMOZL/ ZAipa OQTIZMOZ
EMAQHS 24V (N.O) (1A MAX) ZONHX/ OQTIZMOX KAIMAKOZTAZIOY/ LYNATEPMOZX ANOIXTHX NMOPTAY/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH
21 o KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH/ £YNTHPHZH/ ®APOX KAl ZYNTHPHXH. Avatpé€te atov mivaka
“Alapépewon Twv. £€06wv AUX".
Aapopewoatpn £€£060¢ AUX 3 - MpokaBopiopévn E§odog 2° KANAAI PAAIOKYMATQN.
26 AUX 3 - EAEYOEPH EMAOH 2° KANAAI PAAIOKYMATQN/ AYXNIA ANOIXTHZ MOPTAL SCA/ Zrjpa EXQTEPIKOY OQTIZEMOL/ Zripa OQTIZMOX
(N.O) (Max 24V 1A) ZONHX/ OQTIZEMOZ KAIMAKOZTAZIOY/ ZYNATEPMOZX ANOIXTHE NOPTAY/ ®APOL/ AYTOMATH HAEKTPIKH
27 o KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH/ ZYNTHPHZH/ ®APOX KAl ZYNTHPHZH. Avatpé€te oTtov mivaka

“Alapop@won Twv e§68wv AUX".

JP10 Teppatikd S1a8popng >0vSeon povadag tepuatikol dladpourig
50 24V- ; . .
= AT E€080¢ Tpoodooiag e§apTnUdTwy.
5o 24 Vsafe+ ‘E€080¢ Tpopodoaiag yia eNeypéva GUOTAUATA AOPANEIAG (TOUMOG PWTOKUTTAPWY KAl TOUMOG aVIXVEUTH EUmodiwv).
‘E€0d0¢ evepyri HOVO oToV KUKAO AelToupyiag.
60 Oubdétepog Oudétepog e1068wv IC 1 kat IC 2
g-_ Aapopewatpn gioodog evtohrg 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Avatpé€te oTtov mivaka "Alauop@waon Twv 1008wV eVTOANG".
o Aapop@waotpn gicodog eviohrg 2 (N.O.) - Default PED.
& 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Avatpéte otov mivaka "Alaudépewon Twv goééwv £VTONAC".
70 Oubétepog Oubétepog £1066wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
7 STOP H evtoln Siakomtel Tnv kivnon. (N.C.)
Edv Sev xpnoiyomoleitat aprioTe 1o BpaxukukAwTrpa otn B£0n Tou.
Alapop@wolpn eicodoc acgareiag 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpé€Te oToV nlvqumummq;mmﬁmpn)\sim"
73 FAULT 1 Eicodo¢ eNéyxou ouoTnuatwy acgaleiog ouvdedepévwy oto SAFE 1.
Aapoppwotpn gicodog acpaleiag 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpé€Te oToV nlvqumummnmmﬁmmpn)\sinr"
75 FAULT 2 Eioodoc eNéyxou ouoTnpATWY ao@aleiac cuvdedepévwy oto SAFE 2.
5 Eicodoc¢ kepaiag.
g Y KEPAIA Xpnotpomolgite kepaia cuvtoviopévn ota 433MHz. ia ) 00vSeon Kepaiac-AEKTN XPNOIHOTIOOTE OUOAEOVIKG
S kaAwdlo RG58. H napoucia uem)\)\lkwv OYKWV KOVTA 0NV KEPQiQ, UMTOpEL va npom)\eca TaPEUPOAEG OTN )\mpr]
X # SHIELD
padiokuudtwy. Y& mepintwon xaunAig euBEAEIAC TOU TOUTTOU, LETAKIVACTE TNV Kepaia og KATAAMNAGTEDO onueio.

Awapoéppwon Twv e§65wv AUX

Aertoupyia Aux= 0 - E§060¢ 20Y KANAAIO'Y PAAIOKYMATQN.
H enma@n mapapével KAELOTN yia 1S PE TNV EVEQYOTTOINGN TOU 20U KAVOAIOU paSIOKUUATWY.

Aertoupyia Aux= 1 - E§€o6o¢ AYXNIAZ ANOIXTHZ MOPTAX SCA.
H ema@n mapapével KAELOT KATA TO AVOlyUa Kal e TO GUANO avOIKTO, SIAAEITOUCa KATA TO KAEIOIUO, AVOIKTH UE TO QUANO KAELOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E€oSo¢ orjpatog EXQTEPIKOY OQTIZEMO'Y.
H enmaen mapapével KAeLoTN yia 90 SeuT. UETA TRV TENEVTAIA Kivnon.

Aertoupyia Aux= 3 - E€oSo¢ orjpatog OQTIZMOY ZONHX.
O ema@n mapapével KAELOTH yla OAn Tn SidpKela TG Kivnong.

Aertoupyia Aux= 4 - E€oSo¢ OQTIZMOY KAIMAKOZTAZIOY.
H enaen mapapével KAeloTn yia 1 §eut. otnv évapén Tng Kivnong.

Aertoupyia Aux= 5 - E€080¢ ZYNATEPMOY ANOIXTHE MOPTAX.
H enmagn mapapével KAEIOTR €4V TO @UANO TNG TOPTAG Tapapeivel avolxtd yla SImho xpdvo we mpog to pubuiopévo TCA.

Aertoupyia Aux= 6 - E€oSog yia ®APO.
O ema@n mMapauével KAELOTH KaTd Tn SIAPKELA TNE Kivong Twv @UAAWV TG mopTag.

Aertoupyia Aux= 7 - E€o80g yia AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA.
H enagn mapapével KAEIOTH yia 2 SeuT. o€ KABE Avolyua.

Aertoupyia Aux= 8 - E€o80¢ yia HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH.
O ema@n MapaAUEVEL KAELOTH PE TNV TOPTA KAELOTH.

Aertoupyia Aux= 9 - E€060¢ TYNTHPHZH.
H enagn mapapével KAEIOTH 6TaV GTACEL OTNV TIUK TTOU €XEL PUBUIOTEL OTNV MOPAPETPO TUVTHPNON, EMONUAIVOVTAG TNV avAyKn ouvTiPnonG.

Nertoupyia Aux= 10 - E€060¢ ®APOZ KAl TYNTHPHIHO emagn mapapével KAEIOTH KaTd T SIAPKELA TNG KiVNONG TwV GUANWV TNG TOPTAG. AV GTACEL OTNV TIKI TTOU £XEL PUBUIOTE TNV
TIOPAPETPO TUVTHPNON, 0TO TEAOG TNG Kivnong, Ue TO QUANO KAEIDTO, N MA@ yla 4 @opé¢ KAEiVEL yia 10 SeuT. Kal avoiyel yia 5 SeuT. emonuaivovtag TNV avaykn cuvtipnong.

InMHEiwon: Ze nepimtwon mou Kapia ££080¢ Sev éxel Siapop@wdsi w¢ EE0850¢ 20u KavaAt PaSIoKupatwy, To 2° KavaAl paSloKUMATWY eAEYXEL TO Avolypa TE{WV.

AlapopPwon TWV 1668wV EVTOARG

Aertoupyia IC= 0 - EicoSo¢ Siapopewpévn wg Start E. Aetrtoupyia oUp@wva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP NouElink. E€wtepikd Start yia tn Siaxeipion @avapiov.

Aertoupyia IC= 1 - Eicodog Siapopewpévn wg Start I. Aerroupyia cup@wva pe T Stadikacia SEEP-bY-5EEP NauElink. Eowtepikd Start yia tn Siaxeipion @avapiov.

Aertoupyia IC= 2 - Eicodog Stapoppwpévn wg Open.
H evtolr| ektelei éva dvotypa. Av n gicodog mapapiivel KAEIOTH, Ta pUANA TIOPAEVOLV QVOIXTA EXOL TO GVOIY TG EMAPriG. Me avolyTr) EMaer), 0 AUTOHOTIOHOG KAEIVEL IETA TO XpAVO tca, av EXel EvepyoTToIndEi.

Aertoupyia IC= 3 - Eicodog Stapoppwpévn wg Close.
H evtoln ektelei éva KAgioIO.

Aettoupyia IC= 4 - Eicodo¢ Stapopewpévn wg Ped.
H evtolr ektelei éva pepikd avotyua melwv. Asttoupyia oUp@wva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP NouElink

Aertoupyia IC= 5 - Eicodog Stapoppwpévn wg Timer.
Aertoupyia mapdpola Pe Tnv open aAAd To KAEIIUO eival e§a0@ANOUEVO aKOUa Kat PETA amd SLaKoT PELUATOG.

Aertoupyia IC=6 - Elcoéoc Glapopcpwusvr] w¢ Timer Ped.
H evtoA eteNei éva Lepikd Gvotypa meCwv. Av n gicodo mapapiivel KAEIOTH, To GUANO TAPapEVEL AVOIKTO PEXPL TO dvotyla TG Enagric. Av N eicoboc mopapiével KAeloTr kat evepyomoinBei pia
€vToNY Start E, Start | } Open ekteheitat pia mApng Kivon yla va armokataotabei 0Tn ouvéxela oe avotypa medwv. To KAEIOIHO &ivat Ea0@ANOHEVO aKOUA KAl LETE armd S10KOTTH PEVHATOC.

26 - DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

Aap6pPwWaon TwV E1668wv acpaleiag

Entpémel T oUvEEoN TWV GUCTNUATWY TTOU Sev SIABETOLV GUUITANPWHIATIKY| ETTAQK ENEYXOU.

Nermoupyia SAFE= 0 - Eioodog Slapopepwiévn we Phot, pwtokuttapo Sev emainBevovrat (¥) (F{g‘ FAp.1)
€ TIEPITTTWON OKiaoNG Tal PWTOKUTTAPA n%papévouv EVEPYA TOOO KATA TO AVOLYMA OO0 Kall KATd TO
£UBEPWON Tou putokUTTapou. Edv de

TIE|
KAeiowo. H okioon Tou QuToKUTIApoU KATA TO KAEICILIO, AVTIOTREPEL TNV Kivon POVO PETA TNV arT:

V XPNOILOTIOLETAl A@rOTE TO BpaxukukAwTrpa otn B€on Tou.

Aertoupyia SAFE= 1 - EicoSo¢ Siapoppwiévn we Phot test, eAeypévo pwtokuttapo (Fig. F, Ap.2). ) . L ) ) )
Evepyoriolei Tov éey(0 TwV QWTOKUTIAPWV GTNV apxT| TG Kivnong. Z& TIEPIMTWaoN okiaong Ta pWTOKUTTAPA TTAPAUEVOUV EVEPYA TOCO KATA TO dvolypa 600 Kat Katd To KAeiowo. H
OKi0ON TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIOILO, AVTIOTPEPEL TNV KivNon LOVO PETA TNV ameAeuBEpwon TOU WTOKUTTAPOU.

Aerroupyia SAFE= 2 - Eicodoc Siapop@wuévn we Phot op, pwToKUTTapO evepyomoinuévo pdvo katd To avotyua dev emaAnBetovrar (*) (Fig. F, Ap. 1)
Emtpénel Tn o0vEECN TWV CUSTNUATWY TIOV Oev SIABETOLY CUUTANPWUATIKN EMA@H EAEYXOU. € MIEQIMTTWON OKiaoT)G SIAKOTTEL TN AEITOUPYIA TOU WTOKUTTAPOU KaTd TO KAEioIo.
Kata tn @daon avoiypatog umoKapEL Ty Kivnon yia tn SIApKEla oKIiaong Tou @wToKuTtapou. Eav dgv xpnoiyomoleital aprioTe To BpaxukukAwTtrpa otn 6£on tou.

UMAOKAPEL TNV Kivnon yia TN SIAPKELQ OKIOoNC TOU @WTOKUTTAPOU.

Aertoupyia SAFE= 3 - Eicodo¢ Siapop@wpévn wg Phot op test, pwToKUTTApo eEAEYMEVO Kal EVEPYOTIOINUEVO POVO KaTd To avotypa (Fig. F, Ap. 2).
Evepyorolei Tov éAeyXo TwV QWTOKUTTAPWV 0NV ApXH TG Kivnong. Ze MeQIMTwon okiaong SIAKOMTEL Th AEITOUPYia TOU WTOKUTTAPOU KaTd To KA&ioiuo. Katd tn @don avoiypatog

Aertoupyia SAFE= 4 - EicoSo¢ Slapopgwuévn we Phot cl, wtokUTTapo evepyomoinuévo Hovo Katd To kAgioiuo Sev emalnBevovtar (¥) (Fig. F, Ap. 1) . o
EmTpénel Tn 60VEEON TWV CUCTNHATWY TTOU OEV SIABETOLV CUUTTANPWHATIKK EMAQ EAEYXOU. € TIEQITTWON OKiaoNG SIAKOTTEL TN AEITOUPYIC TOU GWTOKUTTAPOU KATA TO AVOlyUa. T&
©A0N KAEIGIUOTOC QVTIOTPEPEL APEOWGS TNV Kivnon. Eav Sev xpnaoiuomoleitat agrjote 1o BpaxukukAWTpa oTn B€on Tou.

Nerroupyia SAFE= 5 - EicoSog Stapopewiévn w Phot cl test, putokUTTapo eAeypEVo Kal vepyoroinpévo pévo Katd to Kheiowo (Fig. F, Ap. 2).
Evepyorotei Tov ENeyX0 TwV QWTOKUTIAPWY OTnV apxr TNG Kivonc. X& EPImTwon okiaong SIAKOTTTEL TN AETOUPYia TOU WTOKUTIAOOU KATA TO Avolyua. Y& pdon KAEIGIIATOG AVTIOTPEPEL APESWE TV Kivnon.

Nerroupyia SAFE= 6 - EicoSo Slapoppwiévn we Bar, avixveutrig eunodiwv dev emainBevovtal (*) (Fig. F, Ap. 3)
Empénel tn oUvSeon Twv cuaTNUATWY 1Tou dev SIIBETOUV CUUITANPWHIOTIKY £ra@r) EAéyxou. H evioAr] avtiotpépel Ty Kivnon yia 2 Seut. EQv Sev xpnotuomoleital a@rioTe 1o BpaxUKUKAWTHPa ot B€on Tou.

Nertoupyia SAFE= 7 - Eicodog Siapopewpévn wg Bar, eheypévog avixveuTnig epmodiwv (Fig. F, Ap. 4).
Evepyorolei Tov EAEYX0 TWV AVIXVEUTWY EUMOSiwv oTnV apxr TG Kivnong. H evToAr] avTIoTpé@el Tnv Kivnon yia 2 SeuT.

H evtoAn avtiotpéel Tnv Kivnon yia 2 Seut.

/\srrou;\)yiq SAFE= 8 - Eicodo¢ Siapopewpévn we Bar 8k2 (Fig. F, Ap. 5). Eicodog yia wuikd akpo 8K2.

AKIVNTOTI0INGON TOL AUTOHATOU UNXaviopou (STOP) (Fi

Aertoupyia SAFE=9 Eicobo¢ Siapopgpwpévn we Bar op, evspyo3nomqpa’voq QVIXVEUTNG EUMTOSIWV PE QVTIOTPOPH HOVO KATA TO AVOLYHA, EQV EVEPYOTIOINBEL KATA TO KAEIOIUO TTPOKANEL TNV

19.0, ap. 3)
Emtpénel T ouvdeon Twv cuoTnUATWY TTou dev 6laegémuv OUUNMANPWHATIKY emagr] EAéyxou. H eméuBaon oe gpaon avoiyuatog mpokahei TNV avtioTPo®H NG Kivnong yia 2 8eut,, n
enéufacn og @Aon KAEIGiuaTog TPoKaAEi TNV akivntomoinan. Edv §sv xpnoiuormoleital a@roTe To BpaxUKUKAWTNEa otn B€on Tou.

TIPOKAAE( TNV aKIVNTOTIO{NoN TOU AUTOUATOU NXavIGHoU (STO ap.

KAELO{UATOC IPOKAAEL TV aKIVNTOTIOINON.

/\EITOUfVi(] SAFE=10 Eicodo¢ Slapoppwpévn we Bar op test, 5"'5'{;\{?.”0[')’1“5"’“ ENEYUEVOG QVIXVEUTHG EUTTOSIWV LE AVTIOTPOPI) HOVO KATA TO AVOLYHa, EQV EVEPYOTTOINOE KATA TO KAEIOIHO
19.D,

EVepYOTIOLEl TOV EAEYXO TWV QVIXVEUTWV EUMOSIWV GTNV apxH TNG Kivnong. H eméupaon o @AON AVOiyHATOG TIPOKAAEL TNV AVTIOTPO®H TNG Kivnong yia 2 Seut,, n eméupaocn o @don

QKIVNTOT0INoN TOL AUTOHATOU pNxaviopou (Fig.O, ap. 5)

Aertoupyia SAFE=11 Eicodog Glauopcpwps'va:wc Bar 8k2 op, evepyomoinpuévog avixveutrg 8k2 e avTioTpo@r HOVO KATA TO Avolyua, v evepyormolndei Katd To KAEIOIUO TTPOKAAEL TNV

H emépPaon o€ @don avoiyuatog MPoKaAEi TNV avTioTPOo@r) TG Kivnong yia 2 §eut, n eméupacn oe @Aaon KAEIGINATOC TPOKAAEL TNV akivntomoinon.

aKlvnTomoinon Tou autépatou pnxaviopou (STOP) (Fig.D,

Nerroupyia SAFE=12 Eicodog Siapoppwpévn we Bar cl, evspy%grmnuévoq QVIXVEUTAG EUTTOSIWV PE AVTIOTPOPH HOVO KATA TO KAEICIMO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO AVOLYHA TIPOKAAEL TNV

.D, ap.
Emtpémel Tn oUVOEON TWV CUCTNRATWY TToU SevV élaegs'muv ouunAnpwuatikn ema@n eAéyxou. H enéuBaon oe @aon KAEIGIUATOG TPOKAAEL TNV QVTIOTPOPH TNE Kivnong yia 2 eut, n
enéufBacn og Aon avoiyuatog MPOoKaAEi TNV akivntomoinon. Eav dev xpnouomolsital agnoTe to BpaxukukAwTthpa otn 8éon tou.

TIPOKAAE( TNV aKIyNTOTo{non TOU AUTOHATOU pnxaviopou (STOP) (Fig.D, ap. 4

QAVOiyHATOC TTPOKAAEL TNV aKIlvNTOmoinon.

/\etTOvaia SAFE=13 Eicodo¢ Slapoppwuévn wg Bar cl test, svsgyononnuévoc)e)\syuévoc QVIXVEUTHG EUMTOSIWV e QVTIOTPOPH| HOVO KATA TO KAEIOIHO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO Avolyua

Evepyorolel Tov EAeyXO TWV QVIXVEUTWV EUMOSIWV OTNV apxr TG Kivnong. H eméppacn oe @daon kAeicipatog mpokalei Tnv avTioTpo®n TG Kivnong yia 2 8eut, n eméupacn oe gdon

ﬁKlVr]TOTlO(r]Un Tou autéuatou pnxaviopou (STOP) (Fig.D, ap. 5).
£7TE]

0N 0 AN KAEICILATOC TTPOKAAE( TNV AVTIOTO!

Kivnonc yia 2 Seut.

Nertoupyia SAFE=14 EicoSo¢ Glapop(pwuév&wc Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTng 8k2 e avTioTpo@r HOVO KATA TO KAEIOIUO, EQV EVEPYOTTOINOEL KATA TO AVOLYHA TIPOKAAEL TNV

snépBaon o€ @Aon avoiyuaToc MPOoKaAAEl TNV akivntomnoinon.

(¥) e mepinTwon EyKATAoTAGNG CUCTNHATWY TUMOL “D” (6Mwg opilovTan amé to EN12453), ouvdedepéva pie un EAeYHEVO TPOTIO, PPOVTICTE WOTE Va yiveTal

UTTOXPEWTIKI GUVTHPNGN TOUAAXIOTOV KAOE £§1 prjveg.

14.4) MENOY PAAIOENIKOINQNIA (-Ad io) (MINAKAZ “C” PAAIOEMIKOINQNIA)
- ZHMANTIKHXIHMEIQXIH: TOMOGETHITEXZTONMPQTO AMNOOHKEYMENO
s MOMNMO TO ZHMA TOY KAEIAIOY MASTER. . ) Bopil

€ TIEQIMTWON XELPOKIVNTOU TTPOYPAUUATIONOU, O TTIPWTOG TTOUNOG kabopilel
Tov KQAIKO QI\)EIXIOY oYy AEIQTY-ﬁ (5l KWSIKOG auTdC €ival avaykaiog yia tnv
avanapaywyn Twv padIomoUmwy.
O evowpatwpévog Séktng Clonix Siabétel emiong oplouéveq ONUAVTIKEG
TIPONYMEVEC AEITOVPYIEC:
« Avamapaywyn moumou master (KUMOUEVOG 1 0TABePOG KWSIKOC).
« Avamapaywyn yla QVTIKOTAoTaon TTOMITWVY TTOU £X0LV KATaxwpnOeindn oto §ékn
« Awxeipion Faong SeSopévwv TOUTWV.
- Awoxeipion opadag SekTwv.
Ma T xpAoN aUTWV TWV, TIPONYUEVWY AEITOUPYIWV_ OUHBOUAEUBETE TIC 0dnyieg Tou
(OPNTOU TIPOYPAUKATIOTH YEVIKNE XProng Kat Tou O8nyou TPoyPapaTIoHOU OEKTWV.

14.5) MENOY NPOKAOOPIEMENEX (dJEFRLLE)
Emavagépel tnv kevpikn povada otigmpokaboplopéves pubpioelg (DEFAULT). Meta
™V eMavagopd eival avayKkaia n ek véou eKTENEDN TNG auToppLUBuIoNG (AUTOSET).

14.6) MENOY I'AQXXA (LAAGUALE)
Emtpémnel Tnv emAoyn TnE YAWooag otnv 006vn Tou TIPOYPARUATIOTH.

14.7) MENOY AYTOPPYOMIXZH (RUtoSEL)

. Namvemniteuén KANITEPWV AMOTEAEGUATWY, CUVIOTATALN EKTENECN TG AUTOPPUD-
HIONG HE TO HOTEP OE KATAOTAON NPEUIag (SnAadn xwpigva éxouv umepBeppavOei
amo oNUAVTIKG apIOUS CUVEXOHEVWY KUKAWY).

«  Exteléote évav KUKNO QUT%) UOuIoNG amo 1o €181KO ysvoo.

+ MOoAmatnOei to pmoutdv OK eppavietal To ivupa ... .... ..., n strpm%povdéa
EKTENEI TNV KivON VOiYHOTOG KOl 0TN OUVEXELQ TOU KAELGIATOC, KOTA TN OLAPKELQ

Twv oU%\wv PUBUICETALAUTOHATA N EAAXIOTN TIUA AVAYKAIAg POTTHG LA TV Kivnon

TOU GUANOU.

O aplBuog avaykaiwy KIVAoEWV 0To autoset pmopei va Kupaivetat amo 1 €wg 3.

Katd tn S1dpKela TG AonE AUTAG TIPETTEL VA ATOQPEVYETAL N OKIOoN TwV g)mro—

KUTTAPWVY, KaBwg Kat n Xpnotn twv Xeiptotnpiwv START, STOP kat tng 086vnc.

H Ttautéxpovn mieon Twv PMOUTOV + Kal - KaTtd Tn (p('xoR auTr} PIMAOKApPEL TOV

OUTOUATIOMO Kal eE€pxeTal amo To autoset epgavifovtag KO.

210 TéNOG NG S1adIKaoiag n KevTpikr povada eNéyxou pubpilel autopata TIg

18aVIKEG TIMEG pOTTHC. ENEYETE Kal eVOEXOHEVWG a)\)\dés TIG TIHEG CUUPWVA HE TIG

odnyieg mpoypappaTiopov.

A WNPOZOXH!!BefaiwOeite 6TIN TIMA TNGSUVAUNGKPOUONGTTOU LETPLETAL

oTa onpeia ta omoia opilel To ngétuno EN12445, sivai KatwtEPn amo

T 'rlsﬁ mov ipoBAénel o mpotumo EN 12453.

& t Suvapsig kpovong umopolv va peiwboulv pe t™n Xpron
TAPAHOPPWOIUWV AKPWV.

avixveuong epmodiwv Sev sivan evepyn. O £yKATACTATNG TPEMEL va
€AEYXEL TNV KiVNON TOU QUTOHATIOROU KAL VA MNV EMITPEMEL GE KAvEVAV
va MANCIACEL 1) Va OTABEl EVTOG TN akTivag Spaong Tou pnXaviopou.

14.8) ZEIPA EAEFXQN ETKATAZTAZHZ

1. Ektehéote 1o AUTOSET (¥)

2. ENéy&te Tig Suvapelg kpolong: av TpouvTal Ta opla (¥*) petafeite oto onueio 10

Sl0QOPETIKA

NPocapHEoTE EVEEXOUEVWGTICTAPAUETPOUCTAXUTNTAG KAl evaioOnaiag (Suvaun):

E ETIE TIVOKA TIOPAUETPWV. ’ ! . )
AéyETe Kal mAAL TIC SUVAELS KpoLoNG: av TnpolvTal Ta opla (**) petaBeite oto

onueio 10 SlapopeTikd

. Epappoote évav mabntikd avigveutr eumodiwv

f Mpocoxn!! Kata tn Siapkeia tng au-rooppﬁeplonq n Asitoupyia

oo w

6. ENéyEte kat mAN TG SUVAELS KpoUoNG: av TNpouvTal Ta opla (**) petaBeite oTo
onueio 10 SlapopeTika
7. EQapuooTE oUOTAUATA TTPOOTACIAC VAIoONTA OTNV TTiEON 1} OTOV NAEKTPIOUO
(11X EVEPYOC aVIXVEUTAG epmodiwv) (**)
8. ENéyEte kat mAN Tig SUVARELS KpoUoNG: av TNpouvTal Ta opla (**) petaBeite oTo
onueio 10 SlapopeTika
9. Emrpétgrs TNV Kivnon Tou pnxaviopou pévo otn Asttoupyia “Atopo Mapov”
10. BeBaiwBeite 6TIOAATAOUCTAPATA AVIXVEVONG OTNV TIEPLOXT KIVNONGAEITOUP-
00V OWoTd
(*) Npv ekteNéoeTe TO autoset PePaIWOEITE OTI EXETE KAVEL CWOTA ONEG TIG EVEPYELEG
TomoBétnong kat B£ong o€ KATAOTAON ACPAAEIAG OGTIWE AVAPEPOVTAL OTIG TIPOEL-
GOMOINOEIG EYKATACTAONG OTO EYXEIPISI0 TOU CUGTAHATOG KIVAONG,.
(**) Av@hoya pe TNV avaluon Twv KIvOUVWY UTOPEL Va EIVAL ATTAPAITNTN N EQAPLOYH
£VAICONTWVY CUCTNUATWY TPOCTACIAG

14.9) MENOY XZTATIZTIKQN (5EAE)

EpgaviCer Tnv ékdoon tng rr)\aKéTaé, ToV apIOUd TWV GUVONKWY KUKAWV (e
sn(aTovrdésg, Tov apiBuo Twv amobnkeupévwy moumyv kal Ta 30 Teheutaia
o@dApata (Ta 2 mPWTa Yneia avtiotolouv oTn Béon Kal Ta 2 TeAeuTaia oTov
KWSIKO 0@AaAuaTog). To o@dApa 01 gival To mo mpdoato.

14.10) MENOY PASSWORD (PRS5bLar d)

Emtpémel TNV elcaywyn evog Kwdikov pdoBaong yla ToV TPOYPAUUATIONO TNG
TAOKETAG HEOW SIkTUOU «U-link».

Me tn Aertoupyia “EMIMEAO MPOZTAZIALY" puBuiopévn o€ 1,2,3,4 amaiteital o
KwS1kOG TPOOPaong yia Tnv mpéofacn ota pevou TTpoypappatiopol. Metd and
10 amoTuXNUEVEG CUVEXOUEVEC TTPOOTIABELEG TTPOOBAONC Ba TIPEMEL va TIEPIUEVETE
3 Aemtd yia pia véa mpoomndela, Katd tnv mepiodo auth o kdBe mpoomdabeia
npdofaong otnv 0Bovn epgaviletal To “BLOC” O mpoKaBoplopévog KwSIKOG
npooPaong gival 1234.

15) ZYNAEXH ME NMAAKETEZ EMEKTAZHZ KAl ®OPHTO MPOrPAMMATIZTH
FENIKHZ XPHZHXZ MONTEAO > V1.40 (Fig.Q) Avatpé€te oTo €101KO eyxelpidio.

EI)I:QEOXH! H AavOaopévn puOuion pmopei va mpokalécel atvXuara n
apec.

16) MPOAIPETIKEZ MONAAEZ U-LINK
JupPBouleuBeite Tig 0dnyieg Twv povadwv U-link

16.1)ANTIPPOMA ZYPOMENA ®YAAA (FE?.R)
SupBouleuBeite Tic 0dnyieg Twv povadwv U-link .
2HMEIQXH: ZtnvnlakéTamou €xeloploTei wg Slave, n eicobo¢ Avixveutrigepmodiou

(AVl)(vs-:urn6 epmodiov/ Aokiun Avixveutr) epmodiou/ Avixveutng epmodiou 8k2),
nipémnel va Slapopwbei pévo oto SAFE2.

17) ANTIZTPO®OH THXZ KATEYOYNXZHX ANOIFMATOZ (Fig.S)

18) ENTANA®OPA TQN EPTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN (Fig.T)

MPOZOXH! Emava@£pel TV KEVTPIKI HOVASA GTIC EPYOCTACIAKEG TIMEG KAt

6|cg£d)?ovml 6Mol ol TouToi amé T UV HN.

MPOZOXH! H AavBaouévn pubuion Eno]gsi Vo TIPOKAAEOEL atuxrjpata 1) BAABEC.

- Alakoyte TNV Tdon otnv mhakéta (Fig.T ap.1)

- Avoi€te Tnv gicodo Stop kal méoTe TauToXpova ta prmoutodv - kat OK (Fig.T ap.2)

- AWOTE TAON OTNV TAOKETA (F_ilg.T ap.3)

bZlg ( v_o@l_()vn isxmavi(sralro RST, evtog 3 Seut. emPBePaiwote méCovVTag To UmouTOV
ig.T ap.

- Mg, laévaee péxpt va ohokAnpwbei n Siadikacia (Fig.T ap.5)

- H d1adikacia ohokAnpwOnke (Fig.T ap.6)
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MINAKAZ “A” - MENOY NMAPAMETPOI - (FR-AT

MNapapetrpog | min. | max. | Default | Npocwn. OpIopHOG Meprypaen
Xpovog autopaTou . . . .
tch 0 120 10 Khetoipatoc [s] XpOvo¢ avapovng TPV To auTOHATO KAE{oIUO.
ErFLOhE. Xpdvog ekkévwong . . . . . . . .
cLrk 1 180 40 Z@vne pavaptod [s] Xpdvog ekkévwong Tng {WVNG TTOU UTTOKELTAL OE EAEYXO KUKAO@OpPIag amd To gavdpl.
. AT60TAON TTPOCEYYIONG KATA TO AVOLYHA TOU/TWV HOTEP, WG TTOCOOTO TNG OUVOMKAG S1a8POHAC.
oPd ISt Anéataon MPOZOXH: Metd v Tpomomoinon tng mapauétpou Ba givat amapaitnTn pia mpn Stadpopn
Gl ot T 1(¥*¥) 50 10 TIPOCEYYIONG KATA TO ywplc 6la|;oné<
Lo . 0, .
avotypa [%] MPOXOXH: pe to "SET" atnv 086vn n avixvevuon Tou epnmodiov Sev gival evepyomoinpévn.
. ATIO0TAON TTPOCEYYIONG KATA TO KAEIGILO TOU/TWV HOTEP, WG TTOOOGTO TNG GUVOAIKNG SlaSpounG.
cLd ISk Anéatacn MPOZOXH: Metd v Tpomomoinon tng mapauétpou Ba givat amapaitnTn pa mipen Stadpopn
"S, al T 1(***) 50 10 TIPOCEYYIONG KATA TO xwplc 6IGK.OTléC
Lou . 0 N
Kheioto [%] MPOZOXH: pe vo "SET" otnv 004vn n avixvevuon tou epmodiov Sev eival evepyomoinpévn.
Anootaon empBpdduvong (S1éAeucn amod TV KAvovIKR TaxUTnTa AeIToupyiag otny taxutnta
TIPOCEYYIONG) TOOO KATA TO AVOLYHA OG0 Kal KATA TO KAEIGIUO TOU/TWV HOTEP, TIOU METPATAL WG
Amootaon TI0000TO TNG OUVOAIKAG Sladpopng.
[l )
d iSkdEcEL 0 50 135 empBpaduvong [%] MPOZOXH: Metd Tnv Tponmonoinon Tng mapapétrpou Ba givat amapaitntn pia mAfpn
Sadpopn xwpic Stakoméc.
MPOZOXH: pe 1o "SET" atnv 086vn n avixvevuon Tou epnmodiov Sev gival evepyomoinpévn.
o . . " . . ] P .
PR-E ,H‘,: 10 99 20 Mepiké avotypa [%] Anoomon’ papu«’)u QAVOiyHATOG WG TTOCO0TO TOU GUVOAIKOU OVOiYHATOG, UETA ATTO EVEPYOTTOINGN
oPEn inD NG evtohrg ey PED.
AVvaun mou e§aockeitat amod to/ta eUANO/a Katd To dvolypa. Eival 1o mooootd tng
TIAPEXOUEVNG SUVAUNG, TIEPa amd eKeivn TTOU £XEL AMOONKEVTEL KATA TO autoset (Kat mou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELD), TTIPIV TIPOKAAEDEL éva cuvayepUd pmodiou.
Abvapn @UNov/wv | Hmapduetpog emAéyetal autopata amo To autoset.
ofForck 1 99 50 Katd to dvotypa [%]
MPOXOXH: Emnpealet Bgiag otn Suvapn Kpovong: BePaiwBeite 4TI pe TV emAeypévn
TIHR TPoUVTaL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acdpaleiag (*). Ev avdykn €yKATAGTAOTE GUOTHHATA
ac@aleiag yia tnv mpoatadia amé cOvOMPn(**).
Avvapn mou e§aokeitat amod To/Ta eUANO/a Katd To KAgiotpo. Eival To moooatd Tng
TIOPEXOUEVNG SUVAUNG, TIEPa amd eKe{vN TTOU €XEL AMOBONKEVTEL KATtd TO autoset (Kat mou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELD), TIPIV TIPOKAAEDEL éva cuvayepUO pmodiou.
AvUvapn @UANov/wv H mapdapetpog emAéyetal autépata amd To autoset.
I
ctSForck 1 29 50 KaTd To KAEioo [%)]
MPOXOXH: Emnpealel amevBziag otn SUvapn kpouong: BeaiwOeite 6T1 pe
TV EMAEYREVN TIRE TRPOUVTAL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acgaleiag (¥). Ev avaykn
EYKATAOTIOTE CUCTHHATA ACPAAEIAG YIa TNV TTPOCTACGIA amd GUVOAPN (¥*).
“AUvapn Tou €aoKeiTal amod To/Ta GUANO/a KATd To Avolypa o€ Taxutnta emppaduvong”
Eival To mooooTtd g mapexopevng Suvapng, mépa amd eKeivn o €xel AMOBNKEVTE! KATA TO
Bovan e | B vt ano o autoset e eepo oo
oPSLbdForcE | 1 99 50 KOTA TO AVOlypal HE PapETP Y: M .
A 0y
emppdduvon %] MPOXOXH: Emmpealet Bsiag ot Suvapn kpovong: BePaiwBeite o1 pe TNV emAeypévn
TIHA TNPoUVTaL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acgpaleiag (*). Ev avdykn £yKATaoTAOTE GUOTHHATA
ac@aleiag yia tnv mpoatadia amé cOvOhn(**).
“Abvvapn mou e€aokeital amod To/Ta UANO/a KATA To KAEioIo o€ TaxutnTa emPpaduvong”
Eivat To mooooTté NG mapexdpevng SUvaung, mépa amo eKeivn TOU €XEL AMOBNKEUTEL KATA TO
sl
. 1 99 50 KATA TO KAEIOIHO UE papeTp ¥ M )
ForcE empPBpaduvon [%]
MPOXOXH: Ennpealel amevBziag otn SUvapn kpouong: BefaiwOeite 6T1 pe
TV EmMAEYREVN TR TPOUVTAL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acgaleiag (¥). Ev avaykn
£YKATACTHOTE GUCTHHATA AGPAAEIaG yia TNV mpootacia and cOvOAn (**).
Mo000Td TNG PéYIOTNG TaXUTNTAG TTOU TIPETTEL VA EMITEVXDEL KATA TO Avolypa amd To/Ta HoT
£p.
Taxutnta avoiypatog | MPOZOXH: Meta tnv Tpomonoincn Tng mapapétpov Ba givat amapaitntn pia mAnpn
of 5PEEd 15 99 99 [%] Sadpopn xwpic Stakomég.
MPOXOXH: pe 1o "SET" otnv 006vn n avixvevon tou epumodiov dev givat
EVEPYOTIOINUEV.
Moc00Td TG PEYIOTNE TAXUTNTOG TTOU TIPETEL VA EMITEUXOE KATA TO KAEIOIHO OO TO/TA HOT
£p.
! SPEEM 15 29 99 Tayxutnta kAetoipatog | MPOZOXH: Metd Tnv Tpomonoincn TG mapapéTpov Ba givat amapaitntn pia minpn
£ [%)] Siadpopn xwpig Stakomég.
MPOZOXH: pe o "SET" otnv 006vn n avixveuon touv epmodiov Sev givat
EVEPYOTIOINUEV.
TaxutnTa ToU/TWV HOTEP KATA TO AVOLYHO KAl KATA TO KAEIOIHO 0TN (pAcn TIPOGEyYIoNG, TTOU
Tayvtnta UETPATAL WG TTOGOOTO TNE UEYIOTNG KAVOVIKIG TAXUTNTAG AEITOUPYiaG.
SLol SPEEd 15 30 25 TPOCEyylong MPOXOXH: Metd tnv Tponomoincn Tng mapapétpov Ba givar anapaitntn pia mipn
[%] Siadpopn xwpig Stakoméc.
MPOZOXH: Mg 1o "SET" otnv 004vn n avixveuan tou epmodiou Sev ivan evepyomoinpévn.
MpoypappaTiopog
A nEEnAncE ° 250 0 aplBpo Kiviioewyv Emtpénel tn puBpion evég aplBuol KIVACEWY TAvw amrd TOV OTT0io EMONUAIVETAL N AVAYKN
Qind Ut SSrialnts opiou ouvtipnong [oe | ouvtripnong otnv €060 AUX mou éxel Slapoppwdei we Zuvtripnon i ®apog kat Xuvtripnon.
£KkaTovTadec]

(*) Ztnv Evpwmnaikn ‘Evwon epappoote To mpoétumo EN12453 yia ta dpta tn¢ SUvapng kat 1o EN12445 yia th pé6odo pétpnong.
(**) O1 SUVAEIG KPOUONG HITOPOUV Va pHEIwBOUV HE TN XPHION TTAPAHOPPWOIHWY AKPWV.
(***) Eav n umroAoyt{opevn Tipn givat pikpotepn amod 30 cm, puBpiletal ota 30 cm
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MINAKAZ “B” - MENOY AEITOYPTIEX - (Lol ic)

De-

INUEWOTE

N&rrovpyia Opiouog fault | m poBjuon Emloyég
Xpévog 0 Aertoupyia amevepyomoinpévn
tchR Autopatou 0
KAgwoipatoc 1 Evepyomolei To autopato kAgioiuo
0 Nertoupyia amevepyomoinpévn
) . .
FRSE cL5. Tprivopo kheicipo 0 1 KAeiVel 3 SEUTEPOAENTA HETA TV GITEVEPYOTIOINGN TWV PWTOKUTTAPWY XWPIC AVAHOVH TOU EMAEYHEVOU
Z1£010W0IoV TCA
Or gicodol mou €xouv SlapopPwdei wg Start
0 E, Start |, Ped AettoupyoUv pe T Stadikacia Kivnon frpa-pripa
4 Bnudtwv. 2
BHMATA 3 BHMATA | 4 BHMATA
KAEIZTH ANOIrMA
oy ; ; O1 eicodol mou €xouv Slapopewbei wg Start ANOI'MA ANOITMA
SEEP-b3-5EEP Klvnﬂa'n gnua 0 1 E, Start |, Ped Aettoupyouv e tn Stadikacia SE KAEIZIMO STOPS
NouEfnk M 3 Bnudtwv. To oua Katd T edon
KAEIGIPATOG QVTICTREPEL TNV Kivnon. ANOIXTH KAEIZIMO KAEIZIMO
KAEIZIMO
ZE ANOITMA STOP +TCA | STOP+TCA
O1 icodol mou €xouv SlapopPwbei wg Start
5 E, Start |, Ped Aettoupyouv e tn Stadikacia METAAMOSTOP | ANOIrMA ANOITMA ANOIrMA
2 Bnudtwv. Ze KABE ONpa aVTIOTPEPEL TV
Kivnon.
0 O @Apo¢ avafel TAUTOXPOVA HE TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
PrE-RLRFT Mpozidomnoinon 0
1 O @apo¢ avafel mepimou 3 SeuTePOAENTA TIPIV TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
0 Aettoupyia pe orpata.
Nertoupyia pe Atopo MNapov.
H gicodo¢ 61 Stapopewvetal wg OPEN UP.
1 H gicodoc¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP.
H kivnon ouveyiletal 6co Siatnpeital n mieon ota pmoutov OPEN UP ry CLOSE UP
MPOXOXH: ot acgdleieg Sev eival evepyéc. safety devices are not enabled.
hold-to-rln Mapoucia atépov 0
Aetrtoupyia Atopo Mapdv Emergency. Aettoupyia cuvrBwg pe orjpata.
Av n mhakéta Sev mePAoel TOV EAEYXO TWV ACPANEIWDV (QWTOKUTTAPO 1) AVIXVEUTAG Eumodiwy, Er0x) yia 3
OouveXOUEVES POPEC, EvepyoTroleital n AetToupyia pe Atopo Mapdv yia 1 AemTéd agov aproETE Ta UMOUTOV
OPEN UP - CLOSE UP.
2 H gicodo¢ 61 Stapopewvetal wg OPEN UP.
H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP
MPOXOXH: pe Atopo Mapov Emergency ot ac@dleleg Sev givat evepyEg.
KAeidwpa 0 To onfpa Twv €1068wv Tou éxouv Stapopewbei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd to dvolypa.
bl oPEn ONUATWVY Katd 1o 0
avorypa 1 To onfpa Twv 1068wV Tou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd To dvotypa.
bl EeR KAeiswpa 0 0 To orjpa Twv 1668wV mou €xouv SlapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd tnv mavon TCA.
onpdtwy o TCA 1 To ofua TwV 1668wV Tou éxouv Slapop@wdsi w¢ Start E, Start |, Ped Sev emépd katd tnv mavon TCA.
Kheidwpa 0 To orjpa Twv 1668wV mou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd to KAgiotpo.
bl cloSE onpATWVY Katd To 0
KkAgiopo 1 To orpa Twv £1068wv mmou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd 1o KAgioto.
0 To dplo eméppaong g mPooTaciag amperostop mMapapével oTaBepd OTNV EMAEYHEVN TIUN.
H KevTpIKn povada ekTeNE] aUTOHATA O KABE EKKiVNON M AVTIOTABUION TOV 0piou eMEUPBaong Tou
ouvayeppou epmodiou.
, . BeBaiwBeite 6T1 N TIpr TNG SUVAUNG KPOUONG TTOU PETPLETAL OTA ONUEIA Ta omroia opiel To mpoTuTo EN12445,
icE Aetoupyia lce 0 1 £ival KATWTEPN a6 TV Tiur TIou TipoBAEnel To TpGTUTIO EN 12453, Te mepintwon ap@iBoNiag Xpnoiponolote
BonBntika cuoThpata ac@aleiag.
H Aertoupyia autr givat Xpriolpn o€ TTEPIMTTWON EYKATAOTACEWY O€ XAUNAEG OEPUOKPATIEG.
MPOXOXH: petd TNV EVEPYOTOINGN AUTHG TNG AEITOUPYiag IPEMEL va EKTENECETE évav KUKAO
autoppLvOuIoNG.
oPEn in okhEr AVTI?TPO‘P"I 0 Stdvtap Aertoupyia (BAéme Fig. S, Ap. 1).
Katevbuvong 0
dirEck. avoiyparog 1 AVTIOTPEQETAL N KATELOBUVON AVOiyUOTOG OE OX€ON PE TN oTavTap Aettoupyia (BA. Fig. S, Ap. 2))
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

. . De- INHEIDOTE .
Nerroupyia OpLopog fault | 0 poBuon Emloyég
Alapspewon 0 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot, pwtokuttapo.
e £10650u 1 Eicodo¢ Stapoppwpévn we Phot test, pwtoKUTTapo eAeypévo.
SAFE | ac@aleiag SAFE 0
1. 2 EicoSo¢ Siapoppwuévn we Phot op, pWTOKUTTAPO EVEPYOTTOINHEVO HOVO KATA TO GVOLyUa.
72 . . ., . . . P
3 Eioodo¢ Slapopewpévn wg Phot op test, wToKUTIApOo ENEYHEVO KAl EVEPYOTTOINKEVO HOVO KATA TO Gvolypa.
4 EicoSo¢ Stapoppwuévn we Phot cl, @wTokUTTapOo EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIHO.
5 EiooSo¢ Siapopewpévn we Phot cl test, puwtokUTTapo EAEYUEVO Kat EVEPYOTTOINUEVO LOVO KATA TO KAEIOIO.
6 EicoSo¢ Siapoppwuévn we Bar, avixveuTrig umodiwv.
7 Eicodo¢ Stapoppwpévn wg Bar, ENeYHEVOC AVIXVEUTHG EUMTOSiwV.
8 Eicodo¢ Siapopewuévn wg Bar 8k2.
Awapdéppwon g* Eicodo¢ Stapoppwpévn we Bar OP, avixveuTrig EUMOSiwy e QVTIOTPOPI| EVEQYOTIOINUEVOG MOVO KOTA TO
TG £10660V Avolyua. Katd to koo mpokalei stop TG kivnong.
SAFE 2 aogaheiac SAFE 6 o EicoSo¢ Stapopewpévn we Bar OP TEST, eEAeypévog QVIXVEUTAC EUTTOSIWY UE AVTIOTPOPK EVEPYOTTOINUEVOC
724 1 udvo katd to avotypa. Katd to kAgioipo mpokalei stop tng Kivnong.
1* Eicodo¢ Stapoppwpévn we Bar OP 8k2, avixveuTrig EUTTOSIWV HE AVTIOTPOPT| EVEQYOTIOINUEVOG MOVO KOTA TO
Aavolyua. Katd to koo mpokalei stop Tng kivnong.
o Eicobo¢ Siapoppwpévn we Bar CL, avixveuTig Umodiwy PHE avTIoTPOPr| EVEPYOTIOINHEVOG HOVO KATA TO
1 KAgiowpo. Katd to avotypa mpokalei stop tng Kivnong.
13* Eicodo¢ Stapoppwpévn wg Bar CL TEST, ENeypEVOC QVIXVEUTNG EUMOSIWV LE AVTIOTPOPN EVEPYOTIOINUEVOG
uévo katd To KAgiolpo. Katd to dvolyua mpokalei stop tng Kivhong.
% Eicobo¢ Stapoppwuévn we Bar CL 8k2, avixveuTrig EUmodiwv e avTIOTPO®Pr| EVEPYOTTOINHEVOG HOVO KATA TO
14 KAg{owpo. Katd to dvotypa mpokalei stop tng Kivnong.
0 EicoSoc¢ Siapoppwuévn we Start E.
Aapéppuwon e ; .
. £10650U GHPATOC o 1 EicoSo¢ Siapoppwuévn wc Start I.
'2: . 2 Eicobo¢ Siapoppwuévn wg Open.
3 Eicodo¢ Siapoppwuévn wg Close.
Aapép@won The 4 EicoSo¢ Siapoppwuévn we Ped.
ic 2 swo&ollét;qpm-oc 4 5 Eicodo¢ Siapoppwuévn wg Timer.
62 6 EicoSoc Siapopewpévn we Timer Melwv.
0 'E€080¢ Slapopewuévn we 2° Kavail paSIoKUPATWY.
A 1 ‘E€0b0¢ Srapoppwuévn wg SCA, Auxvia Avolxtrig MNéptag.
Awapdéppwon Tng
RUH O ££660u AUX 0. 6 2 ‘E€080¢ Stapopewpévn we orpa Ecwtepikog QwTIoHOG.
20-21
3 ‘E€od0¢ Slapoppwpévn we orjpa PwTiopdg Zwvng.
4 'E€060¢ Slapoppwuévn WG PWTIOUAG KMUAKOOTAGIOU
5 'E€060¢ Slapoppwuévn we ouvayepuog
6 'E€060¢ Slapopewuévn we apog
Aapépeuwon tng 7 ‘E€060¢ Slapoppwuévn we autopatn KAEWSaptd.
RUH 3 €§680u AUX 3. 0
26-27 8 ‘E€060¢ Slapopewpévn we KAeISapld pe payvitn.
9 ‘E€060¢ Slapopewpévn wg Xuvtrpnon
10 ‘E€060¢ Srapopewpévn wg Ddpog kat Tuvtrpnon.
O 6ékTng gival élapopq)wpevoc yla )\slroupyla ue Ku)\lopevo KWwOIKO (roIImg code).
I1aBepog 0 Ag ovral amod
FlHEd COdE ) 0 V ViVovTal AT
. Kw8Ko¢ 1 O 6€KTNG gival SlapopPWUEVOG Yia AElToupyia Pe o*raSepo KWOIKO.
[ivovtalamodsekrol oL KADVOLUE ZTa0c00 KWOIKO
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

A&gtovpyia

Oplopog

fault

INHEWOTE
™ pUBHIcH

Emloyég

ProtEct lon
LEUEL

PUBpion Tou
emmédov
mpootaciag

A - Agv anaiteital o KwdIKGG mpodoBaong yia tnv mpdoacn oTa PevoU TIPOYPAUMATIOHOU

B- Evepyormolei Tnv amoBOriKeuon Twv oMWY HECw PASIOKUUATWY.

H Aertoupyia ekteleital KOVTd oTOV TTivaka XEIPIOPOU Kat Sev amattei Tnv mpdofaon:

- Méote 51a80XIKA TO KPUPO UIMOUTOV Kal TO KAVOVIKS UmmouTtov (T1-T2-T3-T4) evdg ridn amoBnkeupévou
TIOUTOU O€ AElTOUPYia OTAVTAP PEOW TOU PHEVOU PaSIoEMKOVWVIa.

- MéoTe evtdg 10 S€UT. TO KPUPS PITOUTOV KA TO KAVOVIKO MITOUTOV (T1-T2-T3-T4) evOg Toumou mpog
amoBrikevon.

O 8€KTnG SIOKOTITEL TN AEITOUPYIa TTPOYPAUUATIOHOU HETA o 10 SeuT. EVTOg Tou Xxpdvou autol PTopEiTe va
TIPOYPOMUATIOETE KAl VEOUG TTOUTTOUG eMavalapBavovtag To TPonyoUHEVO OnUEio.

C - Evepyorolei Tnv autépaTtn eloaywyr HEOW PASIOKUHATWY TWV KAWVWV.

Emtpémnel oToug KAWVOUG TTou €xouv SnuoupynBei pEow TTPOYPAUMATIOTH YEVIKNG XPHiONG KAl 0Td
mipoypappatiopéva Replay va mpooteBolv otn pvriun Tou Séktn.

D - Evepyormolei TV autopatn l0aywyn Héow padlokupdtwy Twv replay.

Emtpénel ota mpoypappatiopéva Replay va mpooteBouv otn pvripn Tou Séktn.

E - Eivat Suvato va aANAEETE TIG Tapau€Tpoug Tng mAakétag péow Siktvou U-link

A - Amtauteitat 0 KwSIKOG TpooBaong yia tTnv mpdoBacn oTa HevoU TTPOYPAUMATIOHOU.
O mpokaBoptopévog KwdIKOG mpooBaong ivat 1234,
Mapapévouv apetdBANTeC, o€ oxéon pe Tn Aettoupyia 0, ot Aertoupyie¢B-C-D - E

A - Antarteitat o KwSIKOG Tpoofaocng yia Tnv mpdofacn oTa HevoU IPOYPAUMATIOHOU.
O mpokaBopiopévog KwdIkdg mpooBaong eivat 1234.

B - Amevepyomolei TV amoBKeLoN TWV MTOUMWV HECW PASIOKUUATWV.

C - AmievepyoTole TNV auTOUATN EI0OYWYN HEOW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.
MNapauévouv apetdPAnTeg, oe oxéon pe Tn Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg D - E

A - Amtauteitat 0 KwSIKOG TpooBaong yia tTnv mpdoBacn oTa HevoU TTPOYPAUMATIOHOU.
O mpokaBoplopévog KwdIKOG mpooBaong ivat 1234,

B - Amevepyorolei TV amoBrKeuon TWV MOUMWY HECW PASIOKUUATWY.

D - ATievepyoTToLel TNV AUTOHATN El0aywYH HEow padloKupdTwy Twv Replay.
Mapapévouv apetdBANnTeC, o€ oxéon pe Tn Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg C - E

A - Antarteitat o KwSIKOG MpooBaocng yia tTnv mpdofacn oTa HeEvoU IPOYPAUMATIOHOU.

O mpokaBopiopévog Kwdikdg mpooBaong eivat 1234.

B - Amevepyomolei TV amoBrKeLoN TWV MTOUMWV HECW PASIOKUUATWV.

C - Aievepyomolei TNV autdUaTn EI00YWY HEOW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.

D - Anevepyormolei TNV auTtopatn eloaywyn péow padlokupdtwy Twv Replay.

E - Amevepyomolgitat n Suvatdtnta Tpomomoinong Twv MapAPETPWY TNG MAAKETAG péow Siktvou U-link

Ot mopmoi amoBnkevovTal pdvo péow Tou e181koU pevoL Padlogmikovwvia.

THMANTIKO: To ugnAo emimedo aopaleiag eumodilel Tnv mpooBaon 1600 Twv avemOUuuNTwy KAWVWY 600 Kal
TWV eVOEXOUEVWY padlomapeUBoAwV.

SEr AL TNodE

ZEIPLOKN
A&rtovpyia.
(Mpoacdiopilel mwg
SlapoppwveTtal
N MAOKETA OE pila
ouvdeon Siktuou
BET)

SLAVE standard: n mhakéta éxetal kat OTENVEL orpaTa/Sidyvwon/KA.

N;\AS'IjER standard: n makéta otélvel orjpata evepyomnoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) og AA\eg
TAOKETEC.

SLAVE avtipponwv @UAwV o€ Tomko Siktuo: n makéta gival To slave o€ éva Siktuo avtippomnwv @UANwY
xwpic é€unvn povada. (fig.R

MASTER avtippomnwv @UAAwV o€ TOTKO SiKTuo: n MAAKETA ival To master o€ éva SikTuo avtippomwv GUAAWY
xwpic £Eumvn povada. (fig.R)

AddrE£55

Agvbuvon

Mpoadiopilel tn SievBuvon amod 0 £wg 119 TnG MAAKETAG O Wia oUVSEDN ToTKoU SikTUou BFT.
(BAéne mapdypago MPOAIPETIKES MONAAES. U-LINK)

EHP I

Awapoéppwon tng
£10680u EXPI1
otV MAaKEéTa
EnéKtaong
£10608wv/ §66wv
1-2

Eicodo¢ Siapoppwuévn we onpa Start E.

Eicodo¢ Slapoppwuévn we onpa Start 1.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we orjua Open.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we orfjpa Close.

Eicobo¢ Stapoppwuévn we onpa Ped.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we orjpa Timer.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Timer MNelwv.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we acpdaiela Phot, pwtokuttapo.

Eicobo¢ Siapoppwuévn wg ac@alela Phot op, pwTokUTTOPO gvepyoToinpéVo HOVo KaTd To dvotyua.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we ac@alela Phot cl, pwTokUTTapo evepyommoinpuévo POvVo Katd To KAEIOIUO.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we aopdieia Bar, avixveutrig epmodiwv.

1%

EicoSo¢ Siapopewpévn wg acpdAela Bar OP, avixveuTtrig eUmodiwy e avTIoTPOQH EVEQYOTIOINUEVOC LOVO KATA
TO AVOlyUa, KATA TO KAEIOILO TIPOKAAE( stop TNG Kivnong.

12%

Eicoboc¢ Siapopewuévn wg aopdAela Bar CL, avixveuTtrig EUMOSiwy HE avTIOTPO@H EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
70 KAEIOIHO, KOTA TO AVOlyHa TIPOKAAE( stop TNG Kivnong.

13%*

EicoSo¢ diapoppwpévn wg acpdlela Phot test, pwTtokUTTapo eheypévo. H gicodog 3 (EXPI2) tTng mAakétag
EMEKTAONG E1008WV/ €08WV PETATPEMETAL AUTOPATA OF £i0080 EAEyXou ouoTnpdTwy acpaleiag, EXPFAULT1.

14%

EicoSo¢ Siapoppwpévn wg aopalela Phot op test, @WTOKUTTOPO ENEYUEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA
10 avotypa. H €icodog 3 (EXPI2) Tng MAKETAG EMEKTAONG E100SWV/ €£08WV PETATPEMETAL AQUTOHATA OF €i0080
eNéyxou ouotnudtwy acpaleiag, EXPFAULT1.

15%

EicoSo¢ Siapopewpévn wg aopdaleia Phot cl test, wToKOTTOPO ENEYUEVO Kal EVEQYOTIOINUEVO LOVO KATA TO
KAgiowo. H gicodog 3 (EXPI2) Tng mAakétag eméktaong €l008wv/ e€06wV LETATPEMETAL AUTOUATA OF €i0080
eNéyxou ouotnudTwy aopaleiag, EXPFAULT1.

16%

Eicobo¢ Siapoppwpévn wg ac@aleia Bar, avixveutric epmodiwv eeypévog. H eicodog 3 (EXPI2) Tng mAakétag
EMEKTAONC E1008WV/ €§08WV PETATPEMETAL AUTOUATA OF €I0080 ENEYXOU CUOTNHATWY aoc@aleiag, EXPFAULTT.

17%

Eicodogdlapoppwpévn wgacpdAela Bar OP test, avixveuTGemoSiwy EAEYUEVOG LE QVTIOTPOPH) EVEPYOTTOINUEVOG
pdvo Katd to dvolypa, Katd To KAgioio mpokalei stop tng Kivnong. H gioodog 3 (EXPI2) Tng mAakétag eméktaong
€1008wV/ 68wV PETATPEMETAL AUTOPATA OF £i0080 EAEyXou ouoTnpdTwy acpaleiag, EXPFAULTT.

18%

EicoSo¢Slapoppwpévn wgacpdAelaBar CL test, avVIXVEUTHG EUMTOSIWV ENEYUEVOG LIE AVTIOTPOPT| EVEPYOTTOINHEVOG
HSVO KaTdA TO KAEIOIHO, KaTd To dvolypa mpokalei stop tng Kivnong. H gioodoc¢ 3 (EXPI2) Tng mAakétag eméktaong
£1008WV/ 68wV PETATPEMETAL AUTOPATA OF £i0080 EAEyXou ouoTNHdTWY acpaleiag, EXPFAULT1.
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. o De- INUEIDOTE n
Mertovpyia Opiopog fault ﬂ;‘%e"l on Emloyég
0 Eicodo¢ Siapoppwuévn we onpa Start E.
1 Eicodo¢ Siapoppwuévn we orfjpa Start 1.
2 EicoSo¢ Siapoppwuévn we orjpa Open.
3 Eicobo¢ Siapoppwuévn we ofpa Close.
4 Eicobo¢ Stapoppwuévn we onpa Ped.
Aluplép(pwcn e 5 EicoSo¢ Siapoppwuévn we ofpa Timer.
€10660v EXPI2
. otV MAaKEéTa 6 EicoSo¢ Siapoppwuévn we onpa Timer Nefwv.
EHP 2 enmékTaong 0
£1668wv/ ££66wV 7 Eicobo¢ Siapopgwpévn wg ac@aleia Phot, pwtokittapo.
13 8 EicoSo¢ Siapoppwuévn wg ac@alela Phot op, @wToKUTTOPO EVEPYOTIOINMEVO HOVO KATA TO Avolyua.
9 Eicodo¢ Siapoppwuévn wg ac@aleia Phot cl, pwToKUTTAapo evePYOTTOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIUO.
10 Eicodo¢ Sapoppwpévn wg aopaleia Bar, avixveuTtrig epmodiwv.
11% EicoSo¢ Stapoppwuévn wg aopdAela Bar OP, avixvVeUTHG EUmoSiwy PE avTIoTPO@PH EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KOTA
TO Avolypa, KaTd To KAE(oIO TTPOKAAEI Stop TG Kivnong.
12% EicoSo¢ Siapopewuévn wg ao@dAela Bar CL, avixveutrg EUmodiwy PE avTIoTPO@H EVEQYOTIOINUEVOC LOVO KATA
TO KAEIOIMO, KATA TO dvolyua TPOKAAEL stop TnG Kivnong.
0 'E€060¢ Slapopewpévn wg 2° Kavahl padloKupdTwy.
Alapépewon Tng
££680u EXPO2 1 ‘E€0d0¢ Stapoppwpévn wg SCA, Auxvia Avolxtrc Noptac.
oTnV MAaKéTa \ . i . .
EHPo | eméxcracne 1 2 E€060¢ Slapopewpévn wg orpa Eowtepikdg DwTIoHoG.
£1068wv/ £€66wv 3 ‘E€060¢ Stapoppwpévn we ofpa QwTIopo Zwvne.
4-5
4 'E€060¢ Slapoppwuévn WG GWTIOUOG KMUAKOOTAGIOU.
5 'E€060¢ Slapoppwuévn we ouvayepUog.
6 'E€060¢ Slapoppwuévn we eapoc.
Awapéppwon Tng . . . <
£€660u EXPO2 7 E€0d0¢ Stapopewpévn wg autopatn KAedapid.
otV MAaKEéTa } . . .
EHPo? enéraonc 1 8 E€080¢ S1apopPWHEVN WG KAEISAPLA PE HAYVATN.
£1068wv/ £€68wv 9 ‘E€0d0¢ Srapoppwpévn we Zuvtipnon.
6-7
10 ‘E€odo¢ Srapoppwpévn wg apog kat Zuvtripnon.
1 ‘E€ob0¢ Slapopewpévn we Alaxeipion @avapiou pe mhakéta TLB.
ErRFF ic L IGhE ApXIKi) avaAapmn 0 0 Anevepyoroinon apxikric avahaprrc.
PrEFLASK inl ‘Pavaptov 1 Kokkiva ga@Ta mou avaBooBrivouy, yia 3 Seut., amé Ty évapén Tne Kivhonc.
ker'—FEFd'c' F','-P;E""k MGVIHO KGKKIVO o 0 Kokkiva @wta ofnotd pe Tnv mépta KAEIOTH.
[N ) .
ALLAYS on pavapt 1 Kékkiva wta avappéva e TNV mOPTaA KAELOTH.

* Evepyomnoinpévo povo o FW = 2.10

MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOEMIKOINQNIA - (-Ad ia)

N&erroupyia | Meprypaepn
MNpocOnkn Mmoutov start
Rdd SERrt ouoXeTiCel TO EMOUVUNTO UITOUTOV PE TNV EVTOAN Start
Mpoac6rjkn Mmoutov 2ch
Add Zch OUOXETI(EL TO EMBUUNTO UMTOUTOV HE TNV EVTOAR 20U KAVAAOU padloKUPATwY. ZUoXeTICEl TO €MOUPNTO PMOUTOV UE TNV EVTOAT) 20U KaVaAIOU PaSIOKUNATWV.
Y& mepinTwon mou Kapia é050¢ dev éxel StapopewOei wg EEodog 20u KavdAt Padlokupdtwy, To 2° Kavaht padloKupdTwy ENEyXel To Gvotypa mewy.
Awaypapn Katahoyou
EFRSE B4 AI‘IPOZOXH! Alaypd@el amo Tn pvrjpn Tou Skt OAd Ta amoBnKeupéva TNAEXEIPLOTHPLA.
d rH Avayvwon Kwdikou 8£Ktn
CEC Eppavilel Tov kwdikd SEKTN TTOU €ival avayKaiog yla TV avamapaywyn Twv TNAEXEIPLIOTNPIWV.
ON = Evepyorolei TOV TPOYPOUUATIONS € AMOOTACEWC TWV KAPTWV Héow evdg moummol W LINK mou €xel kataxwpnBei otn pviun.
uK AUTH n evepyoTToinon TIAPAUEVEL EVEQYOTTOINHEVN YIA 3 AETTTA artd TO TEAEUTAO TTIATN A Tou ThAexelplotpiou W LINK.
OFF=lNpoypappatiopog W LINK amevepyomotnuévoc.
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DOSTEP DO MENU Fig. 1
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Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochronyna 1,2, 3,4
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Zobacz MENU LOGIKI
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Zobacz MENU RADIO

Rdd 2ch | [ °<] [ h iddEn bUtE]
[N

< [/}
—[ox] - ASe » [ox]+ E2Fd)» [o<]»
N

R [ox] — [EFF — [5] °

+j

- & — 8

O
OK [—)[Pré J
AL SErE Aktywacja wejscia start na zewnatrz START E
-] [-L Skr i Aktywacja wejécia start wewnatrz START |
oPEn Aktywacja wejscia OPEN
L h clS Aktywacja wejécia CLOSE
EE— — — PEd Aktywacja wejscia przejscia dla oséb pieszych PED
I_ EINE Aktywacja wejscia TIMER
+/- StaP Aktywacja wejécia STOP
- ] Phok Aktywacja wejscia fotokomdrki PHOT
PhoP Aktywacja wejscia fotokomorki podczas otwierania PHOT OP
[gEL] — 1 Phel Aktywacja wejécia fotokomorki podczas zamykania PHOT CL
<1 +T bAr Aktywacja wejécia listwy BAR
Aktywacja wejscia listwy BAR na silniku slave (potaczenie
[EnG | — — bAr 2 dla )s/krzyjdel qutawionyc)L przeciwlegle, rozsuw%n?ch)
Aktywacja W%js'cia listwy BAR z odwréceniem AKTYWNA
) TYLKO PODCZAS OTWIERANIA lub, jesli zostato skonfiguro-
5P > -/ 7 wane jako listwa krawedziowa zweryfikowana aktywna tylko
podczas otwierania, Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Aktywacjawejscialistwy BARzodwréceniem AKTYWNATYLKO
£ (TR bArc POSCZAJS ZA{\/\YKANIAyIub, jesli zostato skonfigurowane jako
(CRGEGSEED - ok P = listwa quwidzmwa zweryfikowana aktywna t)dko podczas
_, otwierania, Aktywacja prZypisanego wejscia FAULT
+/- ‘t Shc Aktywacja wejécia wytacznika kraricowego zamykania dla silnika SWC
Sbo Aktywacja wejscia wytacznika kraicowego otwierania dla silnika SWC
Karta oczekujg na wykonanie catego cyklu otwierania-
SEE zamykania, bez zatrzymania posredniego, w celu
obliczenia wartosci sity niezbednej do wykonania ruchu.
UWAGA! Rozpoznawanie przeszkod jest nieaktywne
Erg Test fotokomorek nie powiddt sie Sprawdzic czy fotokomorki sa podfgczone i/lub ustawienia logiczne
< +T Er2 Test listwy nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwa jest podiaczona i/lub ustawienia logiczne
:— - . _— Er03 Test fotokomorek cyklu otwierania nie powiddt sie agtl'gv\c/iiznli%clé)éif&'(r?gomorkl sg podtaczone i/lub ustawienia parametréw/
@M[@**L} ErO4 Test fotokomorek cyklu zamykania nie powiddt sie zg’{gv"\‘,’i‘ézr"facl%if&tggc’"‘é’ki s3 podfaczone i/lub ustawienia parametrow/
£ ” ErO5 Test listwy dla silnika slave nie powiddt sie (potaczenie dla  [Sprawdzi¢ czy listwy sa podtaczone i/lub ustawienia parametrow/
r skrzydet Gstawionych przeciwlegle, rozsuwanych) ustawienia logiczne
ErO5 Test listwy 8K2 nie powiddt sie Sptrawdzié Iczy listwy sg podtaczone i/lub ustawienia parametréw/
ustawienia logiczne
/- ErO7 Test listwy otwierania nie powiodt sie a/pi)é%\gdléiéig%elistwy s podtaczone i/lub ustawienia parametrow/usta-
“Q’é‘;izwo”n'ikfﬁvéi"iix?iﬁ ErBB  |Test listwy zamykania nie powiédt sie Sprawdzc czy listwy sq podiaczone i/lub ustawienia parametrow/usta-
Er 1 Blad testu osprzetu kart - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem . X .
(P Q przef Yy - Problem z osprzetem karty (nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym)
Er3H* ?ﬁg{ggﬁ?ci;&egg?ak,%cr;fﬁ‘(usiz}ypow"’du wykrycia przeszkody | s awdzic ewentualne przeszkody znajdujace sie na trasie ruchu
Er4H* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
EroH* Blad komunikadji z urzadzeniami zdalnymi sszperraevé%%/:/% potaczenie z akcesoriami i/lub karty rozszerzen potaczone
ErI0EFTH ; P Sprobowacdwytgczy¢iponownie wiaczyc karte. Jezeli problem sie powtarza,
Er14Er 15 | Blad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. s ontaktowacysqle Y serwisom techr?"lcz%ym ¢ P <P
Nacisniecie OK potwierdza pobrane ustawienia. Karta bedzie dziata¢ z
Er2 Btad spdjnosci parametrow centrali (logika i parametry) pgbranymi ustawieniami.
1\ Trzeba sprawdzi¢ ustawienia karty (parametry i logike).
g Nacisniecie OKspowoduje, ze kartabedzie dziata¢ zdomyslnym systemem D-track.
Er73 Blad w parametrach systemu D-track \ Trzeba wykona¢ automatyczne ustawianie (autoset).
ErFO Btad wylacznika krancowego Sprawdzi¢ potaczenia wytacznikéw kraricowych
ErF i Btad wytacznikakrarcowego pozostaje aktywny porozpoczeciucyklu | Sprawdzi¢ potaczenia wytacznikow krancowych, potaczenia silnika
ErF3 btad w ustawieniu wejé¢ SAFE Sprawdzi¢ poprawnosc¢ ustawien wejs¢ SAFE
*H=0,1,...9ABCDEF
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

1) UWAGI OGOLNE

Sitownik DEIMOS ULTRA BT A, dzieki bardzo obnizonej pozycji kota zebatego,

zwartej konstrukgji oraz mozliwosci regulowania we/sokosci i gtebokosci, oferuje

wiele mozliwoscimontazowych. Elektroniczny, regulowany ogranicznikmomentu

zabezpiecza przed przygnieceniem. Reczny cyklawaryjny jest wyjatkowo prosty:

wystarczy uzy¢ dzwigni odblokowujacej.

Zatrzymanie ontrolléjq Sﬁolaryzowane, magnetyczne wytaczniki krancowe.

Panel sterowania MERAK jest dostarczany przez producenta z ustawieniami

standardowymi. Kazda zmiane nalezy wprowadzac za pomoca wbudowanego

Wogramatora z wyswietlaczem lub cyfrowelgo programatora uniwersalnego.
petni obstuguje protokoty EELINK i U-LINK.

Jego najwazniejsze cechy to:

- Kontrola 1 silnika pod niskim napieciem

- Wykrywanie przeszkéd

- Oddzielne wejscia dla zabezpieczen

- Konﬁc?urowane wejécia sterowania

- Wbudowany odbiornik radiowy typu rolling-code z klonowaniem nadajnikéw.

Karta jest wyposazona w wyjmowana listwe zaciskowa, co utatwia serwisowanie

oraz wymiane. Jest dostarczana z kompletem okablowanych mostkéw, co utatwia

prace instalatora. Mostki s3 przygotowane pod zaciski: 70-71, 70-72, 70-74. Jezeli

wyzejwymienione zaciskisa wykorzystywane, nalezy $ciggna¢ odpowiednie mostki.

WERYFIKACJA

Przed wykonaniem kazdego cyklu otwieraniaizamykania panel MERAK wykonuje

kontrole (weryfikacje) przekaznikéw ruchu oraz zabezpieczen (fotokomorek).

W przypadku btedéw w dziataniu nalii)ésprawdzic', czy podtaczone urzadzenia
a

pracuja prawidtowo oraz sprawdzi¢ okablowanie.
3) DANE TECHNICZNE
SILNIK
400 600
Zasilanie 110-120V 50/60Hz 110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)

Silnik 24V - 24V -
Moc pobierana 50W 70W
Max prad pobierany 0,5A(230V~)-1A(110V~) | 0,5A(230V~)-1A(110V~)
Modut kota zebatego 4mm (14 zebow) 4mm (14 zebow)
(standard)

12m/min 12m/min

4000N (=400kg)

Predkos¢ skrzydta (standard)

Max ciezar skrzydta
-standard**

6000N (~600kg)

Modutkotazebatego (szybko) | 4mm (18 zebow) 4mm (18 zebow)

Predkos¢ skrzydta (szybko) | 15,5m/min 15,5m/min

Max cigzar skrzydfa-szybko** | 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)

Max moment obrotowy: 20Nm 30Nm

Reakcja na uderzenie Ii;Aegl%rggticzngogranicznik EIektronican\)rogranicznik
u obrotowego | momentu obrotowego

Smarowanie Smar staty Smar staty

Mechaniczne odbloko-
wanie dZwignig

Mechaniczne odbloko-

Sterowanie reczne haniczneo
wanie dZwignig

Rodzaj pracy
Baterie rezerwowe (opcja)
Warunki otoczenia

intensywne
2 baterie 12V 1, 2Ah
od --20°C do + 55°C

intensywne
2 baterie 12V 1, 2Ah
od --20°C do + 55°C

Stopien ochrony P44 P44

Hatas <70dBA <70dBA

Ciezar operacyjny: 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Wymiary Zobacz Fig. | Zobacz Fig. |
CONTROL UNIT

Ipziglc?gja sieci/niskiego na-| 5pMoOhm 500V =

Temperatura pracy -20/ +55°C

Zabezpieczenie termiczne
Sztywnosc¢ dielektryczna
Zasilanie obwodoéw dodat-

Oprogramowanie
sie¢/bt 3750V~ na 1 minute
24V~ (0,5 A pobdr max)

e

kowych 24V~ safi

Styk zasilany 24V~ N.O.
AUX0 (1/¥\ max) y
AUX 3 Styk N.O. (24V~/1A max)
Bezpieczniki Fig. G
\é\gﬂ?ﬁg"{‘gg% radioodbiornik czestotliwos¢ 433.92MHz
Ustawianie parametrow i|Wyswietlacz LCD / cyfrowy programator
opdji uniwersalny
1. kombinacji 4 miliardy
Max liczba polecen radiowy- | 63
ch w pamieci

(*) Specjalne wartosci napiecia zasilania dostepne na zyczenie. .
** Nie przewidziano wymiaréw minimalnych ani maksymalnych dla czesci stero-
wanej, ktérag mozna wykorzystac

Stosowane wersje nadajnikéw:

j €R-Read
Wszystkie nadajniki ROLL{NG CODE kompatybilne z@ (( ea y))

34 - DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600

3) ULOZENIE PRZEWODOW Fig. A
Prngotowac'instalacj%elektrycznqwoparciuoprze isy obowiazujace dlainstalacji
elektrycznych CEl 64-8, IEC364, porozumienie HD384 oraz inne normy krajowe.

4) PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA Fig.B
- Przygotowac wykop, w ktérym zabetonowane zostang $ruby kotwigce Eiytg/
mocujacej zespofu reduktora, przestrzegajac wartosci przedstawionych na Fig.B.

5) ZDEJMOWANIE OSLONY Fig. C

- Wykreci¢ obie specjalne sruby frontowe (FIG. C - rif.1).

- Popchnag, tak jak pokazano na rysunku (FIG.C - rif.2 - rif.3) i odczepic ostone z
obu elementéw przytrzymujacych z tytu (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- Podnies¢ ostone (FIG.C - rif.4$.

6) MONTAZ SILNIKA Fig.D

7) MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH Fig.E- E1
Zalecane typy zebatek (Rys. J)

8) CENTROWANIE ZEBATKI WZGLEDEM KOLA ZEBATEGO Fig.K-L1-M
ZAGROZENIE - czynnos$¢ spawania moze zosta¢ wykonane tylko przez
kompetentna osobe, wyposazona we wszelkie urzadzenia ochrony

osobistej (Flg. L).

9) MOCOWANIE WSPORNIKOW KRANCOWYCH FIG. F

Mocowanie wytgcznikéw kraricowych:

-Wspornisz’gcznikéw krancowych przymocowac do zebatkiw sposéb pokazany
na rysunku FIG. F ad. 1.

«Skrzynke magnetycznych wytgcznikow kraricowych przymocowac¢ dowspornika
wylacznikdw za pomoca dostarczonych srub i nakretek, w sposéb pokazany na
rysunku F ad. 2 -F ad. 3.

«'Wspornik wytacznikéw krancowych przymocowac do zebatki wkrecajac dwie
sruby frontowe, dostarczane w komplecie, FIG. F ad. 4.

Do zebatek CVZ i CVZ-S zastosowac elementy dystansowe, tak jak pokazano na
rysunku FiG.J ad. 1.

Prawy wytacznik krancowy:

« Prawy wytacznik kraricowy, oznaczony jako“R", przymocowac zwracajac uwage
na zachowanie maksymalnej odlegtosci miedzy skrzynka ma%netchznych
wylacznikéw krarnicowych a zespotem wytacznikéw krancowych, RYS.F.

Lewy wylgcznik kraricowy:

- Lewy wytacznik kraricowy, oznaczony jako “L’, przymocowac zwracajac uwage
na zachowanie maksymalnej odlegtosci miedzy skrzynka ma(\;{nelttycznych
wylacznikéw kraricowych a zespotem wytacznikéw krancowych, RYS.F.

Uwaga: Podczas zmiany konfiguracji logiki otwierania prawo/lewo nie zamieniac
wspornikéw wytacznikéw krancowych.

10) OGRANICZNIKI Fig.N
ZAGROZENIE - Brame nalezy wyposazy¢ w olgraniczniki mechaniczne
zaréwno po stronie otwieraniaJak i zamykania, aby uniemozliwi¢
wysunigcie si¢ bramy z gérnej prowadnicy Ograniczniki nalezy doktadnie
przymocowac do ziemi, kilka centymetrow ponad punktem ogranicznika
elektrycznego.

Uwaga: listwe stykowa N1 nalezy zainstalowa¢ w taki sposéb, aby nie
aktywowaty jej mechaniczne ograniczniki ruchu.

11) ODBLOKOWANIE RECZNE (Zobacz INSTRUKCJA OBSLUGI -FIG.3-). .
Uwaga Nie popycha¢ NA SILE skrzydta bramy, ale PODTRZYMYWAC je
podczas trwania calego manewru.

12) PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWEJ Fig. G - P

Po przetozeniu odpowiednich kabli elektrycznych w kanatach i zamocowaniu
poszczegdlnych elementéw automatu w przeznaczonych do tego punktach,
przecho zisi%doichpod’rqczeniazgodniezewskazéwkamiischematam|przedsta-
wionymi w relatywnych instrukcjach obstugi. Kabel sieciowy nalez% zamocowac
w odpowiednim zacisku kablowym (RYS. P-ad. P1) i w przepuscie (RYS. P-ad. P2),
przewdd ochronny (uziemienie) zizolacyjna ostonka koloru zétto-zielonego nalezy
podiaczy¢ do odpowiedniego mocowania (RYS. P-ad. S), przewody najnizszego
napiecia nalezy przeciaggna¢ przez odpowiedni przepust (RYS. P ad. P3ﬂ.

OSTRZEZENIE - Podczas prowadzenia okablowania orazpodczas czynnosciinsta-
lacyjnych nalezy stosowac sie do w,\llmogéw obowiazujacych norm oraz do zasad
wiedzy technicznej. Przewodyzasilane napieciamioroznejwartosci powinny by¢
fizycznie od siebie oddzielone lub odpowiednio izolowane dodatkowa izolacja
o grubosci co najmniej 1 mm.

Przewody nalezy dodatkowo umocowa¢ w poblizu zaciskéw, na przyktad za
pomocg chomatek. Wszystkie kable potaczeniowe powinny by¢ umieszczone w
odpowiedniej odlegtosci od radiatora.

12.1) STEROWANIE LOKALNE RYS. G )

NACISNIECIE PRZYCISKU + KIEDY WYSWIETLACZ JEST ZGASZONY
POWODUJE WYDANIE POLECENIA OTWARCIA (OPEN), A PRZYCISKU -
ZAMKNIECIA (CLOSE). KOLEJNE NACISNIECIE PRZYCISKOW PODCZAS
RUCHU AUTOMATU ZATRZYMUJE GO (STOP).

13) URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE

Uwaga: stosowa¢ wylacznie takie urzadzenia zabezpieczajace, ktére
odbieraja sygnat bez przeszkéd.

13.1) URZADZENIA ZWERYFIKOWANE FIG. U

;%.SZ)HPODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK NIESKONTROLOWANYCH
.H1

13.3) PODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK SKONTROLOWANYCH RYS. H2
14) DOSTEP DO MENU UPROSZCZONEGO: RYS. 1

14.1) DOSTEP DO MENU: FIG. 2

14.2) MENU PARAMETROW (PA~FAf7) (TABELA “A” PARAMETRY)

14.3) MENU LOGIKI (Lol ic) (TABELA “B” LOGIKI)
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

L FAZA
Zasilanie jednofazowe 220-230V 50/60 Hz*
N NEUTRALNY
JP31
P32 TRANSF. PIERW. Podtaczenie transformatora pierwotnego, 220-230V
Zasilanie karty:
P13 SECTRASF 24V~ Transformator wtérny
10 MOT +
Podtaczenie silnika .
1 MOT -
Wyjscie konfigurowane AUX 0 - Domysinie SYGNALIZATOR SWIETLNY.
20 AUX 0 - STYK ZASILANY 24V (N.O)) 2. KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO / Przycisk
(1A MAX) | OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZATOR SWIETLNY /
21 ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM / SERWIS / SYGNALIZATOR

SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyjs¢ AUX".

Wyjscie konfigurowane AUX 3 - Domyslnie wyjscie 2. KANALU RADIOWEGO

AUX 3 - STYK BEZNAPIECIOWY 2. KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO / Przycisk
(N.O) (Max 24V 1A) OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZATOR SWIETLNY /

27 e ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM / SERWIS / SYGNALIZATOR

SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyis¢ AUX'.

= 0
-E %
£ JP10 Wytaczniki krarncowe Podtaczenie zespotu kraricowego
£
50 24V-
Wyjscie zasilania akcesoriéw.
51 24V+
50 24 Vsafes Wyjscie zasilania zabezpieczen zweryfikowanych (fotokomérka nadawcza lub nadajnik czutej listwy).
Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
H 60 Modut wspélny Modut wspélny wejs¢ IC 1 orazIC 2
g "Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 1 (N.O.) - DomysInie START E.
%9 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
gy Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania".
3 < Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 2 (N.O.) - DomysInie PED.
R 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
a Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania".
70 Modut wspolny Modut wspélny wejs¢ STOP, SAFE 1 i SAFE 2
71 STOP To polecenie przerywa cykl. (N.C.)
Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscia konfiguracji 1 (N.C.) - DomysInie PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ bezpieczerstwa".

73 FAULT 1 Wejscie weryfikacji zabezpieczen podtaczonych do SAFE 1.

Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscia konfiguracji 2 (N.C.) - Domysinie BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

74 SAFE2 TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

75 FAULT 2 Wejécie werﬁkac'i zabezeieczeﬁ podtaczonych do SAFE 2.
] Wejscie anteny.
S Y ANTENA Nalezy stosowac antene dosstrojona do 433MHz. Do pofaczenia Antena-Odbiornik nalezy uzywac kabla
E wspotosiowego RG58. Obecnosc elementéw metalowych w kontakcie z anteng moze zaktécac odbior fal
< # SHIELD radiowych. Jezeli nadaini aby zasieg, przestawic a bardziej odpowiednie miejsce.

Konfiguracja wyjs¢ AUX

Logika Aux=0 - Wyé's'cie 2-GO KANALU RADIOWEGO.
Podczas aktywacji 2-go kanatu radiowego styk pozostaje zamkniety przez 1 s.

Logika Aux= 1 - Wyjscie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.
Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.

LogLika Aux= 2 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.
Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.

Logi(ika Aux= 3 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.
Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.

Logika Aux= 4 - Wyjécie OSWIETLENIA SCHODOW.
Styk pozostaje zamkniety przez 1 sekunde na poczatku cyklu.

LogLika Aux= 5 - Wyjscie ALARMU OTWARCIA BRAMY.
Styk pozostaje zamkniety, jezeli skrzydto pozostaje otwarte przez czas dwa razy dtuzszy niz ustawiony czas automatycznego zamykania TCA.

LogLika Aux= 6 - Wyjécie SYGNALIZATORA SWIETLNEGO.
Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydet.

LogLika Aux= 7 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z WYZWALANYM RYGLEM.
Styk pozostaje zamkniety przez 2 sekundy podczas kazdego otwarcia.

Lo%(ika Aux= 8 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z MAGNESEM.
Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.

Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS., . . . o . L. . .
Kiedy zostaje osiggnieta warto$¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.

LogLika Aux=10- Wst'cie SYGNALIZATOR SWIETLNY | SERWIS.
Styk pozostaje zamkniet Opodczag ruchu skrzydet. Kiedy zostaje osiagnieta warto$¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, po zakoriczeniu cyklu, kiedy skrzydto jest zamkniete, styk

4-krotnie zamyka sie na 10 s i otwiera sie na 5’s, co sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.

Uwaga: Jezeli zadne wyjscie nie jest skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radiowego, 2. kanat radiowy steruje otwarciem przejscia dla pieszych.

Konfiguracja wejs¢ sterowania

Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY4-5EEP NauElink. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika IC= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-5EEP NouElint. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open.

To polecenie powoduje otwarcie bramy. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydt? pozostajg otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie
Czasu Automatycznego Zamykania TC X( ezelita ﬂ nkcja zostata aktywowana

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.
To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-5EEP NauElint

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer. o o
Dziafanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie Brzejs’cia dla pieszych. Jezeli wejicie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejscie jest zamkniete i
nacisniety zostanie przycisk Start E, Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione réwniez w

przypadku braku zasilania sieciowego.
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jak i zamykania.

Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomorka niezweryfikowanych (*) (Fig. U, ad. 1)
Umozliwia pod’fapczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny.
rzeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po‘odstonieciu fotokomdrki. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

przypadku przeciecia linii foto, fotokomérki sg aktywne zaréwno podczas otwierania,

podczas zamykania'odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomérka zweryfikowana. (Fig. U, ad. 2). |
Aktywuje weryfikacje fotokomérek na poczatku cyklu. W ?rzypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto

Logika SAFE= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomérka aktywna tylko#oodczas otwierania niezweryfikowanych (*) (Fig. U ad. 1) i
Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie s3 wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przyEadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania.
Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ moste 2

zatozony.

Aktywuje weryfikacje fotokomdrek na poczatku cyklu. W przypa
przeciedia linii foto.

Logika SAFE= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, zwegﬁkowana fotokomérka aktywna tylko podczas otwierania (Fig. U, ad. 2).
ku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas

Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (*) (Fig. U, ad. 1) )
Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie s3 wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wyfacza dziatanie fotokomaérki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Aktywuje weryfikacje fotokomdrek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wy

Logika SAFE= 5 - Wejécie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomérka akt?Iwna tylko podczas zamykania (Fig. U, ad. 2).
gcza dziatanie fotokomdrki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu.

Logica SAFE= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa niezweryfikowanych (*) (Fig. U, ad. 3)
Umozliwia podigczenie urzadzen, ktdre nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logica SAFE= 7 - Wejécie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana (Fig. U, ad. 4).
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca Kierunek ruchu na 2 sek.

To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 (Fig. U, ad. 5). Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.

automatyki (STOP{ (Fig.D, ad.3).

powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania

I{ ona zatrzymanie automatY i (STOP) (Fig.D, ad. 4).
Aktywuje weryfikacje czutych lis

Lo?(ika SAFE=10 Wejscie skonfigurowane jako Bar %) test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania
w

tewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

automatyki (STOP) (Fig.D, ad. 5

Logika SAFE=11 Wegs'cie skonﬁgurowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

aufomatyki (STOP) (Fig.D, ad.

powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=12 Wejscie skonﬁ%urowanejako Bar cl, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie s wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania

zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP) (Fi?.D, ad. 4).

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas

Aktywuje weryfikacje czutych listewek na'poczatku cyklu. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

automatyki (STOP) (Fig.D, ad. 5

Logika SAFE:14We€s’cie skonﬁ?urowanejako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

(¥) Jezeli sa instalowane urzadzenia typu,, D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zaleci¢ ich obowiazkowe serwisowanie

co najmniej raz na po6t roku.

14.4) MENU RADIO (-Rd /o) (TABELA “C” RADIO)

- WAZNA UWAGA: OZNACZYC PIERWSZY WPROWADZONY DO PAMIECI
NADAJNIK SPECJALNYM SYMBOLEM (MASTER).

W przypadku pro%ramowania recznego pierwszy nadajnik przydziela

KLUCZOWY KOD ODBIORNIKA, ktéry jest potrzebny do nastepnego klonowania

radionadajnikéw.

}thkjd_pwany odbiornik Clonix posiada ponadto kilka waznych, zaawansowanych

unkgji:

. Klonowanie nadaljnika master (rolling-code lub kodu statego).

«  Klonowanie w celu wymiany nadajnikéw wprowadzonych do odbiornika.

« Zarzadzanie baza danych nadajnikéw.

«  Zarzadzanie wszystkimi odbiornikami.

Aby poznac sposéb wykorzystywania funkcji zaawansowanych, nalezy zapoznac

si$ zinstrukgcja obstugi uniwersalnego programatora cyfrowego oraz zogdélnymi

informacjami na temat programowania odbiornikow.

14.5) MENU DOMYSLNE (JEFALL)
Przywraca DOMYSLNE ustawienia centralki. Po zresetowaniu konieczne jest
wykonanie ponownego ustawienia automatycznego.

14.6) MENU JEZYKA (LAnLUE)
Umozliwia ustawienie jezyka programatora z wyswietlaczem.

14.7) MENU USTAWIANIA AUTOMATYCZNEGO (ALUEto5SEE)

« Aby uzyskac lepsze wyniki, zaleca sie wykonanie automatycznego ustawiania
(autoset) z Wy’(qczon¥ i silnikami (nie rozgrzanymi zbyt duzg iloscig wykonanych
J;aden po drugim cykli).

« Przejsc do odpowiedniego menu i wtaczy¢ ustawianie automatyczne.

« Po wcisnieciu przycisku OK wyswietlany jest komunikat ... ... ..., centralka
steruje cyklem otwierania, po ktorym nastepuije cykl zamci/kania, podczas ktérego
automatycznie ustawiana jest minimalna sita niezbedna do poruszenia skrzydta.
Liczba gyJi 1ni§zk§ednychdo przeprowadzenia procedury ustawieniaautomatycznego
wynosiod 1do 3.

Podczas tej fazy nie przecinac linii foto oraz nie uzywac przyciskéw START, STOP i

wyswietlacza.

Jednoczesne nacisniecie przyciskdw + i - podczas tej fazy ruchu blokuje automat i

Eowoduje wyjscie z trybu automatycznego ustawiania (autoset) oraz wyswietlenie
omunikatu KO.

Pozakoriczeniu tejoperadjicentralka sterowniczaautomatycznie ustawiaoptymalne

wartoscisity.Nalezy je sprawdzi¢iewentualniezmieni¢ takjak opisano przy instrukgji

rogramowania.
A SWAGA!! Sprawdzi¢, czm wartos¢sity uderzeniazmierzonaw miejscach frze-
widzianych wnormie EN12445 jestmniejszanizpodanownormie EN12453.
IS.ik-; ud?(rzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie
istewek.

Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania
przeszkéd jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowa¢ ruch
automatu i pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru ro-
boczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne
przedmioty.

14.8) KOLEJNOSC CZYNNOSCI KONTROLNYCH MONTAZU
1. Wykonac cykl AUTOMATYCZNEGO USTAWIANIA (AUTOSET) (¥)
2. Sprawdzi¢ sigl uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**), przejs¢
do punktu 10, w przeciwnym razie
3. Dostosowac ewentualnie parametry predkosci i czutosci (sity): zob. tabela
arametrow.
4. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
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Erzejéc’ do punktu 10, w przeciwnym razie

5. Zatozyc listwe amortyzujaca

6. Ponownie sprawdzic sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
grzejs’c’ do punktu 10, w przeciwnym razie

7. Zatozyc¢ urzadzeniazabezpieczajace reagujgce na nacisk lub elektroczute (np. listwa
krawedziowa) (¥¥).

8. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie

9. Wiacza¢ naped tylko w trybie recznym z przytrzymaniem przycisku.

10.  Upewnic sig, iz wszystkie urzadzenia wykrywajace obiekty w obszarze cyklu
dziataja prawidtowo

(*) Przed wykonaniem automatycznego ustawiania nalezy sie upewni¢, iz wszystkie
czynnosci montazowe i zabezpieczenia zostaty wykonane prawidtowo, w sposéb
opisany w ostrzezeniach dot. instalacji w instrukcji napedu.

(**) W zaleznosci od wyniku analizy ryzyka moze sie okaza¢ konieczne zastosowanie
czutych zabezpieczen.

14.9) MENU STATYSTYKI (5£RE)

Umozliwia wyswietlenie wersji karty, catkowitej liczby cykli (wyrazanej w
setkach), liczby wpisanych do pamieci pilotéw radiowych oraz ostatnich 30
btedéw (pierwsze 2 cyfry pokazuja pozycje, ostatnie 2 kod btedu). Btad 01 jest
btedem najnowszym.

14.10) MENU HASLO (PRS5Lord)

Umozliwia ustawienie hasta do programowania karty za pomoca sieci U-link".

Jezeli "POZIOM OCHRONY’(’Hest ustawiony na 1, 2, 3,4, zadane zostaje wejscie do menu
programowania.Po 10 nieudanych prébac dostepu,%rzed ponownym ponowieniem préb
nalezy odczekac 3 minuty. W tym czasie, kazda proba dostepu powoduje wyswietlenie
komunikatu,BLOC". DomysIne hasto to 1234.

15) PODLACZENIE DO KARTY ROZSZERZEN | Z UNIWERSALNYM
PROGRAMATOREM CYFROWYM WERSJA > V1.40 (Fig. Q) Zapoznac sie z
informacjami podanymi w odpowiedniej instrukgji.

UWAGA! Nieprawidtowe ustawienie moze spowodowac obrazeniaoséb lubzwierzat,
albo uszkodzenie przedmiotow.

16) MODULY OPCJONALNE U-LINK
Patrz instrukcje obstugi modutéw U-link.

16.1) SKRZYDLA PRZESUWNE ROZSUWANE (Rys. R)

Nalezy zapoznac sig z instrukcjg obstugi modutéw U-link.

UWAGA: Na karcie Slave, wejscie Listwa (Listwa / Test listwy / Listwa 8k2) nalezy
skonfigurowac wyfgcznie na SAFE2.

17) ODWROCENIE KIERUNKU OTWIERANIA (Rys. S)

18) RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH (Rys. T)

OSTROZNIE: resetuje centrale do wartosci ustawionych fabrycznie i kasuje
wszystkie zaﬁisane w pamieci piloty radiowe.

OSTROZNIE! Nieprawidtowe zaprogramowanie moze spowodowac¢ obrazenia
0s6b lub zwierzat, albo szkody rzeczowe.

- Odcia¢ zasilanie karty (Rys. Tad. 1)

- Otworzy¢ wejécie Stop i jednoczesnie nacisng¢ przyciski - i OK (Rys. T ad. 2)

- Wiaczy( zasilanie karty (Rys. T ad. 3)

- Na ekranie wyswietla sie’komunikat RST. W ciggu 3 s potwierdzi¢ naciskajac
przycisk OK (Rys. T ad. 4)

- Poczeka¢ na zakonczenie procedury (Rys. T ad. 5)

- Procedura zakonczona (Rys. T ad. 6)
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PA-A)

tch 0 120 10 CzasZ:rL::Er:?;cti);c[zsr;ego Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.
tr:‘:"f:t' 1 180 40 ;fz%iz:::g;n['; Czas opuszczenia danej strefy przez pojazdy, ktorych ruch reguluje semafor.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikow podczas otwierania, wyrazony w procentowej czesci
. .. | catkowitego odcinka ruchu.
Odcinek spowalniania UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac¢ kompletny, niczym nieprzerwany cyk!
oPd (SESLald | 1(%%%) 50 10 ruchu podczas roboczy. Y YWy Vi Y s
otwierania (%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nieaktywne.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikow podczas zamykania, wyrazony w procentowej czesci
. .. | catkowitego odcinka ruchu.
Odcinek spowalniania UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
cld {SESLobd | 1(**%) 50 10 ruchu podczas roboczy. ’
zamykania [%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nieaktywne.
Odcinek zmniejszania predkosci silnika/silnikow (przejscie od predkosci roboczej do predkosci
spowalniania ruchu) zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania, wyrazony w procentowej czesci
Odcinek zmniejszania catkowitego odcinka ruchu.
d ISEdECEL 0 50 15 predkosci (%] UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonaé kompletny, niczym nieprzerwany cykl
roboczy.
UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nicaktvwne
PRFE (AL 10 99 20 Otwieranie czesciowe | Szerokos$¢ otwarcia cze$ciowego wyrazona procentowo w stosunku do otwarcia catkowitego, po
aPEn Inb [%] nacisnieciu przycisku otwarcia przejécia dla pieszych PED.
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa warto$c sity przekraczajaca
wartosc¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktorej
przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
Sita skrzydta/skrzydet | Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
aPFarckE 1 929 50 podczas otwierania
0y
el UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
j wartosci p ru zach sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa
(*). W razie potrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem (**).
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa wartos¢ sity przekraczajaca
wartos¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej),
ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
Sita skrzydia/skrzydet | Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
cLSFarcE 1 99 50 podczas zamykania
0y
(el UWAGA: Mabezposredni wplyw nasite uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak ustawionej
wartosci parametru zachowane sq obowigzujace normy z zakresu bezpieczenstwa (*). W razie
potrzeby nalezy zainstal zenie chroniace przed przygnieceniem (**).
Sita z jaka skrzydto/a otwiera/ja sie ruchem spowolnionym.
Jest to procentowa wartos¢ sity przekraczajaca wartosc sity zapisanej podczas ustawiania automatyc-
znego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu
Sita skrzydta/skrzydet | napotkania przeszkody.
podczas otwierania | Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
oPSibdForck 1 99 50 ruchem spowolnio- g ! Y yP Y ¢
nym [%] . . . . . ..
UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
j wartosci p tru zachowane sq obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa
(*). W razie potrzeby nalezy | zenie chr e przed przygnieceniem (**).
Sita z jaka skrzydto/a zamyka/ja sie ruchem spowolnionym.
Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca wartosc sity zapisanej podczas ustawiania automatyc-
znego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu
Sita skrzydta/skrzydet | napotkania przeszkody.
cL55Lhd 1 99 50 podczas zamykania | Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
FarcE ruchem spowolnio-
nym [%]] . . N . s .2
UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
j wartosci p tru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa
*) . Lo . . . . H . %
Procentowa warto$¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osiaganej podczas otwierania.
oP SPEEd 15 99 99 Predkosc¢ otwierania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac kompletny, niczym nieprzerwany
[%] cykl roboczy. UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkéd jest nieaktywne.
Procentowa warto$¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osigganej podczas zamykania.
ol GSPEEd 15 99 99 Predko$¢ zamykania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac kompletny, niczym nieprzerwany
[%] cykl roboczy. UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkéd jest nieaktywne.
Predkos¢ pracy silnika/silnikow podczas otwierania i zamykania w czasie spowalniania ruchu,
Predkosc wyrazona procentowa wartoscig maksymalnej predkosci roboczej.
SLolL SPEEd 15 30 25 spowalniania [%] UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonaé kompletny, niczym nieprzerwany
cykl roboczy. UWAGA: Jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkéd jest nieaktywne.
Programowanie
liczby cykli, po
SErL {SoLA- 0 250 0 wykonaniu ktorych | Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktérych wyjscie AUX skonfigurowane jako Serwis lub
niE nalezy przeprowadzi¢ | Sygnalizator Swietlny i serwis sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.
serwisowanie [w
setkachl

(*) W panstwach Unii Europejskiejw kwestiach wartoscigranicznych sity nalezy stosowa¢ norme EN 12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych norme EN12445,
(**) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie listewek.
(***) Jezeli obliczona wartosc¢ jest nizsza niz 30, zostaje ustawiony na 30 cm.
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Czas Logika dziatania nieaktywna
EchR Automatycznego
Zamykania Aktywuje automatyczne zamykanie
FRSE eL§ szybkie Logika dziatania nieaktywna
[N .
zamykanie Zanim rozpocznie sig oczekiwanie na zakoriczenie ustawionego czasu TCA, zamyka si¢ po 3s po zwolnieniu linii foto.
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziataja zgodnie z 4-krokowa logika dziatania. ruch krokowy
2 KROKI 3 KROKI 4 KROKI
ZAMKNIETA OTWIERA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start W TRAKCIE OTWIERA OTWIERA
SEEP-RHY-SEEP I, Ped dziatajg zgodnie z 3-krokowa logika ZAMYKANIA STOP
Praca krokowa L h :
NouENAk dziatania. Impuls podczas zamykania powoduje
odwrécenie kierunku ruchu. OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
WTRAKCIE | ZAMYKA
OTWIERANIA STOP +TCA STOP +TCA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziataja zgodnie z 2-krokowa logika dziatania. ZATRZYMANIU OTWIERA OTWIERA OTWIERA
Kazdy impuls powoduje odwrdcenie kierunku
ruchu.
Migajaca lampka zaczyna $wieci¢ réwnocze$nie z uruchomieniem silnika/silnikow.
PrE-RLAAT Alarm wstepny
Migajaca lampka swieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikéw.
Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
Cy%l jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostaja wcisnigte przyciski OPEN UP i CLOSE UP.
Przytrzymaj UWAGA: zabezpieczenia sa nieaktywne.
hoLd-to-riin przycisk Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego.
Jezeli karta nie wykona testu zabezpieczen (fotokomorka lub listwa, Er0x) 3 razy pod rzad, aktywowane jest
dziatanie wymagajace obecnosci cztowieka (Przytrzymaj przycisk) przez 1 minute po zwolnieniu przyciskow
OPEN UP lub CLOSE UP.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
A UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wy jacego obecnosci czt zabezpieczenia sa nieak-
tywne.
Blokuje impulsy Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
bl oPEn podczas
otwierania Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
Blokuje impulsy Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas przerwy czasu TCA.
w Czasie
bl EcA
Automat){cznego Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas przerwy czasu TCA.
Zamykania (TCA)
Blokuje impulsy Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas zamykania.
thl claoSE podczas
zamykania Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas zamykania.
Prég zadziatania elektronicznego ogranicznika sity pozostaje na ustawionym poziomie.
Centralka, przy kazdym uruchomieniu, automatycznie kompensuje prég zadziatania alarmu generowanego w
Funkeia Ice (Lod przypadku napotkania przeszkody.
icE unkcja Ice (Lod) Sprawdzi¢, czy warto$c sity uderzenia, zmierzonej w punktach przewidzianych normg EN12445 jest nizsza od
wartosci podanej w normie EN 12453. W razie watpliwosci zastosowac¢ dodatkowe zabezpieczenia.
Ta funkcja jest przydatna w przypadku instalacji pracujacych w niskich temperaturach.
UWAGA: po aktywowaniu tej funkcji nalezy wykonac cykl ustawiania automatycznego.
dBr h B .Odwroceme Dziatanie standardowe (zob. Rys. S, ad. 1).
kierunku ruchu
dirEck. otwierania Kierunek otwierania zostaje odwrécony w stosunku do dziatania standardowego (zob. Rys. S, ad. 2).
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. 0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomaérka.
Konfiguracja
wejscia 1 Wejécie skonfigurowane jako Phot test, fotokomérka zweryfikowana.
bezpieczenstwa 0
SAFE 1. 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomoérka aktywna tylko podczas otwierania.
72
3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
4 Wejsécie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania.
5 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomoérka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2.
Konfiguracja — - — - — - -
wejicia g% Wejscie skonﬁgurgwane Jakq Barop, czyli I.| stwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania.
bezpieczenstwa 6 Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
SAFE 2. 10% Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna
74 tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
1% Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas
otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12% Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.
Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
13% Wejscie skonfigurowane jako Bar CLTEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana zodwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
14% Wejscie skonfigurowane jako Bar CL 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas
zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
Konfiguracja 0 Wejscie skonfigurowane jako Start E.
wejscia . K
bezpieczenstwa o 1 Wejscie skonfigurowane jako Start I.
przya?ku 2 Wejscie skonfigurowane jako Open.
sterowania IC 1.
61 3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
Konfiguracja 4 Wejscie skonfigurowane jako Ped.
wejscia
bezpieczefistwa 4 5 Wejsécie skonfigurowane jako Timer.
przycisku
sterow:;ia Ic2. 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejécia dla Pieszych.
0 Wyjscie skonfigurowane jako 2-gi kanat radiowy.
Konfiguracja 1 Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
wyjscia AUX 0. 6 2 Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Swiatta Wewnetrznego.
20-21
3 Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Oswietlenia Strefowego.
4 Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator $wietlny.
Konfiguracja 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
wyjscia AUX 3. 0 . K
26-27 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis
10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator $wietlny i serwis
0 Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
Nie s3 przyjmowane klony z kodem statym.
Kod staly 0 — -
1 Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane sg klony z kodem statym.
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ProtEckt lon
LEUEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wczytywanie pilotéw radiowych drogg radiowa.

Ten tryb mozna wiaczy¢ z panelu sterowania i nie wymaga dostepu:

- Wcisna¢ kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz wpro-
wadzony do pamieci w trybie zwyktym za pomoca menu sterowania radiowego.

- W ciaggu 10 s wcisnac przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zostac¢ wczytany.
Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczytac nastepne piloty
radiowe, powtarzajac punkt poprzedni.

C - Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw drogg radiowa.

Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomoca automatycznego programa-
tora oraz cykli zaprogramowanych powtérek (replay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtdrek (replay) drogg radiowa.

Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika zaprogramowanych powtérek (replay).

E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
Dziatanie funkc;ji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.

Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Dziafanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.
Dziatanie funkc;ji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.
C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
E - Dezaktywuje mozliwo$¢ modyfikacji parametréw karty za pomoca sieci U-link.
Piloty radiowe s3 zapisywane wytacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.
WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczeristwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i
blokuje ewentualne zaktécenia radiowe.

SEr AL TodE

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest
skonfigurowana
karta w potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

SLAVE skrzydta rozsuwane w sieci lokalnej: karta jest karta slave w sieci ze skrzydtami rozsuwanymi, bez
modutu inteligentnego. (fig. R)

MASTER skrzydta rozsuwane w sieci lokalnej: karta jest karta master w sieci ze skrzydtami rozsuwanymi, bez
modutu inteligentnego. (fig. R)

AddrESS

Adres

1]

Okresla adres od 0 do 119 karty w pofaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

EHP I

Konfiguracja
wejscia EXPI2 na
karcie rozszerzen

wejsé/wyjsc

1-2

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania.

W o ([N|loaojun|b~|lw]|N

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania.

_
o

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.

*

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.

12%

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomorka zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejécie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomodrka zweryfikowana aktywna tylko podczas
otwierania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetgczane na wejscie weryfika-
cyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas
zamykania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfika-
cyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen
wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czylilistwa krawedziowa zweryfikowanazodwréceniem
aktywna tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejécie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

18%

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowanaz odwréceniem
aktywna tylko podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejécie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.
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0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
4 Wejécie skonfigurowane jak przycisk Ped.
Konfiguracja 5 Wejsécie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
wejscia EXPI2 na 6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejicia dla pieszych).
EHP ic karae. rozszerzen 0 7 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomérka.
wejsc/wyjsc
1-3 8 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomdrka aktywna tylko podczas otwierania.
9 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania.
10 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.
1% Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
" Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko
12 podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
0 Wyjscie skonfigurowane jak 2-gi kanat radiowy.
Konfiguracja — - -
wyjécia EXPO2 na 1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
EHPo | karcie rozszerzen 1 2 Wyjécie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.
wejs:/\;ijsc 3 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Oswietlenia Strefowego.
4 Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjécie skonfigurowane jak Sygnalizator Swietlny.
Konfiguracja — -
wyjécia EXPO2 na 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
EHPal karcie Rozszerzen 1 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
wejs;/ ‘;’yjs‘ 9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator swietlny i serwis.
11 Wyjscie skonfigurowane jak Sterowanie semaforem z kartg TLB.
ErAFF ic L (Dht Poczatkowe o 0 Miganie poczatkowe wyfaczone.
PrEFLASh inh miganie semafora 1 Na poczatku cyklu czerwone $wiatta migaja przez 3sekundy.
ErAFF i L {GhE | czerwone $wiatto 0 Jezeli brama jest zamknieta, czerwone $wiatfa nie $wieca.
rEd LAOP semafora $wieci 0
ALLAYS on $wiattem statym 1 Jezeli brama jest zamknieta, Swiecg czerwone $wiatta.
* Aktywny tylko dla FW = 2.10
TABELA “C”- MENU RADIO (-Ad {a)
Logika Opis
Dodaj Przycisk Start
Add SEArE przyporzadkowuje wybrany przycisk do polecenia Start
Dodaj Przycisk 2ch
Add 2ch Przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 2. kanatem radiowym. Jezeli zadne wyjscie nie jest skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radiowego, 2.
kanat radiowy steruje otwarciem przejécia dla pieszych.
Usun Liste
E-ASE EY UWAGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.
d rH Odczyt kodu odbiornika
cog - Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
ON = Ustawia w stan gotowosci programowanie kart na odlegtos¢ przy pomocy nadajnika W LINK, ktéry zostat wczesniej wprowadzony do pamieci.
i Urzadzenie pozostaje w stanie gotowosci przez 3 minuty od ostatniego wcisniecia sterownika radiowego W LINK..
OFF= Programowanie W LINK wytaczone.
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SkrE AKTMBaUMA BXOfla Hapy»HOro cTapTa START E
Skr ! AKTMBaUMA BXOfa BHyTpeHHero ctapta START |
oPEn AkTuBauma Bxona OPEN
cLS AkTtrBaumsa Bxoga CLOSE
PEd AKTVBaumA newexoaHoro sxosa PED
ENE AkTnaumsa sxoga TIMER
SkoP AkTyBauma Bxofa STOP
Phok AkTvBauma Bxofia potoanementa PHOT
PhoP AKTMBaumsa Bxofa $poTosnemeHTa npwv oTkpbitun PHOT OP
Phel AKTrBauma Bxofia poTosnemeHTa npv 3akpbitum PHOT CL
bAr AKTMBaLUMA Bxofa KpomKkm BAR
bA- 2 AKTuBaLMA BXxofja KpomKu BAR Ha aBuratene slave
2 (coefMHeHVe NPOTUBOMNOCTABAEHHbIX CTBOPOK)
AKmBaLgm BXOfla '-%BCTBVITEJ‘II:HOVI Kpomku BAR ¢ uHBepcueit
[ AKTUBHOTOSIbKOMPVOTKPITU M, ecnoHackoHrryprposaHa
KaK NPoBepeHHan YyBCTBITENbHAA KDOMK], aKTVBHAA TONbKO Npu
&R —/ OTKPbITUM, C Hel CBsizaHa AKTuBaLmA Bxoaa OLLVBKM.
[+/-] AKTVBaUMA BXOJa uyBCTBUTENbHON Kpomku BAR ¢ mHBepcueit
bAF AKTVBHOTOSIbKOMPI3AKPbIT MM ecnvoHackoHduryprposaHa
ke € KaK NpoBEepeHHas YyBCTBIUTENbHAA KDOMKa, aKTUBHAA TONbKO Npu
3aKpbITUK, C Hewt cBAizaHa AKTuBauma Bxofa OLLIMBKM.
Sbic AKTIBaLWA BXOAA KOHLIEBOTO BbIK/KOYaTeNA 3aKpbiTust Auraens SWC
Sbo AKTVBaLVA BXO/1a KOHLIEBOTO BbIK/IOYaTENA OTKPbITUA fiBuraTensa SWO
[nata oXXVAAeT OCyLLECTBNEHMA MOHOTO MaHeBpa «OTKPbITIS-
3aKPbITUAY, He NPpepBaHHOro NPoMe YHbIMVI OCTaHOBKaMK,
SEE
YTOObI MOy UMTB KPYTALLMIA MOMEHT, HEOGXOAVIMbIVA 1A IBVPKEHVIA.
BHUMAHME! O6Hapy»eHve NpenaTcTBUA He BKIOYEHO
Er0 1 OwwmnbKa TeCTUPOBaHUA GOTOIEMEHTOB [MpoBepyTb coeayHeHVie HOTONEMEHTOB /WM YCTAHOBKY JIOTUKN
Erl2 OwwnbKa TeCTUPOBAHNA KPOMKN [poBepUTb COEANHEHNE KPOMOK /WM YCTAHOBKY JIOMVIKM
npoBepuUTbL coeaHeHVe GOTOINEMEHTOB /N YCTaHOBKY
Er03 OwwnbKa TeCTUPOBaHNA GOTOSNEMEHTOB NP OTKPLITUN NAPaMETDOB/NIOTVKA
NpoBepUTL CoefjiHeHNe GOTOINIEMEHTOB /UM YCTaHOBKY
ErO4 OwwnbKa TecTUPoBaHNA GOTOSNEMEHTOB NPY 3aKPbITUN NApaMeTPOB/NIOTVKA
Er05 OLwmbKa TeCTUPOBaHKA KPOMKY Ha MofuMHeHHOM ABuratenie |[poBepuUTb COeANHEHUE KPOMOK /Wi YCTaHOBKY NapameTpos/
«slave» (coefiHeHMe NPOTMBONOCTABNIEHHDBIX CTBOPOK) NorvKu
ErlB OwmnbKa TeCTUPOBaHNs KPOMKM 8k2 MpoBepuTh CoefiHeHNe KPOMOK 11/ YCTaHOBKY NapameTpoB/NIoruK1
Er07 OwmbKa TeCTUPOBaHUSA KPOMKM MpoBepuTb COefMHEHMe KDOMOK U/UNV YCTaHOBKY NapameTpoB/Noruku
Er0B OwwnbKa 3aKpbITUA KPOMKN MpoBepuTh CoeaMHEHE KDOMOK W/UNK YCTaHOBKY NapameTpoB/noruku
- [lpoBepnTb NOAKIOYEHNA K ABUraTeNto
A0 oumeon Er iH* OwwnbKa TeCTUPOBaHWA annapaTHbIX CPeACTB NNaTbl - [pobnembl annapaTHbIX CPEACTB Ha nnaTe (CBAXUTECH CO
CNy>KOOMN TEXHUYECKON MOMOLL)
ERSHA V3meHeHe HanpaBneHyA n3-3a NpenaTcTera - Amperostop | MposepuTb, eCTb M NPenATCTBYA Ha MaplipyTe
ErYH* Tennosas 3awuTa lNonoXaaTh OXNax/aeHNA aBTOMATUYECKON YCTaHOBKM
o [MpoBepuTL COEANHEHME CO BCTIOMOTaTENbHBIMY MPUGOpamu 1/vunn
%
ErSH OwmnbKa KOMMYHUKaLUM C yAaneHHbIMU YCTPOCTBamMm PACLIVIDTENIbHbIMI MaTaN C NOCAELOBATENbHIM CORAMHEHVEM
EF0 EFt IMonpo6oBaTh BbIKIIOUMTL U CHOBa BKITIOUMTL MaTy. Ecniv npobnema
B ME 5] BHyTpeHHAA olLUGKa NPOBEPKYU ypaBNeH!A cucTembl. OCTaeTCs, CBAXKMTECH CO CTYXKOO TEXHUYECKOW MOMOLLM.
Mpw HaxaTn Ha knasuwy OK BbibpaHHble HaCTPONKKM MOATBEpX/AaloTcA. Mnata
e ;)L;:S:,aeior::)acosauuocm napameTpoB nogctaHumu (Jlornka NDOAOTXUT PAGOTY C BbIGPAHHBIMMA HACTDOKMM,
P P 1\ Heo6xoa1mo nNpoBepuTb HACTPOIKIA NnaThl (JTorvKy 1 napameTpbi).
6 K [pu HaxaTy Ha knasuwy OK nnata Bo306HOBMT paboTy ¢ D-track no ymonuanuio.
Er73 Ownbka B napamerpax D-trac Heo6X0A1MO BbINOMHUTL aBTOMATIYECKYIO HACTPOIIKY
ErFD OwwbKa KOHLEBOrO BbIKAYaTeNs MpoBsepuTb NOAKMtOYEHNSA KOHLIEBbIX BbiKloyaTenein
ErF i OwmnbKa KOHLIEBOrO BblK/louaTeNsl BCeraa akTmBHa nocse |lpoBepuUTb COeAUHEHNsA KOHLIEBbIX OrpaHnynTeneil, CoefuHeHNs
Hayana maHespa 3NeKTposBUraTens
EmE] ownbKa HacTpoiiku Bxogos SAFE MpoBepuTb NPaBuIbHOCTL HACTPOIIKY BXx0A0B SAFE
*H=0,1,..,9ABCDEF

(53 — 9508 [T 7]+ (3 — 8520 - (£ 7 (o) — (Bl —

42 - DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600

D81198000101_12



D81198000101_12

PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

1) OCHOBHbIE NMOJIOMEHUA

WcnonHutenbHblii 6nok DEIMOS ULTRA BT A nmeeT WWPOKWiA AranasoH BapuaHToB

YCTaHOBKM 6narofapa MakcMMasibHO H3KOMY PacrofnioXeHuo 3ybuaToro Koneca,

CBOEI KOMMaKTHOCTM 1 BO3MOXKHOCTU PETYSIMPOBKY BbICOTbI U FTyOMHBI PACONOXKeHNA.

Perynmpyembiii 311eKTPOHHDBIN OrPaHNUNTE b MOMEHTa FapaHTUPYET 3aLUMTy OT CMATUA.

ABapuiHOe pyyHOoe ynpaBJieH/e BbIMOMHAETCA OYeHb JIerko C MOMOLLbIO pblyara

Pa30I0KMPOBKN.

OcTaHOB KOHTpPOAMPYeTCA NONIAPU3OBAHHBIMU MAarHUTHBIMA KOHEYHbIMU

BbIKNOYaTeNAMU.

WnT ynpasnenna MERAK noctaBnaertca M3rotoButenem co CTaHAApPTHbIMU

HacTpoiikamu. Jtlobble M3MeHEeHNA BHOCATCA C MOMOLLbIO BCTPOEHHOTO AVCIERHOIO

nporpammartopa unv nocpeacTBOM yH/BepcanbHOro I'IOETaTVIBHOFO nporpammaropa.

[MonHocTbio nopaepxmeaeT npotokonbl EELINK 1 U-LINK.

OCHOBHble TeEXHUYEeCKMNe XapaKTepUCTUKN N3[eNnua:

-PerynupoBaHue 1 aBuratens HA3KOro HanpsXeHus

-O6HapyeHne NpenaTcTBUN

-Pa3pernbHble BxoAbl A4nA npefoxpaHuTenen

-KoHpuryprpyemble ynpasnstoLime BXoabl

-BCTpOEeHHbI pagnonpueMHUK C HEMPEpPbIBHO M3MEHAWNMCA KOLOM C
KNOHMPOBaHVeM TPAaHCMUTTEPOB.

MnaTa CHabXeHa KNIEMMHON NaHenblo BbIABUXHOMO Tuna Ana 6onee ygobHoro

TEXHUYECKOro 06CNYKMBaHWA UK 3aMeHbl. [10CTaBnAETCA C PAJOM YCTaHOBNEHHbIX

nepemblueK B Lenax oberdyeHns MOHTaXHbIX paboT. MepemMblukn yCTaHOBMEHbI HA

cnepyowme knemmbl: 70-71, 70-72, 70-74. ECnn 3TV KNeMMbI YXe NCNOnb3yloTcs,

CHUMMWTE COOTBETCTBYIOLUME NEPEMBIYKN.

NMPOBEPKA

MNepep BbINONHEHMEM KaXKA0ro LiMKna OTKPbITUA 1 3aKpbiTnA Wut MERAK BbinonHaeT
KOHTPO/b (NPOBepKy) pene xofa v npeAoxpaHnTeNbHbIX yCTPONCTB (GOTo31eMeHTOB).
B cnyyae HenpaBubHOTo GyHKLMOHMPOBAHWA NPoBepbTe PaboTy NOACOEANHEHHDBIX
YCTPOWCTB 11 KabenbHbIX COEANHEHNI.

2) TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKIN

ABUTATEJ1b
400 600
Mutanne 110-120V 50/60Hz 110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
[Buratenb 24V = 24V =
MNoTpebnsemas MOLHOCTb 50W 70W

MakcumanbHoe 3HaueHune 0,)5A (230V~)-1A(110V O,)SA (230V~)-1A(110V

notpebnaemoro Toka

M&E‘@aﬁ}/mamro KOMeCa | 4 iy (14 3y6bes) 4w (14 3y6bes)
CKOPOCTb CTBOPKU

(standard) 12 M/MnH 12 M/MUH

MakcmmanbHbll BeC
cTBOpKU-standard**

Mogaynb 3ybuaTtoro Koneca

4000N (=400kg) 6000N (~600kg)

(6bIcTPOE 4 mm (18 3y6beB) 4 mm (18 3y6beB)
CKOpOCTb CTBOPKM
(6b|cproe) P 16 M/MUH 16 M/MUH

MakcumarsbHbIl BeC
CTBOPKMU -6bICTpOE**

MakcumanbHoe 3HaueHune
KpyTALwero MOMeHTa

3000N (=300kg) 3600N (=360kg)

20H-m 30H-m

ONeKTPOHHbIN ONeKTPOHHbIN

Peakums Ha ynap orpaHnumTens orpaHnumTens
MOMEHTa MOMEHTa
CmasKa Ha Becb cpok|CmasKa Ha BeCcb CPOK
vn cmaskm Cny>6bl Cny6bl
MexaHunyeckoe|MexaHuyeckoe
PyuHoe ynpaBneHue pa3bnokupoBaHue | pa3bnokmpoBaHue
pbluarom pblyarom
Tun skcnnyataumm VIHTEHCUBHBbIN VIHTEHCUBHBbIN
BydepHble 6aTapen N N
(AOMOMHUTENbHO) 2 6atapen 12B 1,2 A-y |2 6atapen 12 B 1,2 A-y
Iglggglpawpa OKpyXxatoLLeit o1 -20°C go + 55°C o1 -20°C go + 55°C
CTeneHb 3alnThbl P44 P44
YpoBeHb Wyma <70 nbA <70 nbA
Bec ynpasnstowiero - -
ychovjchsa 7 Kr (=70 H) 7 Kr (=70 H)
Pa3mepbl Cwm. Fig. | Cwm. Fig. |
BJIOK YNMPABJIEHUA
WN3onauus cetn/Hnskoe —
HanpsKeHme >2MOhm 500V ===
Pabouasn Temnepatypa -20/+55°C

Tepmuyeckas 3alwmTa
[naneKTpryeckan NpoYHOCTb

[porpammHoe obecneyeHne
ceTb/6nT 3750 B~ 3a 1 MUHYTY
24 B~ (makc. nornoiyeHue 0,5 A)

MnTaHne AOMNOAHUTENbHbIX

YCTPONCTB 24 B~6e30nacHOro HanpsxeHwus
KOHTaKT, 3anuTbiBaembiii 24 B~ H. P.

AUX 0 (1 A makc.)

AUX 3 KoHTakT H.P. (24 B~/1 A maKc.)

MpegoxpaHuTtenu Cwm. Fig. G

BcTpoeHHbIi .
paguonpuemHuk Rolling-Code

3afaHue napameTpos v
onuun

KonnyectBo KoMGUHaLuin

yacTtoTta 433,92 MIy

KK-gucnnen/yHnBeepcanbHblil NOPTaTUBHbBIN
nporpammaTop

4 munnnapga

MakcrmanbHoe KonmyecTBo
nporpaMmMmnpyembix

YCTPOUCTB 63

pagvokoynpasneHus

(*) paboTa C 4pyrvM HanNpsXXeHneM NUTaHUA NPeAoCTaBAATCA MO 3anpocy. ;
** He npefyCcMOTpPeHbl MUHUMAJbHbIE UM MaKCMMarbHble pa3Mepbl 4J1s yripaBisemon
4acTu, KOTopas MOXeET OblTb NCMOoNb30BaHa

BapuaHTbl ncnonib3yembix nepefaTynKoB: ( - )
Bce nepepgatumku ROLLING CODE coBmecTuMbI € (€R Ready)

3) YCTAHOBKA TPYb (Fig. A)

OneKTprYECKoe yCTPONCTBO MOArOTaBAVBAIOT COMNACHO AeCTBYIOWMM CTaHAAPTaM AnA

anekTpuyeckunx yctponcts CEl 64-8, IEC364, BOKYMEHTY O rapMOHM3aLMmn CTaHAAPTOB
HD384 1 apyrm HauMoHanbHbIM CTaHAAPTaM.

4) YCTAHOBKA ®UIKCATOPOB ABUTATENA (Fig. B)

- MogrotoBka KOTOBaHa, B KOTOPOM 3a/IMBAIOT LIEMEHTUPOBAHHYIO MOWAAKY Nog
NANTY OCHOBAHUA C YTOMEHHbIMY aHKEPHBIMU GONTaMy ANs KpenneHus pegyKropa
B c6ope, c cobnoaeHnem pasmepos, yKasaHHbIx Ha Fig. B.

5) YOAJIEHUE 3ALLUTHOIO KAPTEPA Fig.C

- Pa3BuHTWTL ABa crneymanbHbiX GpoHTanbHbIX BUHTa (FIG. C - rif.1)

- TONKHYTb, KaKk NokasaHo Ha pucyHke (FIG.C - rif.2 - rif.3), uTo6bl oTLEennTbL KapTep OT
nByx 3aaHux 6nokoB (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- MogHaTb KapTep (FIG.C - rif.4).

6) MOHTAX ABUTATENA (Fig. D)

7) MOHTAX ¥3J10B TPAHCMUCCUU Fig. E - E1
PekomeHpfyemble Tvnbl 3ybuaToit penku (puc.J)

8) LIEHTPOB)KA 3YBYATOU PEMKN OTHOCUTEJIbHO 3YBYATOIO KOJIECA (Fig.

AOHACHOCTH - Onepauus cBapKu [OMKHa BbIMONHATLCA O06GYUYEHHbIM
NnepcoHanom ¢ MCMnoNb30BaHNEM MHANBUAYaNbHbIX CPeACTB 3alyuThl,
npefycMOTpeHHbIX NpaBunamm TexHukn 6esonacHoctu (Fig. L).

9) KPEMJIEHUE CKOBb KOHLIEBbIX BbIK/TIOYATEJIEU FIG.F
KpenneHne KoHLEBbIX BbIK/lOYaTenei:
- CuennTb CKOBY KOHLIEBOrO BblK/toyaTens C 3y6uaTol peiikoi, Kak nokasaHo Ha
pucyHke FIG.F nos.1.
- MprKpenuTb KOPOOKY MarHWTHOrO KOHLIEBOTO BbIKJloUaTeNsa K ckobe KOHLEeBOro
BbIKNloYaTeNs C NOMOLLbIO MOCTaB/IEHHbIX B KOMMJIEKTE BUHTOB M raekK, Kak rnokasaHo
Ha pucyHke F no3.2 - F nos.3.
- MpuKpenutb CKOBY KOHLEBOrO BbIKMOUATENA K 3yO64aTon peiike, 3aBUHTMB ABa
%pOHTaﬂbeIX BWHTA, NOCTaBnAeMbIx B komnnekre, FIG.F no3.4.

pu ncnonb3oBaHuy 3ybuatbix peek CVZ n CVZ-S npumeHsTb pacnopHble AeTanu, Kak
nokKasaHo Ha pucyHke FiG.J nos.1

MpaBblil KOHLEBOW BblKOYaTENb:

-Tp1KpennTb NPaBbIii MarHUTHbIN KOHLLEBOW BbiKtoUaTeNb nog Ha3BaHmem" R’ obpalyan
BHVIMaHVie Ha TO, YTobbl CO6MI0AANOCh MaKCUManbHOE PacCTOsHVE MeXAY KOPOOKOA
MarHWTHOro KOHLIEBOTO BbIK/toUaTeNs 1 y31oM KOHLEeBOro Bbikntoyatens, FIGF.
JleBblIll KOHLEBOW BbIK/IOYaTENb:

-MprKpenuTb NeBbI MarHUTHbIV KOHLIEBOW BbIK/toUaTeNb NOA Ha3BaHvem L, obpalyasn
BHVMaHMe Ha To, YTo6bl CObNoAaNoch MakcMmarnbHOe PaccTosHNE MeXAY KOPOOKOiA
MarHUTHOro KOHLEBOTO BbIK/IOUaTENA U Y310M KOHLeBOro Bbikntoyatens, FIG.F.

BHuMaHwe. Mpn cmeHe KoHOUrypaummn nornyeckor GyHKLMN C NPaBOCTOPOHHEro
OTKPbITUA Ha IeBOCTOPOHHEE HeMb3A MEHATb MeCTamMy CKOObl KOHLIEBOTO BbIK/loYaTens.

10) MEXAHUYECKUE CTOMOPDI (Fig. N)
OMACHOCTb!-BopoTaaomxkHblo6opyaoBaTbcAMEXaHNYeCKMMMCTONoOpamm
KaK AnA oTPpbIBaHUNA, TaK 1 ANA 3aKPbITUA, BO n36eXaHne BbIXofa BOPOT 3a

npepenbl BepxHei Hanpasnsouwei. OHN fOMKHbI 6bITb HAAEKHO NPUKPENNIEHbI

K FPYHTY Ha HECKOJIbKO CAHTUMETPOB Aa/iblle TOYKN KOHLeBOrO BbiK/ovaTens.

anIIMe‘IaHI/Ie: AKTMBHaA KPOMKa [0/TXKHa yCTaHaB/IMBaTbCA Tak, YTOObI OHA He
aKTnBMpoOBasacb MeXxaHN4YeCKumMun ctronopamn.

11) PY4YHAA PA3BJIOKUPOBKA (cm. PYKOBOACTBO MO 3KCMIYATALUU -Fig. 3-).
BHumanwme! He ponyckaertca octaHoBKa ctBopku Bopot CMPUMEHEHUEM CJIbI,
Torpa Kak cnegyet COMPOBOXAATD ee aBmKeHne Ha BceM NyTul.

12) NOACOEQNHEHUE KNEMMHOW KOPOBKW, Fig. G - P

MponycTnTb COOTBETCTBYIOWME deKTpuyeckne Kabenu ($pa3oBblil, HyneBow
1N 3a3emneHunn) yepes Kopoba v 3adMKCMpoBaTb PasfiviiyHbie KOMMOHEHTbI
aBTOMaTUYeCKoro o6opyAoBaHUA B peHa3HaUYEHHbIX AJ1A 3TOro ToUKax, OCyLLecTBAA
NPOoKNaaKy Kabens B COOTBETCTBUM C YKa3aHWAMU U CXemMamu, MpUBELEHHbIMY B
COOTBETCTBYIOLYMX PYKOBOACTBAX. TPUCOeANHNTL Ha3oBbIN NPOBOA, HYIEBOI U NPOBOA
3a3emrieHuA (06a3aTenbHO). CeTeBor Kabenb 6NoKNpyeTcs B CrieumanbHOM KabesibHOM
3axume (PUC.P-no3.P1) n B KabenbHon mydpre (Plfg.P—no&PZ), NpoBOA 3a3eMyieHnA
C v3onMpytoLeil 0600UKON »KeNTO-3eN1EHOTO LiBeTa AO/MKEH MOACOEAUHATLCA K
COOTBETCTBYIOLLEMY 3a>KMy Ans npoBofos (PUC. P-no3.S), N(poBOAHNKM OYE€Hb HA3KOTO
HanpsKeHNA NPOMyCcKaloTCa Yepes cneyunanbHyo kabenbHyo mydTy (PUC.P nos.P3).

NPEAYMPEXAEHWA - Mpu BbinONHeHUM KabenbHbIX MOAKMOUYEHWU Y MOHTaxa
3N1eKTPoo6oPyAOBaHNA PYKOBOACTBYTECH AEWCTBYIOWMUMY HOpMamu 1 Y.
MpoBOAHMKM, K KOTOPbIM NOJaeTcA MUTaHWe C Pa3HbIM HamnpsXeHneM, LOSKHbI
6bITb PY3NYECKN pa3feneHbl NNy Haanexalyum obpasom 130MPOBaHbI C MOMOLLbIO
[OMONHUTENbHOW N30MALUN TONWNHONM He MeHee T MM.

lMpoBoga y Knemm JOMmKHbI GbiTb 3aKperieHbl JOMOMHUTENBHBIMIA NPUCNIOCOGIEHUAMMY,
Hanpumep, XoMyTami1. Bce coeguHUTENbHbIE KAOGEN AOMKHBIMPOXOAUTL BAANIVIOT PAAMATOPOB.

12.1) NOKAJIbHbIE KOMAHbI Puc.G

Mpw BbIKNIOUEHHOM AMCTITIEE NPU HAXKaTUM KHOMKM + NOAAETCA KOMaHAa Ha OTKPbITUE,
anpu HaXkaTM KHOMKM — MOJAETCA KOMaHAA Ha 3aKpbiTvie. Mpu ganbHenwem HaxaTim
3TUX KHOMOK NPW NOABVMXHOM aBTOMaTKKe nogaetca komaHga CTOTM.

13) MPEAOXPAHUTENbHbIE YCTPONCTBA

MpumeyaHue: NcNonb3oBaTb TONIbKO MpefoXpaHMTenbHble YCTPONCTBa
NPUEeMHbIX YCTPOIICTB CO CBOGOHO N3MEHAIOLMM COCTOSAHNE KOHTaKTOM.
13.1) MPOBEPEHHbIE YCTPOWCTBA Fig. U

;3M.g)H|'!IOHKHIO‘-IEHI/IE 1 NAPbl HEMPOBEPEHHbIX ®OTO3JIEMEHTOB

13.3)NOAKNIOYEHUE 1 NAPbIMPOBEPEHHbBIX ®OTO3JIEMEHTOBPUC.H2
14) BOCTYN K YNPOWEHHOMY MEHIO: PUC.1
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

3AXUM Onpepgenexue OnucaHne
L DA3A %
N HEVTPASTD HanpsxeHve nutaHna ogHodasHoe 220-230V 50/60 Hz
jg;; PRIM TRASF MopakntoueHne nepBryHON 06MOTKM TpaHchopmaTopa, 220-230V
MuTanne nnatobl:
P13 SECTRASF 24 B~ BTopuiyHas o6moTka TpaHchopmaTopa
10 MOT +
CoepuHeHve geuratens 1
1 MOT -
KoHour: meyeMbu?l Bbixog AUX 0 — Ymonuanne MUTAIOLLAA NAMIA.
20 AUX 0 — KOHTAKT, 2-N AL(VIO AHAN/ CUTHANbHAA TAMIMA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ YnpasneHue JJAMIbl OCBELLEEHWA/
3AMNNTBIBAEMbIV 24 B (H.P) Ynpasnenue JJAMIbl 30Hbl/ CBET HA JIECTHULIE/ ABAPUNHbIV CUTHAJT OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAIOLLLAA
(MAKC. 1A) JNAMNA/ SNTEKTPO3AMOK C 3ALLEENTKOW/ MATHUTHDIV SIEKTPO3AMOK/ TEXOBCJTYKMBAHWE / MUTAIOLLIAA
21 NAMIA W TEXOBCITYKMBAHWE. CmoTpuTe Tabnuuy “Kondurypauns sbixogos AUX".
KoHdur: pI/IEyeMbIVI sbixof AUX 3 - Mo ymonyaHuio Bbixog 2-I0 PANVIOKAHATA.
26 AUX 3 - CBOBOHbIN KOHTAKT 2-N AL(I/IO AHAJ/ CUTHANIbHAA NAMIMA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ YnpasneHwue JJAMIbl OCBELLEEHWA/
(HP) (M 24B 1A) Ynpasnenue JJAMIbI 30Hbl/ CBET HA IECTHULIE/ ABAPUMHbBIV CUTHAJT OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAIOLLLAA
P) (Makc. JNIAMNA/ SNTEKTPO3AMOK C 3ALLEENTKOW/ MATHUTHbIV IEKTPO3AMOK/ TEXOBCJTYKUBAHWE / MUTAIOLLIAA
27 JIAMIA U TEXOBCITYKUBAHWE. CmoTpuTe Tabnuuy “KoHdurypauyms sbixogos AUX".
JP10 KoHueBble BbiKntoyatenu MopcoeavHeHMe y3na KOHeUHbIX BblKoUaTenen
50 24 B-
Bbixoa NUTaHUA AOMOMHNTENBHOIO 060PYAOBaHUSA:
51 24 B+
Bbixoa NUTaHUA NPOBEPEHHDBIX NPE[OXPAHNTENBHBIX YCTPONCTB (TPaHCMUTTEP GOTOINIEMEHTOB 1 TPAHCMUTTEP
52 24 B 6€30nacHOro Hanps»KeHWs + | YyBCTBUTENbHOM KPOMKN).
BbIxoA aKTUBEH TONbKO BO BPEMSA BbIMONHEHNA LKA MaHeBpa.
- 60 O6wuin curHan O6wwuin curdan exogos IC T u IC 2
= KoHourypupyembiii ynpasnsaiowui xog 1 (HP) - Mo ymonuanuio START E (CTAPT E).
[ 61 IC1 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E CmotpuTe Tabnuuy "KoHpurypauwms ynpasnaiowmx BXoaos".
% KoHburypupyembiin ynpasnsiowui exog 2 (HP) - Mo ymonuanuto PED (MELLL).
> 62 IC2 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
CmoTpuTe Tabnuuy "KoHdurypauusa ynpasnsaowmx BXo[os".
70 O6wWwnin curHan O6wwuin curHan exopos STOP, SAFE 1 n SAFE 2
7 STOP KomaHnpga npepbisaeT maHesp. (H3).
Ecnu He ucnonb3yeTcs, ocTaBbTe NepemblyKy BCTaBIEHHOW.
KoHurypupyembint Bxoa 6e3onacHocTu 1 (H3) - o ymonuanuto PHOT (OOT).
72 SAFE1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST/BAR 8K2 OP/ BAR CL/ BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
CmotpuTe T26uLy "Kondurypauns exonos 6ezonacHocTi'”,
73 FAULT 1 Bxop npoBepKu NpefoXpaHUTENbHbIX YCTPOWCTB, MOAKIOUYEHHbIX K SAFE 1.
KoHdurypupyembiin Bxop 6e3onacHocTy 2 (H3) - Mo ymonuanuio BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST/BAR 8K2 OP/ BAR CL/ BAR CLTEST/ BAR 8K2 CL
Cmotpute Tabnuiy "KoHndurypauma sxonos 6esonacHoctu’
75 FAULT 2 Bxopa npoBepKu NpefoXpaHUTENbHbIX YCTPOWCTB, NOAKAIOYEHHbIX K SAFE 2.
] BXxog aHTeHHbl.
I Y AHTEHHA Mosb3yiTeCh aHTEHHOM, HACTPOEHHOI Ha YacToTy 433 MIL,. [lnA NOAKMIOYEHNS aHTEHHbI-NPUEMHMKA UCMONb3YiiTe KOaKCUanbHbIN
g Kkabenb RG58. Hannume meTannnuecknx Macc pAafoM C aHTEHHOI MOXeT co3[aBaTh NMomexy paauonpuemy. B cnyyae cnaboro
< # SHIELD CWrHa/a TPAHCMUTTEPA NEPEMECTITE AHTEHHY B O0ee NOAXOAALEE MECTO.

KoHdurypauus aos AUX

Jloruka Aux= 0 - Bbixog 2-TO PAAVIOKAHATIA.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeueHve 1 cek. Npu BKAOYEHWN 2-r0 panokaHaa.

Jloruka Aux= 1 - Beixog HAVUKATOPHOW TAMMOYK OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KoHTaKT 6yfleT 3aMKHYT BO BPEMSA OTKPbITUA 1 NMPK OTKPbITON CTBOPKE, 6yAieT NPepbIBUCTbIM NP 3aKPbITUK, 6yeT pasoOMKHYT NPU 3aKPbITON CTBOPKE.

Jlornka Aux= 2 — Bbixog ynpasnexua JJAMIbl OCBELLEHWA.
KoHTaKT ocTaeTca 3aMKHYT B TeyeHre 90 ceKyHf nocsie nocsiejHero MaHeBpa.

Jlornka Aux= 3 — Bbixog ynpasnexua JJAMIbl 30HbI.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT, MOKa CoBepliaeTcA MaHeBp.

JNoruka Aux= 4 - Bbixog CBETA HA IECTHULIE.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeueHre 1 CeKyHfbl B Hauaje MaHeBpa.

Norvika Aux= 5 — Bbixon ABAPUNHOIO CUTHAJIA OTKPbITbIX BOPOT.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT, EC/IM CTBOPKA OCTAHETCA OTKPbITa B TeYEHME BPEMEHMW, B [1Ba Pa3a 6OJbLIETO MO CPABHEHMIO C YCTaHOBIEHHbIM TCA.

Norvka Aux= 6 — Bbixoa ana MATAIOLLIEV TAMIbI.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT BO BPeMA ABMKEHNA CTBOPOK.

JNoruka Aux= 7 - Bbixog ana SNIEKTPO3AMKA C 3ALLESIKOW.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT B TeYeHwe 2 CeKyH/l NPy KaXKloM OTKPbITUW.

Jloruka Aux= 8 - Bbixog anad/IEKTPOMATHUTHOIO 3AMKA.
KOHTaKT 0CTaeTca 3aMKHYT Npu 3aKpbiTbiX BOPOTaX.

JNorunka Aux= 9 — Bbixog TEXOBC/TY XMBAHUE.
KOHTaKT 0CTaeTcA 3aMKHYTbIM NPU AOCTVKEHWM 3HAYEHNA, 33a[JlaHHOTO B NapameTpe “Texo6CNyK1BaHMe", A/1A CUrHaNM3aLmMmn 3anpoca TEX00CNyKBaHUA.

Joruka Aux= 10 - Bbixog MUTAIOLLIAA TAMIA U TEXOBCITY>KUBAHUE.
KoHTaKT ocTaeTca 3aMKHYTbIM BO BpeMA ABMKEHNA CTBOPOK. anI AOCTUXKEHUWN 3HAYEHWNA, 3a[JaHHOIO B napameTpe,,Texo6cny>K|/|BaHv|e”, No 3aBepLUeHU MaHeBpPa, Npn 33KprTOI7I
Ha 10 g 2 aumy 3 g

€X00CAVKMBAHW

MpumeyaHmne: Ecnu H1 ofnH BbIXOA He CKOHPUIyPMPOBaH KaK BbIXOA 2-r0 paAnoKaHana, 2-il paanoKaHan ynpaenseT OTKPbITUEM MeLlexofHOro npoxoaa.

KoHdurypaums ynp LLMX BXOAO0B

JNorvika IC= 0 - Bxop ckoHGuMryprpoBaH Kak Start E (CtapT E). Pa6ota cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP NouEllnk. HapyxHbiii cTapt gns ynpasnenus cemadpopom.

JNoruka IC= 1 - Bxoa ckoHurypupoBsaH kak Start | (Crapr I). Pa6ota cornacHo norvike SEEP-bY-5SEEP NlauElink. BHyTpeHHWin cTapT Ans ynpasneHus cemagopom.

JNoruka IC= 2 - Bxop ckoHpuryprpoBaH kak Open (OTKpbITb).
KomaHpga ocylecTBnseT oTKpbITUe. ECI KOHTaKT BXOJa OCTaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKM OCTalOTCA OTKPbITbI 1O Pa3MblKaHUA KOHTaKTa. [py pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBToMaT/yecKas
YCTaHOBKa 3aKpblBaeTcA nocne ncreyeHvs Bpemenn TCA, ecnm oHo 6b1o BKOUEHO.

JNoruka IC= 3 - Bxop ckoHuryprpoBaH kak Close (3akpbiTb).
KomaHga ocyLecTBaseT 3akpbiTue.

Jloruka IC= 4 - Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Ped (Mewexog. npoxop).
KomaHga ocylecTBAseT YaCTYHOE OTKPbITUE A1A NewwexoaHoro npoxoga. Pabota cornacHo noruke SEEP-bY-5EEP NauElnt.

Joruka IC= 5 - Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Timer (Taimep).
PaboTaeT TaKkxe, Kak open, HO 3aKpbiTvie obecrneynBaeTca AaxKe NPy OTCYTCTBUN CETEBOTO MUTAHMA.

44 - DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600

Jloruka IC= 6 - Bxop ckoHpurypmposaH kak Timer Ped (Taiimep newexof. npoxopaa).
KomaHpa ocylecTBAseT YacTVUHOE OTKPbITUE A4S MELIEXOQHOTO N
KOHTaKT BXxofja byaeT 3aMKHYT 1 byaeT BKloueHa komaHpaa Start E (

OTKPbITVIIO AnA NelexonHoro npoxoaa. 3aKEbITVIe obecneunBaetcs Aake Npvi OTCYTCTBU CETEBOIO NNTAHYIA.

oxofa. ECM KOHTaKT BXO/1a OCTAaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKa OCTaeTCs OTKPbITa A0 Pa3MblKaHNA KoHTaKTa. Ecnu
apt E), Start | (CrapT I) unm Open (OTKpbITb), byAeT oCyLecTBAeH NOMHbIN MaHEBP, UTOObI 3aTemM BepHYTbCA K
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE
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Jloruka SAFE= 0 - Bxoa ckoHdurypuposaH Kak Phot, poToanemeHT HenposepeHHbix (*) (Fig. U, nos. 1).
lMo3BONAET NOAKNIOUNTD YCTPOWCTBA, HE OCHALLEHHBIE JOMONHUTENbHBIM MPOBEPOYHbBIM KOHTAKTOM. B Clyuae 3aTeMHeHA GOTO3EMEHTbI aKTUBHBI, Kak MPU OTKPbITWW, TaK 1 Npu B
3aKpbITUK. 3aTeMHeHWe $OTOINEMEHTA NPU 3aKPbITUM MHBEPTUPYET ABVKEHME TOMbKO NOC/E 0CBOGOXKAEHUA PpoTOINEMeHTA. EC/IM He MCMONb3yeTcs, OCTaBbTE NePEMbIYKY BCTAaBIEHHOW.

3aKPbITUW MHBEPTUPYET ABMKEHME TONIbKO MOC/1e 0CBOOOXAEHMA GOTOIN1EMEHTA.

JNoruka SAFE= 1 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Phot test, npoBepeHHbi poToanemeHrt. (Fig. U, nos. 2).
BkriouaeT npoBepKy $pOTOEMEHTOB C HaualoM MaHeBpa. B ciiyuae 3aTeMHeHNA GpOTO3NIEMEHTbI aKTUBHbI, KaK MPU OTKPbITUW, TaK 1 NP 3aKpbITUK. 3aTeMHeHe GoTo3N1eMeHTa Npu

Jloruka SAFE= 2 - Bxoa ckoHpurypupoBsaH kak Phot op, poTosnemeHT fieficTByeT TONbKO Npu OTKPbITUN HenposepeHHbix (¥) (Fig. U, nos. 1)
Mo3BonAeT NOAKIOUNTL YCTPONCTBA, HE OCHALLIEHHbIE JOMOJHUTESNbHBIM NPOBEPOYHbLIM KOHTAKTOM. B Cllyuae 3aTeMHeHUA NcKnoYaeTca paboTa poTosieMeHTa Npu 3akpbiTuu. B pase
OTKPbITWA GNOKMPYET ABVKEHVIE Ha BPeMA 3aTeMHeHUA GpoToanemeHTa. ECiv He ncnosnb3yeTcs, ocTaBbTe NepemblyKy BCTaBIEHHOMN.

Jlorvka SAFE= 3 - Bxop cKoHOMrypupoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHblil ¢oToINeMeHT [elicTBYET ToNbKo Npu oTKpbiTiK (Fig. U, no3. 2).
Bk/ioyaeT npoBepKy GpOTOINEMEHTOB C HaYasloM MaHeBpa. B ciyyae 3aTeMHeHNA UCKIoYaeTcA paboTa GpoToNemMeHTa NPy 3aKPbITUL. B dase oTKpbITMA 6NOKMPYET ABIXKEHIE Ha BpeMs 3aTeMHEHIA $OTOINeMeHTa.

Jloruka SAFE= 4 - Bxoa ckoHpurypupoBsaH kak Phot cl, poTosnemeHT feiicTByeT TonbKo npu 3aKpbiTun HenposepeHHbix (*) (Fig. U, nos. 1)

lMo3BonAeT NoAKIOUNTb YCTPONCTBA, HE OCHaLLEHHbIe AOMONHUTE/IbHLIM MPOBEPOYHBIM KOHTAaKTOM. B criyuae 3aTeMHeHnA nckntouaeTca pabota potoanemeHTa npu oTkpbitui. Ha
3Tane 3aKkpbiT!A GYHKLMA HEMeIeHHO MHBepTMpYeTcA. ECn He ncnonb3yeTca, OCTaBbTe NePeMbIUKY BCTaBIEHHON.

Jlornka SAFE= 5 - Bxop ckoHurypuposaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIN GoToINEMEHT felicTBYeT ToNbKo npu 3akpbitn (Fig. U, nos. 2).

Bk/itouaeT npoBepKy $OTOINEMEHTOB C Ha4aOM MaHeBpa. B ciiyyae 3aTeMHeHMA UCKIoYaeTcA paboTa GpoTodnemeHTa NP OTKPbITUK. Ha 3Tane 3akpbiTia GyHKLMA HEMEeUIEHHO HBEPTUPYETCS.

cek. Ecnm He ncnonb3yeTcs, OcTaBbTe nepemMblyKy BCTaBJE€HHOW.

Jlorvka SAFE= 6 - Bxop ckoHGUryprposaH Kak Bar, uyBcTBuTENIbHAA KPOMKa HenposepeHrHbix (¥) (Fig. U, nos. 3)
Mo3BonAeT NOAKMIOUNTb YCTPOICTBA, HEe OCHALLIEHHbIE AOMOMHNUTENbHBIM MPOBEPOYHBIM KOHTaKTOM. KOMaHAa U3MeHAeT HanpaBieHne ABVXKEHVA Ha MPOTUBOMOJIOXKHOE B TeueHue 2

Jloruka SAFE= 7 - Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas yyBcTBUTeNbHaA Kpomka (Fig. U, nos. 4).
BkntoyaeT npoBepKy YyBCTBUTENbHbIX KDOMOK C Ha4alloM MaHeBpa. KomaHaa 3MeHAET HanpaBaeHne BUKEHVA Ha MPOTUBOMNOIOXKHOE B TeYeHMe 2 CeK.

KomaHpaa nsmeHsaeT HanpasieHne ABUXKEHNA Ha NPOTUBOMOJIOKHOE B TeYeHue 2 Cek.

Joruka SAFE= 8 - Bxop ckoHdurypuposaH kak Bar 8k2 (Fig. U, no3. 5). Bxoa ana gesmcmsHoﬂ Kpomkum 8K2.

asTomatuku (CTOM) (Puic. D, nos. 3).

Noruka SAFE=9 Bxop CKOH¢I/II'ypI/IpOBaH Kak Bar Oop, YyBCTBUTENIbHAA KPOMKa C I/IHBepCVIeI;I, AKTUBHOW TONbKO npwv OTKPbITUX, NPU BKNIOYEHUN BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINOTHAETCA OCTaHOBKa
3)

OﬁeCI‘Iel«II/IBaeTI'IOJ:[KH}O‘IeHI/IeyCTpOIhCTB, He OCHaLLEeHHbIX 4OMONHNTENIbHbIM MPOBEPOYHbIM KOHTaKTO‘l‘VLCpa6aTbIBaHVIe Ha 3Tane OTKPbITVA BbI3bIBAET IHBEPCMIO ABVKEH WA Ha 2 CeK,CpaﬁaTblBaHI/le
Ha STane 3aKpbITUA Bbi3blBaeT OCTAaHOBKY. ECn He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe nepemMbl4Ky BCTaBNE€HHOW.

ocTtaHoBKa asTomaTukm (CTOM) (Puc. D, nos. 4).

Norvka SAFE=10 Bxop ckoH NrypupoBaH Kak Bar op test, npoBepeHHan YyBCTBUTENbHAA KPOMKa C VIHBEpCI/IeIZ, AKTVBHOW TONBbKO NPW OTKPbITUK, NP BKNIOYEHUV BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINONMHAETCA
T

BKH!OLIaeTI'IDOBeJ)Ky YyBCTBUTENbHbIX KDOMOK C HaYaioM MaHeBpa. CpabaTblBaHWe Ha 3Tane OTKpbITUA BbI3bIBa€T IHBEPCUIO ABUKEHUA Ha 2 cek, cpabaTbiBaHne Ha 3Tane 3akpbITVA BbI3bIBAET OCTAHOBKY.

ocTaHoBKa aBTomaTuky (CTOM) (Puc. D, nos. 5).

Jlornka SAFE=11 Bxop ckoH mrmeposaH kak Bar 8k2 op, uyBcTBUTENbHAA KpOoMKa 8k2 C MHBEpCKHEN, akTUBHOW TOSTbKO MPY OTKPbITHK, NPW BKOYEHUV BO BPEMSA 3aKPbITYSA, BbINONHAETCA
(

CpabaTblBaHe Ha 3Tane OTKPbITVA Bbi3biBaeT MHBEPCUIO ABMXKEHUA Ha 2 ceK, cpabaTbiBaHWe Ha 3Tane 3aKPbITUA Bbi3blBaET OCTAHOBKY.

Noruka SAFE=12 Bxop CKOH

ocTaHoBKa aBToMaTukm (CTO nc. D, nos. 3).

mrgpmposau KaK Bar cl, uyBcTBMTeNbHaA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHON TONIbKO MPK 3aKPbITUK, MPK BKIOYEHUN BO BPEMA OTKPbITUA, BbINOMHAETCA
) (

ObecneumnBaeT NogknoyeHne yCTpOVICTB, He OCHaLLEeHHbIX 4ONONHNTENIbHBbIM NPOBEPOYHbIM KOHTAKTOM. Cpa6aTbu§aHme Ha 3Tane 3aKkpbITUA Bbi3blBaeT MHBEPCUIO ABUKEHUA Ha 2 CeK,
cpabatbiBaHMe Ha STane OTKPbITUS BbI3blIBAET OCTAHOBKY. EC/IM HE NCNONb3yeTcs, OCTaBbTE NEPEMbIYKY BCTABIEHHOMN.

BbIMNOJIHAETCA OCTaHOBKa aBToMaTuKu (CTOIM) (Puc. D, nos. 4).

BbI3bIBa€T OCTAHOBKY.

JNorvka SAFE=13 Bxop ckoHGUrypmpoBaH Kak Bar cl test, ns)osepeHHaﬂ YyBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONBKO MPW 3aKPbITUK, NPV BKITIOYEHUN BO BPEMSA OTKPbITUS,

Bkniouaet NPOBEPKY YyBCTBUTEJIbHbIX KDOMOK C Ha4yalOM MaHeBpa. CpaﬁaTblsaHme Ha 3Tare 3aKpbiTVA Bbi3blBAET UHBEPCUIO ABMKEHUA Ha 2 CeK, Cpa6aTbIBaHI/IE Ha 3Tane OTKPbITUA

0CTaHoBKa aBToMaTuKM (C nc. D, nos. 5).

JNorvka SAFE=14 Bxopn ckoHUryprpoBaH Kak Bar 8k2 cl, uyBcTBuTENbHaA KpoMKa 8k2 C IHBEPCUEN, aKTVBHOW TONBKO NP 3aKPbITUW, MPY BKITIOUEHUN BO BPEMSA OTKPbITUS, BbINONHAETCA
TOM)(

CEaﬁaTblBaHVle Ha 3Tane 3aKpbITUA BbI3bIBAET HBEPCUIO ABVKEHINA HA 2 cek, CEa6aTbIBaHVIE Ha 3Tane OTKPbITUA Bbl3bIBAET OCTAHOBKY.

(¥) Ecnn ycTraHaBnvBaloTCcA ycTponcTea Tuna“D” (cornacHo onpepenennio ctaHpapta EN12453), coegrnHeHHble B HeNpoBEPEeHHOM peXXnme, NpeanmncbiBaTbh
npoBefeHne 06:A3aTeNIbHOro Texo6cNyXKMBaHUA C NepPUOANYHOCTbIO, MO KpaliHel mepe, pa3s B nonroga.

14.1) BOCTYMN K MEHIO: FIG. 2
14.2) MEHIO NAPAMETPOB (PAr A7) (TABJIULIA “A” MAPAMETPbI)

14.3) MEHIO TOTUYECKUX OYHKLUI (Lol c) (TABJIULIA “B” IOrMYECKUE
OYHKLIN)

14.4) MEHIO PAAVO (-Ad io) (TABJIULIA “C” PAAUO)
- BAXHOE NMPUMEYAHME: NEPBbIY COXPAHEHHbIV B MAMATU NEPEAATYMK
HEOBXOAMMO OTMETUTb B KAYECTBE NTABHOIO (MASTER).
B cnyvyae mporpammupoBaHus Bé)%/qn%no, nepBoMy TPaHCMUTTEPY Ha3HauyaeTcA
KJTKOYEBOU KOE MPUEMHOIO YCTPOWNCTBA; maHHbIA Kof Heobxoaum Ansa Toro,
4TO6bI 06ECMNEUNT BO3MOXHOCTb ldNIbHENLLErO KTOHUPOBAHUA PAAVOTPAHCMUTTEPOB.
Kpome Toro, BcTpoeHHoe 6opToBoe npuemHoe yctporictBo Clonix obecneuviBaet
BbIMOJIHEHME HEKOTOPbIX BaXKHbIX NepeAoBbiX GyHKLMIA:
« KnoHuposaHve rnaBHoro TpaHcmmTtTepa (rolling-code nnu ¢prkcrpoBaHHbIi Kop).
« KnoHupoBaHve Ans 3aMeHbl TPaHCMUTTEPOB, YKe NMOAKIIOUEHHbIX K
NpYeMHOMY YCTPONCTBY.
» YnpaBneHvie 6a30ii faHHbIX TPAHCMUTTEPOB.
« YnpaBneHvie CMCTEMOW NMPUEMHbIX YCTPONCTB.
[inA ncnonb3oBaHWA 3TUX NepefoBbIX GYHKLMI CMOTPUTE PYKOBOACTBO
No YHVBepCcanbHOMy NOPTaTUBHOMY NPOrpaMmaTopy, a Takxe ,ObLee
PYKOBOACTBO MO MPOrpamMmM1POBaHMIO MPUEMHbIX YCTPONCTB".

14.5) MEHIO 3ABOACKUX HACTPOEK (JEFRULE)
Bo3BpaluaeT 610K ynpaBneHus K 3HaueHVAM, 3aaaHHbIM no ymonyaHuto (DEFAULT). Mocne
nepe3sanycka HeO6XoAVIMO BBECTY HOBbIe aBTOMAaTMUeCKVe HacTporku (AUTOSET).

14.6) MEHIO A3bIK (5P-AchE)
Mo3BonseT 3aaatb A3bIK AUCnea NporpamMmmaTopa.

14.7) MEHIO ABTOMATUYECKOWN HACTPOWKW (AUtoSEE)

1A pOCTUXKEeHNA HannyYLLero pesynbTaTa PeKoMeHAYeTCA BbINMOMHATb aBTOMAaTYeCKyio
HaCTPOIKy, KOraa ABUraTenn Haxo4ATCsA B COCTOAHWN NOKOA (TO eCTb, He neperpeTbl
BC/1eACTBIIE 3HAUNTENIbHOIO KONMYECTBA NOC/IeJ0BATEIbHO BbINOHAEMbIX MAHEBPOB).

+ HauaTb onepauuto aBTOMaTUYeCKON HaCTPOKK, BOVAA B CNeLuanbHoe MeHio.

+ Mocne HaxaTtna Knasuwm OK oTob6pasnTca cOOBLLEHME ... .... ...", BNOK ynpaBneHms
ynpasnseT MaHEBPOM OTKPbITVSA, 3@ KOTOPbIM CliefyeT MaHeBP 3aKpbITWsA, BO Bpems
KOTOPOroaBTOMaTNYeCK HaCTPaMBaeTCA MUHMalbHOE 3HaUeHe KpY TALLEro MOMEHTa,
HeobXoANMOe ANs ABMKEHNA CTBOPKN.

KonuuecTso mMaHeBpoOB, HEOOXOAVMbIX AfA aBTOMATUUYECKOW HACTPOWKU, MOXET
BapbuposaTb oT 1 A0 3.

Batoin pasecnen eTm36eraTbc§)a6aTb|Bava¢0T03nemeHTOB,aTaKmemcnonbsoBaHmn
komaHng MYCK (START), CTOMM (STOP) n aucnnes.

IMp1 OAHOBPEMEHHOM HaXXaTUM KHOTOK + 11 — Ha 3TOM 3Tarne aBTomaTuKa 6nokupyeTcs
1 OCyLLeCTBNAETCA aBTOMaTHYeckas HacTpoiika c oTobpaxeHrem KO.

Mo okoH4aHUM 3To onepauyun 6nok yHHaBﬂeHVIﬂ aBTOMaTUYeCKN YCTaHOBUT
onTMarbHble 3HaYeHNA Kpy TALLEroMomeHTa. [lpoBepbTe X 1, BCyyae HEOBXOAMMOCTH,
fmenme X, KaK OM1CaHO B MPOrpamMmmMmnpoBaHui.

BHUMAHMUE! MpoBepbTe, 4TO6bI 3HaUYE€HME CUJIbI UMNYJIbCa, N3MepeHHoe
B TOYKaX, NpeAlyCMOTpPeHHbIX cTaHAapTom EN12445, 66110
MeHbLe npeaycMmoTpeHHoro ctanaaptom EN 12453,
Cuna nmnynbca moxeT 6bITb yMeHbLIeHa NyTeM UCNONb30BaHNA
AedopmMmpyembix KPOMOK.

HuMaHue!!HasTane3agaHua aBToMaTnyecKux HacTpoek pyHKUuA o6HapyKeHna
NPenATCTBMIA He BKJIIOYEHA, MO3TOMY MOHTa)XHUK [O/MKeH KOHTponmpoBaTtb
ABVKEHNE aBTOMaTUYeCKOl YCTaHOBKM U He AonycKaTb Npu6GnmkeHna K Hei
NN HaXOXKAEHWNA B paguyce ee feCTBUA NIOAEN N NpeaMeToB.

14.8) NOCJIEAOBATEJIbHOCTb NMPOBEPKU YCTAHOBKU

1. BoinonHnTb onepaumio ABTOMATUYECKOW HACTPOWKN (*)

2. MNpoBepwnTb yaapHble cunbl: eciv cobniogatotca npeaensl (¥*), nepenTi K nyHKTy 10,
B MPOTUBHOM Cilyyae

3. [pn HEOOXOAMMOCTN CKOPPEKTUPOBATb NapamMeTpPbl CKOPOCTY U YYBCTBUTENIBHOCTA
(cvna): cm. TabnuLy napameTposB.

4. CHOBa NpoBepuTb yAapHble Cynbl: eCnv cobntoaatoTca npegens (**), nepeiTtn K
NyHKTY 10, B MPOTUBHOM CJlyyae

5. MpUMEeHNTb NacCMBHYIO0 KPOMK

6. CHOBa NPOBEPUTb YAapHble CUMbI: eCcn cobntofaloTca npeaensl (**), nepentn K
NyHKTy 10, B MPOTUBHOM Cilyyae

7. MpuMeHNTb YyBCTBUTENbHbIE K AABAEHWIO WU 3/1€KTPOUYYBCTBUTENbHbIE
npefoxpaHuTesibHble yCTPOMCTBa (HanprMep, akTUBHYIO KPOMKY) (¥*)

8. CHOBa NpoBepuUTb yAapHble CUnbl: ecnun cobntogatoTca npefenbl (¥¥), nepeitn K
nNyHKTy 10, B MPOTUBHOM Cilyyae

9. PaspelunTb ABUMXEHNE NPUBOAA TONLKO B pexume «[1pnucyTcTBre YenoBeka»

10. Y6e[1TbCA, 4TO BCE MPUGOPbI 06HAPYKEHUA MPVCYTCTBIA Ha y4acTKe NpoBefeHus
onepauuit ucnpasHo paboTaioT

(*) Mepep ocyLwecTBAEHNEM aBTOMATUYECKOW HACTPOKIN y6eanTbes, uto Bce paboTbl
MO MOHTaXy 1 MPUHATWIO HEOOXOANMbIX Mep 6e30MacHOCTY Oblnv BbINOSIHEHB! B
COOTBETCTBUM C NPEANUCaHUAMU UHCTPYKLMIA MO YCTaHOBKe, cofeprkalymxca B

YKOBOACTBE MO MexaHu3auuu.

(**;)B 3aBUCMMOCTY OT aHann3a PYICKOB, B NOOGOM Cllyyae, MOXKeT BO3HUKHYTb

HeobX0[MMOCTb MPYMEHUTbL YyBCTBUTENbHbIE NPeAoXpaHUTeNbHbIe YCTPOWNCTBa

14.9) MEHIO CTATUCTUKU

Mo3BonseT 0T06pa3mnTb BEPCKIO NiaThbl, 06LLee KONMUecTBO MaHeBPOB (B COTHSAX),
KOMMYECTBO 3armMcaHHbIX B NaMATb paguoynpasneHnin n nocnefgHvie 30 owmnbok
(nepBble 2 UMbl yKasbIBAKOT Ha MONIOXKeHMNE, NOCeHMe 2 - Ha Kog OLm6KM). Oumnb-
Ka 01 - 3To camas HeflaBHAA owwnbKa.

14.10) MEHIO NAPONA (PRSSLard)

[o3BonAeT yCTaHOBWTb Naposib ANA NPOrpaMmmnpoBaHua naatbl no cetn U-link».
Mpw noruke “YPOBEHb 3ALLWTbI’, 3apaHHom Ha 1,2,3,4, 3anpalunBaeTca naposb Ans
[0CTyna K MeHto nporpammupoBsaHus. Nocne 10 HeygauHbIX NONbITOK NOAPAL nepeq,
BbINOJIHEHMEM HOBOW MOMbITKN HEOOXOAMMO NOAOXKAATb 3 MUHYTbI. B 3TOT nepuop
npwu Kam;]qggl4nonb|TKe focTyna Ha ancnnee otobpaxaetca “BLOC”. Maponb no ymon-
YyaHuto - .

15) COEQUHEHUE C PACLUMPUTEJIbHbIMU NMNATAMU U YHUBEPCAJIbHbIM
MOPTATUBHbIM MPOrPAMMATOPOM BEPCUM > V1.40 (Fig. Q) CmoTpuTe cneuu-
anbHOe PYKOBOACTBO.

BHUMAHME! HenpaBunbHasa HacTpoiika MOXeT NPUYNHUTL ylep6 nioaam,
KUBOTHBIM WIN NpeAMeTaM.

16) AONONIHUTEJIbHbIE MOAYJIN U-LINK
CmotpuTe pykoBogfcTea ana mogynein U-link

16.1) PA3ABVXHbIE MPOTUBOMOJIOMHbIE CTBOPKU (PUC. R)

CM. MHCTPYKUMK Ha mogynn U-link.

MPUMEYAHWE: Ha nnate, 3agaHHoi Kak Slave (MopurHeHHasn), Bxoa Kpomku (Kpomka/
TectpoBaHue

KpomKm / Kpomka 8k2) poskeH KoHGUryprpoBaTbca TonbKo Ha SAFE2.

17) USMEHEHWE HANPABJIEHUA OTKPbITUA HA OBPATHOE (Puc. S)

18) BOCCTAHOBJIEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK (Puc.T)

BH/IMAHMUE! Mpu 3Tom 610K ynpaBneHus BO3BPALLAETCA Ha 3aBOACKME HACTPOWKU U
CTMPAIOTCA BCE 3aMMCaHHbIE B MaMATb PafMOKOMaHAbI.

BHUMAHWE! HenpaBunbHaa HacTpoOiKa MOXET MPUUYMHUTL YLLep6 NIOAAM, XKNBOTHBIM
VAN NpegmeTam.

- OTKniounTe HanpsaxeHue ot nnatbl (Puc. T nos. 1)

- PazomkHuTe B0 CTOM 1 HaXXMUTe OgHOBPEeMeHHO KHomKu — 1 OK (Puc.T nos. 2)

- MNopaiite HanpsaxeHune Ha nnaty (Puc. T nos. 3)

- Oucnneir otobpaxaet RST, B TeueHue 3 c noatsepaunTe Knasuwein OK (Puc. T nos. 4)

- [loxanTecb oKoHYaHuA ngouenypbl (Pnc.T nos. 5)

- Mpouepnypa 3aBepLieHa (Puc.T nos. 6)
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

TABJIULIA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (FA-AM)

Mapametp MUH. | MaKc. flo Jinunbie | Onpepenenve OnucaHue
YMOMHaHI0
Bpems
Ech 0 120 10 aBTOMaTMyeCcKoro Bpemsa oxungaHua nepes aBToMaTUYeCKM 3aKpbITUEM.
3aKpbiTyA [C]
e Bpems
ErFLORE. 1 180 20 ,
, 0ocBOGOXAEHVA Bpems 0cBO6OX/AEHUA KOHKPETHON 30HbI OT AOPOXHOTO TpaduKa, perynpyemoro cemapopom.
cirk 30HbI cemadopa [c]
MpomexxyToK 3amefieHnsA NPW OTKPbLITAMN BUraTeNsa/gBUraTenen, BbipaKeHHbIN B NPOLIEHTaX K
MpomexxyTok obLwemy xogy.
oPd ISESLold | 1(**¥) 50 10 3ameAneHna npun BHUMAHME: Mocne n3meHeHuUsa 3Toro napametpa byaet HE06XOAUMO COBEPLUMTD NOJMHbIA MaHEBP
OTKpbITIM [%)] 6e3 npepbIBaHUIA.
BHUMAHME: c Hagnucblo "SET" Ha gucnnee He GyaeT BKOUEHO 06HapyXeHne NpenAaTCTBMIA.
MpomexyTok 3ameaneHna Npu 3aKpbITUY ABUraTeNA/ABUraTenei, BblpaXKeHHbIN B MPOLEHTaX K
MpomexyTok obuiemy xony.
cid ISESLold | 1(¥*¥) 50 10 3ameAneHna npn BHUMAHMWE: Mocne n3meHeHUsa 3Toro napametpa byaet HE06XOAUMO COBEPLUMTL NOMHbIA MaHEBP
3aKpbITUM [%] 6e3 npepbIBaHUIA.
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha gucnnee He 6yaeT BK o py penATcTBUIA.
MPOCTPAHCTBO CHUXKEHNA CKOPOCTU (NepexoA OT paboueil CKOPOCTM K CKOPOCTY 3aMeAneHIs), Kak Npu
MpocTtpaHcTBO OTKPbITUW, Tak 1 NPU 3aKpbITUM ABUTaTENs/ABUTaTENEN, BbIpaXKeHHOE B MPOLIEHTaX K 06Liemy Xoay.
d ISEdECEL 0 50 15 cHKeHUs ckopocT | BHUMAHME: Mocne n aToro nap Tpa 6yaer Heo6 coBepLnTb N 7
[9%] p 6e3 npep| Z
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha ancnnee He 6yAeT BKNIOYEHO OGHapyKeHNe NPenATCTBUIA.
PRrE (AL 10 99 20 YactnyHoe MpoMeEXYTOK YaCTUYHOTO OTKPbITUA B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHUM K O6LLEMY OTKPbITUIO NOCIE BKIIOUEHNSA
aPEn inD oTKpbITHE [%] npviBoAa newexogHoro npoxopa PED.
Cuna, oKkasblBaemas CTBOPKOI/CTBOPKaMM Npu OTKpbITAN. MpefcTaBnaeT coboi NpoLeHT
BblpabaTbiBaeMOii CUMbl, NOMMMO TOW, KOTopas Gbina 3anuncaHa B NaMATb BO BPEMA aBTOMATUYECKON
HaCTPOWKYM (M BNOCNEACTBAN OGHOBEHA), Nepef] TEM KaK CreHeprpoBaTb aBapuinHblii CUrHan
o6Hapy»KeHUA NPenaTcTBUA.
Cuna cTeopku/ MapameTp ycTaHaBNMBaeTCA aBTOMATUYECKM NPW aBTOMATUUYECKO HaCTPOIKe.
oPForcE 1 99 50 CTBOPOK NpK
oTKpbITUY [%] A
BHMMAHME: Bnuset Hanpamyio Ha yaapHyto cuny: NpoBepuTb, 4To6bi €
YCTaHOBNEHHOI BeNNYNHOI cobnioaanuch AefcTByoWMe cTaHAapTbl 6esonacHocty (*). Mpun
Heo6X0AMMOCTY, YCTAaHOBUTD 3alUTHbIE CPEACTBA, NPefoXp wme ot pas,
(*¥)
Cuna, oKa3sblBaeMasa CTBOPKOW/CTBOpKaMu Npwu 3akpbiTun. lMpepctaBnaet cobon NpoueHT
BblpabaTbiBaeMoii CWsibl, TOMUMO TOW, KOTOpaA bbina 3an1caHa B NaMATb BO BPeMA aBTOMATUYeCKOW
HaCTPOMKM (1 BnocneAcTBUM O6HOBNEHa), Nepef TeM Kak CreHeprpoBaTb aBapUiiHbIA CUTHan
Cuna cTBOpKN/ obHapy»KeHVA NPenATCTBUA.
clSFarcE 1 99 50 CTBOPOK Npu MapameTp ycTaHaBNMBaEeTCA aBTOMATUYECKM NPV aBTOMATNYECKO HacTpoOIKe.
3aKpbiTum [%]
BHMMAHME: BnuseT Hanpsimyio Ha yAapHYIo Cuiy: NPpOBepUTb, YTOObI C yCTaHOBNEHHOMN
BeNnuuHoli cobniofanuch AeicTBylowme cTaHaapTbl 6esonacHoctu (¥). Mpn Heo6xoaumMocTyH,
YCTaHOBUTb 3aLUMTHbIE CPeACTBa, NPefOXp wue or pasg (*%).
Cuna, Npon3BoarMan CTBOPKOI/CTBOPKaMM NPU OTKPbITUM Ha CKOPOCTY 3aMeneHus.
MpepcraBnAeT cob6oii NPOLIEHT BbipabaTbiBaeMON CUbl, MOMIUMO TOM, KOTopas 6bina 3anuncaHa
B NaMATb BO BPEMA aBTOMATUYECKOW HAaCTPONKY (1 BMOCNEACTBMN OOGHOBEHA), Mepes TeM Kak
Cuna cTeopkw/ CreHepupoBaTh aBapUiiHbI CUrHan 0bHapyKeHWA NPenATCTBUA.
oPSLudFarcE 1 99 50 CTBOPOK NpKt MapameTp ycTaHaBNMBaEeTCA aBTOMATUYECKN NPV aBTOMATNYECKO HaCTPOIKe.
OTKPbITUN NP
3amepgneHnu [%]
BHUMAHME: BnnseT Hanpamyto Ha yaapHyio cuny: lMposepuTb, 4To6bI C yCTAaHOBNEHHOI
Be/IMYNHON cobniofanuch AeicTByIOWME CTaHAAPTbI 6e3onacHocTy (¥). Mpn Heo6xoauMocTH,
dHOBUTb d ATHDIEC Del Bd NDEOOXDJHAID ne O DA OJBIIVBdHWS
Cuna, Npov3BoMMan CTBOPKOWN/CTBOPKaMM NPK 3aKPbITUM Ha CKOPOCTU 3aMeAneHuA.
MpepcTaBnaeT cob6oi NPOLEHT BbipabaTbiIBAaEMO CUAbI, MTOMUMO TOW, KOTopas bbina 3an1caHa
B MaMATb BO BPEMA aBTOMATUYECKOW HAaCTPOWNKY (1 BMOCNEACTBMN OGHOBEHA), Mepes TeM Kak
Cunna cTBOpPKN/ CreHepupoBaTb aBAPUIHDBIN CUTHAN OBHAPYKEHVA NPENATCTBIA.
cLSS5LLd CTBOPOK Npw MapameTp ycTaHaBnMBaeTCA aBTOMATUYECKM NPW aBTOMATNUYECKON HacTPoiKe.
FarcE 1 99 50 3aKpbITUN NpU
3ameaneHnn [%] BHUMAHMUE: BanaeT HanpsaMylo Ha yAapHYI0 CUy: NPOBepuUTb, YTo6bI €
yCT: Benun i1 cobniopannch AelicTByloLWme cTaHAapTbl 6e3onacHocTn
(*). Mpu Heob T, yCT Tb 3al4MTHbIe CPEeACTBA, NpeAoXpaHaAoLe OT
**)
MpoLEHT OT MaKcManbHO AOCTUraeMoli CKOPOCTY NPY OTKPbITUM ABUraTena/ABUraTenei.
oP SPEEM 15 99 99 CkopocTb npu BHUMAHME: Mocne n ! 3Toro Tpa 6yaer 6 coBepwnTbL N i
oTKpbITUY [%] Bp 6e3 npep!
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha aucnnee He 6yaeT BK o py penATcTBUA.
MpoLEHT OT MaKCManbHO OCTUraeMoN CKOPOCTW NPU 3aKpbITUK ABUraTens/asuratenei.
oL GPEE 15 99 99 CkopocTb npu BHUMAHME: Mocne n ! 3TOro nag Tpa 6yaer 6 coBepwnTbL N i
3aKpbiTum [%] Bp 6e3 npep
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha aucnnee He 6yAaeT BK! o pY P TCTBUN.
CKOpOCTb ABUraTens/Asurateneil Npy OTKPbITAN U 3aKPbITUW Ha STane 3aMefiIeHNA, BblpaXKeHHas B
CropocTs NPOLIEHTax OT MaKCMMasnbHOMN paboyei CKOpoCTu. )
Slol SPEEd 15 30 25 samennerus [%] BHUMAHME: Mocne n . aToro nap Tpa Gyper coBepwnTb N
p 6e3 npep
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha gucnnee He 6yaeT BK py npenATCcTBUNA.
MporpammmpoBaHme
noporoBoro Mo3BonAeT 3afjaBaTb YNCNO MAHEBPOB, NPV NPEBbILIEHNY KOTOPOTO CUTHANM3UPYETCA 3anpocC
MR inEERRACE V] 250 V] yncsia MaHeBpoOB Texo6CnyXmnBaHuaA Ha Bbixoae AUX, CKOHOUIypupoBaHHOM Kak “Texo6cnykunBaHue” unm “Muraiowjan
TexobcnyxvBaHuA [B | namna n TexobcnyxmnBaHme”
<oTHAX]

(*) B EBponeinckom CoobuiecTBe AOMKEH NPpUMeHATbCA ctaHgapT EN12453 ana npegenos cunbl u ctaHaapt EN12445 gna cnoco60B nsmepeHus.
(*¥*) Cuna uMnynbca MOXKeT 6bITb YyMeHbLUeHa NyTeM UCNoJ/Ib30BaHNA AehopMupyemMbiX KPOMOK.

(***) Ecnn paccuntaHHOe 3HayeHne meHee 30 cM, OHO ycTaHaBnMBaeTcAa Ha 30 cm.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

TABJIULIA “B” - MEHIO JIOTUYECKUX OYHKLUMN - (Lob ic)

- o 3anomuvHaHVie
ornyeckas ¥
yHKUMA OnpepeneHne e aaeneugovn onuun
HaCTPOK
Bpems 0 JNornueckas GyHKUMA He BKMIOYEHa
tcR aBTOMaTNYeCKOro 0
3aKpbITNA 1 BkriouaeT GYHKLMIO aBTOMATUYECKOTO 3aKPbITUA
0 Jornueckas GyHKUMA He BKMIOYEHA
FASE cLS BbicTpoe 3aKpbiTne 0
1 3aKpbIBaeT uepes 3 cek. nocsie 0cBO6OXAEHUA GOTONEMEHTOB, IO OXMAAHUA 33AaHHOTO OKOHYaHuA TCA.
Bxoppbl, KOHPUryprpoBaHHble Kak
0 Start E, Start |, Ped, pa6oratot ¢ NoLlaroBoe ABMKeHNe
4-L1aroBo NOTUKON.
2 WIATA 3 WIATA 4 lATA
3AKPbITO OTKPbIBAET
Bxopbl, KOHGUIyprpoBaHHbIE
Kak Start E, Start |, Ped, pa6oTatot neu OTKPBIBAET | OTKPbIBAET cTon
SEEP-bY-SEEP Nowarosoe ABUXeHMe 0 1 C 3-1aroBoi IOrVKOIA. VIMAybC 3AKPbITUN
NouElNnk Ha 3Tane 3aKkpbITUA MHBEPTUPYET
BBUXEHME. OTKPbITO 3AKPBIBAET | 3AKPBIBAET
nPu 3AKPbIBAET
OTKPbITUW CTON +TCA CTOM +TCA
Bxopbl, KOHGUIyprpPOBaHHble Kak
5 StartE, Start |, Ped, pa6oraiot ¢ T DE 4 | OTkPbIBAET | OTKPBIBAET | OTKPLIBAET
2-warosow noruko. Mpu Kaxxaom
MMNyfbce UHBEPTUPYET ABVKEHME.
PrE-ALAAA MpeAynpeanTenbHbiii 0 0 Mwratowasa namnoyka BKYaeTcA O4HOBPEMEHHO C 3anyCKOM ABuUraTensa/asuratenei.
i '
curhan 1 Muratowan namnoyka BKIIOYAETCA, MPYMEPHO, 3a 3 CEKYHAbI A0 3anycKa ABuUratens/asuratenei.
0 MmnynbcHan pabota.
PaboTa B pexmme «nprcyTCTBrE YeNoBeKay.
Bxop 61 koHdurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
1 MaHeBp npoponkaeTca 0 Tex Nop, NoKa coxpaHAeTcA HaxaTtue Ha knasuwy OPEN UP nnn CLOSE UP.
A BHUMAHME: npefoxpaHuTenbHble YCTPONCTBA HE BK/TIOYEHbDI.
) - -
hoid-to-riin | MpucyrcTame yenoseka 0 ABapuiiHas paboTa B pexrme «npucyTcTare yenosekay. O6bIuHO NPOUCXOAUT UMMy bCHasA paboTa.
Ecnu nnate He yfaeTca NpoBecTy TeCTUPOBaHE NMPefOXPaHUTENbHBIX YCTPONCTB (GOTOSNEMEHT 1n
KpoMmKa, Er0x) 3 pa3a noapag, BKNtoYaeTcs paboTa B pexxnme «MprcyTCTBUA YenoBeKa» Ha 1 MUHYTY
nocne Toro, Kak 6yayT oTnywieHbl knasmwu OPEN UP - CLOSE UP.
2 Bxop 61 koHdurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
A BHUMAHME: npu aBapumiiHoi1 pa6oTe B peXXuMe «npuCcyTCTBUA YeNloBeKa»
npefoxpaHnTesbHbie YCTPOICTBA He BKJTIOYEHbI.
Bnokuposka 0 VIMnynbcbl BXOAOB, CKOHGUIypUpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, okasbiBatoT BO3AeCTBYIE BO BPeMsA OTKPbITHA.
bl oPEn MMRYNbCoB Npu 0
OTKpbITUMN 1 VIMnynbcbl BXOL0B, CKOHPUIYprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBaloT BO3[e/CTBIE BO BPEMSA OTKPbITUA.
Bnokuposka 0 VIMnynbCbl BXOLOB, CKOHGUryprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBatoT Bo3aeiicTBMe BO Bpems nay3bl TCA.
bl EcA MMNYNbCOB BO BpemMs 0
TCA 1 VimMnynbcbl BXOL0B, CKOHPUIYprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBaloT BofeicTaue BO Bpema nay3bl TCA.
Bnokuposka 0 VIMnynbcbl BXOLOB, CKOHGUIryprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBatoT BO3eCTBIE BO BPeMs 3aKPbITUSA.
bl cloSE NMNYNbCOB Npy 0
3aKpbITUU 1 ViMnynbcbl BXOAOB, CKOHPUIYprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBaloT BO3[eiCTBIE BO BPEMSA 3aKPbITUA.
0 MoporoBoe 3HaueHNe A1 cpabaTbiBaHUA 3aLUMTbI JaTUMKa amperostop ocTaeTca 3aprKcMpoBaHHbIM
Ha paHee 3alaHHOM 3HaYeHuN.
BroK ynpaBneHyis aBTOMATUUECKV, MPU KaxKAOM MycKe, OCyLLECTBIAET KOPPEKLMIO Mopora cpabatbiBaHus
aBaPUWIIHOTO CUrHaa HaXoXAEHIA NPENATCTBIA.
ickE DyHKuMA Ice 0 MpoBepbTe, UTOObI 3HAUEHME CUIbI IMMYSTbCa, U3MePEeHHOE B TOUKax, MPeayCcMOTPeHHbIX CTaHAapTom EN12445,
1 6bI0 MeHbLLEe NPeayCcMOTPeHHOTo cTaHAapToM EN 12453, B cilyuae COMHEHMIN UCMONb3yiATe BCMOMOTaTesbHble
npefoXpaHnTENbHbIE MPUCTIOCOBNEHMS.
3Ta $yHKUMA NoNe3Ha, eCN YCTaHOBKM JOMKHbI OyAyT OCYLLECTBAATLCA MPY HASKYX TemnepaTypax.
BHUMAHME: nocne aktmBaLyn 370l GyHKLIN HEO6XOAMMO NPOBECTH C KOI HacTp
oPEn in U3meHeHne 0 CraHpapTHas paborta (Cwm. Fig. S, nos. 1).
obhEr HanpasneHns 0
d irEck. OTKpbITUA 1 MHBepTHpyeTCA HanpaBeHre OTKPbITUA MO CPaBHEHMIO CO CTaHAAPTHON paboTton (Cm. Fig. S, nos. 2).
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

3anomuHaHve
Jlornyeckas o o
YHKLMA OnpepeneHne e BEJ:HI;IOIII Oonuun
HaCcTpoViKn
0 Bxop ckoHdurypupoBsaH kak Phot, potoanemeHt.
KoHdurypauus exopa 1 Bxop ckoHurypumpoBaH Kak Phot test, npoBepeHHbI $OTOINEMEHT.
1
SAFE 6e30na<u;§m SAFET. 0 2 Bxop ckoHuUrypumpoBaH kak Phot op, poToanemeHT fefcTBYET TONbKO NP OTKPLITUN.
3 Bxop ckoHuMryprpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbI $OTOINEMEHT [e/iCTBYET TOSIbKO NPU OTKPbITUAN.
4 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak Phot cl, doToanemeHT feincTByeT TONbKO NpK 3aKPbITHN.
5 Bxop ckoHpurypupoBaH kak Phot cl test, npoBepeHHbI GOTOINEMEHT AeiCTBYET TONbKO NPY 3aKPbITUN.
6 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak Bar, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa.
7 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas YyBCTBUTENIbHAA KPOMKa.
8 Bxop ckoHdurypmpoBaH kak Bar 8k2.
KoHdurypauus exoaa o% Bxop ckoHdurypmpoBaH Kak Bar OP, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCHEN, aKTUBHOW TOMbKO Mpu
CREE 2 6esonacHocTnn SAFE 2 6 OTKpbITUN. [PV 3aKpbITUN 06eCcneynBaeTcs OCTaHOBKA ABVXKEHUS.
74 10% Bxop ckoHduryprposaH kak Bar OP TEST, npoBepeHHas YyBCTBUTEIbHAA KPOMKa C UHBEPCUEN, aKTVBHON
TOMBKO MPY OTKPBITUW. [P 3aKPbITUN BbINONHAETCA OCTAaHOBKA [BUKEHNSA.
1% Bxopn ckoHdurypuposaH Kak Bar OP 8k2 yyBcTBUTENbHAA KPOMKA C HBEPCHEN, aKTUBHOW TONBbKO Npwu
OTKPbITUW. [PY 3aKPbITUN BbINONHAETCA OCTAaHOBKA [ABUXKEHUA.
12% Bxop ckoHdurypmpoBaH Kak Bar CL, uyBCTBMTENbHAA KPOMKA C MHBEPCWEN, aKTUBHOW TOMbKO Mpu
3aKpbITUK. [1p1 OTKPBITVN BbINOMHAETCA OCTAHOBKA ABVXKEHUSA.
13% Bxop ckoHduryprposaH Kak Bar CL TEST, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCMEN, aKTVBHOIN TONBKO Npu
3aKpbITUW. [Tp1 OTKPBITWN BbINOMHAETCA OCTAHOBKA ABUXKEHUA.
14% Bxop ckoHuMrypupoBaH Kak Bar CL 8k2, uyBCTBMTeNIbHaA KPOMKa C MHBEPCHEN, aKTUBHOM TOMIbKO Npu
3aKpbITUW. NPV OTKPBITVN BbIMONHAETCA OCTAaHOBKA [ABVXKEHUA.
0 Bxop ckoHdurypmpoBaH kak Start E (Crapt E).
KoHdurypauns
. ynpaensaiowero exopa o 1 Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Start | (Crapt I).
Ig_: 2 Bxop ckoHdurypmposaH kak Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHdpurypmpoBaH kak Close (3akpbiTb).
Koudurypauus 4 Bxop ckoHdurypmpoBaH kak Ped (Mewwex. npoxon).
npaBnAiowero BXxoaa ] .
cc ynp ! A 4 5 Bxop ckoHburypupoBsaH Kak Timer (Taiimep).
IC2 ypup P
62 6 Bxop ckoHdurypumpoaH kak Timer Pedonale (Taiimep neluexogHoro npoxopa).
0 Bbixoa ckoHdUrypupoBaH Kak 2-1 paaviokaHan.
1 Bbixop ckoHMrypupoBaH Kak SCA, cUrHanbHas laMmnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.
AUH O Bbl'::::’:g;;r‘;:_zl 6 2 Bbixoa ckoHdUrypupoBaH Kak ynpasneHue namrbl OCBELLEeHUA.
3 Bbixoa CKOHOMIypuypoBaH Kak yrnpasieHne namnbl 30Hbl.
4 Bbixoa CKOHOUIypypoBaH Kak CBET Ha NeCTHULE.
5 BbIxoa ckoHUrypupoBaH Kak aBapuiiHbIA CUrHan.
6 BbIxoa ckoHUrypupoBaH Kak MuratoLan namna.
Kondurypauns 7 BbIxoa ckoHGUrypupoBaH Kak 3aMOK C 3aLLeNkon.
AUH 3 Bbixoga AUX 3. 0
26-27 8 BbIxoa ckoHGUrypupoBaH Kak MarHUTHbIA 3aMOK.
9 BbIxoa, CKOHGUrypupoBaHHbIN Kak “Texobcny»KnBaHve”
10 BbIxoa, ckoHdUrypupoBaHHbIi Kak “Muratowas namna n TexobcnyxvBaHue”.
0 MpremHoe ycTpoiicTBo 6yAeT CKOHGUrypupoBaHo Ana GyHKUMOHMpPOBaHWA B pexkume rolling-code.
. He npuHUMaloTcs KNoHbl ¢ GUKCUPOBAHHBIM KOJOM.
F I{HED codE DuUKCMpoBaHHbIN Kog 0 -
1 MpremHoe ycTpoiicTBo 6yAeT CKOHGUIYPMPOBaHO AN GYHKLMOHUPOBAHUA B peXUMe
drKcpoBaHHOro Koaa. MPUHUMAKOTCA KIOHbI C GUKCMPOBAHHBIM KOAOM.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

JNlornyeckas
YHKLUA

OnpepeneHne

Mo
YMONuaHMI0

Onuun

ProtEct lon
LEUEL

3apaHue ypoBHA
3awWuThbl

A - [1nA BoCcTyna K MeHio NporpaMmM1poBaHns nNaposb He TpebyeTca

B - MopknioyaeT coxpaHeHre B NaMATU NO PaAmo YCTPONCTB pafmnoynpaBieHus.

[laHHasA npolefypa NPOM3BOANTCA PALOM C LMTOM YNpaBieHUsA 1 He TpebyeT oCyLecTBIeHNA oCTyna:
- HaxumaTb nocnefoBaTenbHO Ha CKPbITYIO KNaBuLLy 1 o6bluHyto Knasuy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTa
paauoynpaBneHus, yxe COXPaHEeHHOro B MaMATU B CTaHAAPTHOM PeXMMe C MOMOLLbIO MEHI0
paauoynpasneHua.

- B TeueHne 10 c HaxaTb Ha CKPbITYI0 KNaBuLly 1 06bluHyto Knasuuwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTBa
paanoynpaBieHns, KOTOPOe AOMKHO ObITb 3aNMCcaHoO B NaMATb.

MpremHoe ycTpoiiCTBO BbIXOANT U3 peXirMa NporpaMmMmupoBaHuns yepes 10 ¢, 40 UCTeYeHNA 3Toro
BPEMEHV MOXHO [106aBNIATb HOBblE AOMOJHUTENbHbIE YCTPONCTBA PaAMoyNpaBeHs, NoBTOPAA
npeAbIAYLLMA MYHKT.

C - MoaknioyaeT aBTOMaTUHECKMNIA BBOJ MO PaO KNOHOB.

[o3BonAeT KNoHam, reHepMPOBaHHbIM YHUBEPCaNbHbIM NPOrPaMMaTOPOM, 1 3aNPOrPaMMMPOBAHHbBIM
BOCMPOW3BeAeHNAM [J06aBNATLCA B NaMATb MPUEMHOrO YCTPONCTBA.

D - MopkntouaeT aBTOMaTUYECKMI BBOZ MO PajMo BOCNPON3BEEHNI.

Mo3BonAeT 3anporpaMM1MpPOBaHHbBIM BOCMPOU3BEAEHVAM JOOABNATLCA B NAMATb MPYEMHOTO
yCTpoONcTBa.

E — OKa3blBaeTcA BO3MOXKHbIM M3MeHWTb NapameTpbl nnatbl no cet U-link

A - [1nAa pocTyna K MeHio NporpamMmM1poBaHNA 3anpalunBaeTca naposb.
Maponb no ymonuaHwuio - 1234.
OcrTatoTcA 6e3 V3MeHeHI No CpaBHEHMIO € pexxmom 0 GyHKuum B-C-D - E

A - ina pocTyna K MeHio NporpaMmMmMpoBaHunA 3anpalurBaeTca naposnb.

Maponb no ymonyaxuio - 1234.

B — OTknioyaeTca coxpaHeHne B NaMATY MO PajiMo YCTPOWCTB pagnoynpasneHuns.
C - OTKntoyaeTcA aBTOMATUYECKMI BBOA MO PaANO KIOHOB.

OcraloTcA 63 M3MEHeHMI No CpaBHEHWIO C pexxumom 0 pyHKumm D - E

A - Ina pocTyna K MeH1o NporpamMmmMrnpoBaHus 3anpaluvBaeTca naposb.

Maponb no ymonuawuio - 1234,
B — OTKknloyaeTcA coxpaHeHMe B NamAT1 MO Paano yCTPONCTB PaanoynpasieHuns.
D - OTKknioyaeTca aBTOMaTUYECKMUIA BBOJ, MO Pafio BOCMNPOV3BeeHWIA.

Ocratotcs 63 U3MeHeHMit No cpaBHeHMIo € pexxumom 0 pyHkumm C - E

A - [1nAa pocTyna K MeHio NporpamMmM1poBaHnA 3anpalunBaeTca naposb.
Maponb no ymonuaxuio - 1234.
B — OTknioyaeTca coxpaHeHMWe B NamAT1 MO Paavo YCTPONCTB paanoynpasieHuns.
C - OTKntoYaeTcA aBTOMaTUUYECKNI BBOJ, MO PaAN0 KNOHOB.
D - OTknoyaeTca aBTOMaTMyeCKnii BBOA NO Paano BOCMPOV3BeAeHUI.
E - OTkntouaeTca BO3MOXHOCTb M3MEHUTb NapamMeTpbl naatbl no cetn U-link
YcTpoicTBa paanoynpasfieHNA COXPaHATCA B NaMATY TONIbKO NPW UCMONIb30BaHU CreLyanbHOro
MeHIo “Paguno”.
BAXHO: Takoii BbICOKMI ypoBeHb 6€30MacHOCTY NPENATCTBYET AOCTYMY CO CTOPOHbI HEXenaTenbHbIX
KJIOHOB 11 BO3MOXHbIM pafjuornomMexam.

SEr AL NodE

MocnepoBaTenbHbIN
pexum
(Onpepenser, Kak
KoHdUrypupyerca nnata
B CETEBOM COEjUHEHUN
BFT.)

CravpaptHasa SLAVE (MOAYNHEHHAS): nnata nonyyaet n coobLaeT KoMaHbl/ANarHoCTUKY/u np.

CrangaptHaa MASTER (ITTABHAS): nnata HanpagnseT komaHabl BktodeHusa (START/CTAPT, OPEN/
OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELIEXOAHbIV MPOXO/, STOP/CTOMN) Apyrum nnatam.

SLAVE npoTrBOMOCTaB/IEHHbIX CTBOPOK B JIOKAJIbHOW CETW: MiaTa OTHOCUTCA K MOAYNMHEHHOMY TUMY
(slave) B ceT ¢ npoTBONOCTaBAEHHBIMU CTBOPKamMm 6e3 UHTenneKkTyanbHoro moayns. (fig.R)

MASTER npoT1BOMNOCTaBAeHHbIX CTBOPOK B JIOKaNbHOW CETU: NlaTa OTHOCUTCA K FIaBHOMY Tuny (ma-
ster) B ceTu c NPOTMBONOCTaBNEHHbIMU CTBODKamu 6e3 nHTennekTyanbHoro moayns. (fig.R)

AddrE£55

Appec

NpeHTndunumpyet agpec ot 0 4o 119 nnatbl B 10KaNbHOM CETEBOM coeanHeHun BFT.
(cm. naparpad «AOMONHUTESTbHBIE MOOYITA U-LINK»)

EHP I

Kondurypauymnsa
Bxoaa EXPI1 B
paclpuTenbHoON nnare
BXOA0B / BbIXOAOB
1-2

Bxop ckoHurypmpoBaH kak komaHga Start E (Crapt E).

Bxop ckoHuUrypmpoBaH Kak komaHga Start | (Crapr |).

Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Open (OTKpbITb).

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komaHga Close (3akpbiTb).

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komaHga Ped (Mewex. npoxog).

Bxop ckoHdUrypmposaH kak komaHga Timer (Taimep).

Bxop ckoHdurypupoBsaH kak komanga Timer Pedonale (Taiimep nelexogHoro npoxopa).

Bxop ckoHUrypmpoBaH Kak npeaoxpaHuTenibHoe ycTpoiicTeo Phot, poToanemeHT.

® ([N~ |lw(N

Bxop ckoHUrypunpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe yCTpoiicTeo Phot op, poToanemeHT gencTeyet
TOJIbKO MNPV OTKPBITUN.

O

Bxop cKOHOMIryprpoBaH Kak npesoxpaHuTtensHoe ycTpoincTso Phot cl, poToanemeHT geicteyet
TOJBKO MPW 3aKPbITUN.

Bxop ckoHdUrypunpoBaH Kak npefoxpaHnTeNbHOe YCTPOCTBO Bar, uyBCTBMTENbHAA KPOMKa.

11*

Bxop ckoHGUrypmpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTtenbHoe ycTponcTBo Bar OP, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C
MHBEPCVeNt, aKTUBHOM TONbKO NPU OTKPLITUM, MPU 3aKPbITUM BbINOIHAETCA OCTAaHOBKA ABVXKEHUA.

12*

Bxop ckoHUrypupoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicteo Bar CL, uyBCTBUTENbHAsA KPOMKa C
VHBEpPCMel, akTVBHOW TOJIbKO MPW 3aKPbITVK, MPU OTKPbITUI BbIMOJHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNA.

Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak npefjoxpaHuTenbHoe ycTpoincTeo Phot test, npoBepeHHbIlt GoToaneMeHT.
Bxop 3 (EXPI2) pacwumpuTenbHO nnaTbl BXOJOB/BbIXOAOB aBTOMAaTMUECK/ KOMMYTUPYETCA Ha BXOA
NpPOoBepKM NpefoXpaHnTeNnbHbIX Mpucnocobnennin, EXPFAULT1.

14*

Bxop ckoHMryprpoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoincTBo Phot op test, npoBepeHHbI BKIIOUYEHHbIN
doToaneMeHT Ha OTKpbITUK. Bxop 3 (EXPI2) paclumpurTenbHoi nnatbl BXOA0B / BbIXOAOB aBTOMATUYECKM
NoAaKIoYaeTca K BXOAY MPOBepPKM 3almnTHbIX ycTporncts, EXPFAULT1.

Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak npegoxpaHuTenbHoe ycTpoiictBo Phot cl test, n(poBepeHHbI BKNIOUYEHHbIN
doToaneMeHT Ha 3aKpbITK. Bxoa 3 (EXPI2) pacumpurtenbHoii nnatbl BXOAOB / BbIXOAOB aBTOMATUYECKMN
NOAKIIOYAeTCA K BXOAY NMPOBEPKM 3aLmUTHbIX ycTponcTs, EXPFAULT1.

16*

Bxoa ckoHMrypupoBaH Kak npepoxpaHuTeNibHOe YCTPOWCTBO Bar, mpoBepeHHas UyBCTBUTENbHaA
Kpomka. Bxop 3 (EXPI2) paclumputenbHoi nnaTbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUYECKN KOMMYTMPYETCA Ha
BXO[ NPOBEPKM NPefoXpaHUTeNbHbIX npucnocobnexmnin, EXPFAULT1.

17*

Bxop cKkoHOUryprmpoBaH Kak Kak NpeaoxpaHuTenbHoe ycTponcTBo Bar OP test, npoBepeHHas
YyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCHEN, aKTUBHOW TOMbKO MPY OTKPbITUK, MPY 3aKPbITUK BbIMOMHAETCA
oCTaHOBKa ABweHua. Bxopn 3 (EXPI2) pacwmputenbHoi nnaTtbl BXOLOB/BbIXOAOB aBTOMaTUYeCKu
KOMMYTUPYETCA Ha BXOJ, NPOBEPKMN NpefoXpaHuTeNbHbIX nprcnocobnennin, EXPFAULT1.

18*

Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHutenbHoe ycTpoincTBo Bar CL test, npoBepeHHas
YyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCHEN, aKTUBHOI TONbKO MPY 3aKPbITUK, NPW OTKPbITUN BbIMOMHAETCA
oCTaHOBKa ABweHua. Bxopn 3 (EXPI2) pacwmputenbHoi nnaTtbl BXOLOB/BbIXOAOB aBTOMAaTUYeCKu
KOMMYTUPYETCA Ha BXOJ, NPOBEPKMN NpefoXpaHnTeNbHbIX nprcnocobnennin, EXPFAULT1.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

3anomuHaHne
Jlornyeckasn o o
byHKUMA OnpepgenexHne e Baenerlviom Oonuun
HaCTPOMKA
0 Bxop ckoHdUrypmpoBaH Kak komanga Start E (Ctapt E).
1 Bxop ckoHurypumpoBaH kak komaHga Start | (Crapr |).
2 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak komanga Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak komaHza Ped (Mewwex. npoxog).
5 Bxop ckoHurypmpoBaH kak komanga Timer (Taimep).
KoHdurypauns N "
Bxona EXPI2 8 6 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak komanga Timer Pedonale (Taiimep netexogHoro npoxopa).
EHP I2 pacwmnpuTenbHoll nnate 0 7 Bxop ckOHGUryprpoBaH Kak NnpeaoxpaHuTenibHoe ycTpoiicTeo Phot, poToanemeHT.
BX0/10B / BbIXOA0B 8 Bxop ckoHUryprpoBaH Kak npefoxpaHnTenbHOe YCTpoiicTBo Phot op, poToanemeHT AencTeyeT
1-3 TONbKO NP OTKPLITUN.
9 Bxop ckoHUrypmpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoicto Phot cl, poTtoanemeHT fencrayer
TONBKO MNP 3aKPbITUW.
10 Bxop CKOHGUryprpoBaH Kak NpeaoxpaHnTeNibHoe YCTPOMCTBO Bar, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA.
11% Bxopn cKOHGUIryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHutenbHoe ycTpoincTBo Bar OP, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C
MNHBEPCMEN, aKTVBHO TONIbKO NPV OTKPLITUW, NPU 3aKPbITUY BbINOTHAETCA OCTaHOBKA ABUXEHNS.
12% Bxop CKOHOUrypupoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicTeo Bar CL, uyBCTBUTENbHAsA KPOMKa C
VNHBEPCMEN, aKTVBHOM TONIbKO NPV 3aKPbITWN, MPW OTKPbITU BbINOIHAETCA OCTaHOBKA ABUXEHVA.
0 BbIxoa ckoHUrypupoBaH Kak 2-i1 pagrioKaHan.
KoHdurypauns ] B SCA
Bxopa EXPO2 B bIXOZ, CKOHPUIYPMPOBaH Kak , CUrHaNIbHaA laMMoYKa OTKPbITbIX BOPOT.
EHPo ! pacwmpuTenbHoii nnarte 1 2 BbIxoa ckoHUrypupoBaH Kak ynpasneHue namrbl OCBELLEeHUA.
BX°H°B£ Bs"'x°A°B 3 BbIXOl CKOHPUIYPUPOBaH Kak yrpaBfieHue Namrbl 30HbI.
4 BbIxoa ckoHGUrypupoBaH Kak "cBeT Ha necTHuue".
5 BbIxoa cKOHGUIypupoBaH Kak aBapuiiHbIiA CUrHan.
6 BbixoA CKOHOMIyprpoBaH Kak M1raloLas namna.
Kondurypauymnsa -
Bxopa EXPO2 B 7 BbIxoA ckoHGUrypupoBaH Kak 3aMOK C 3aLLeNkon.
EHPa? pacwmpuTenbHoi nnate 1 8 Bbixog CKOHOUIypUpOBaH Kak MarHUTHbIN 3aMOK.
BXOAOBé B7b|xonos 9 BbIxoa, CKOHGUIypupoBaHHbIN Kak “TexobcnyKnBaHme”
10 Bbixoa, ckoHdUrypupoBaHHbIN Kak “Muratolas namna n TexobcnyxvBaHue”.
1 Bbixoa, ckoHUrypupoBaHHbIN Kak “YnpasneHue cemapopom nnatoit TLB
EFRFF Ie 0 MpepynpeanTenbHoe MAraHne UCKITIoYEHO.
) 1 _ MpeaynpeauTenbHoe
L IGhEPFE 0
) - muraHue cemagopa 1 KpacHble MuratoLvie 1aMnoyKu, B TeueHmne 3 C B Hayase MaHeBpa.
FLASh InG
1
ErAFF ic 0 KpacHbIii CBET BbIK/IOUYEH NPU 3aKPbITbIX BOPOTaX.
L {Ght rEd KpacHbiii Hemurarowmii 0
Ia] o
LA cemacop 1 KpacHblii CBET BKJIIOUEH NPU 3aKPbITbIX BOPOTAX.
ALLRYS on

* BknioueH Tonbko Ha FW = 2.10

TABJINLA “C” - MEHIO PAJUO - (-Ad o)

nc

OnucaHune

Add SERArE

[lo6aBnTb KHONKY NycK
accouumpyeT BbibpaHHYI0 KHOMKY ¢ KomaHgow MYCK

Add 2ch

[l06aBUTb KHOMKY 2 KaH
accounmpyeT BbIGPaHHYIO KHOMKY C yrpaBieHnem no BTOpOMY PafroKaHany. HyXHylo KnasuLly ¢ KOMaHZoM 2-ro pajnokaHana. Ecnn Hin oguH Bbixop He
CKOHOMIypMpPOBaH KaK BbIXOA 2-T0 pafvoKaHaa, 2-i pafroKaHan yrpasnseT OTKPbITUEM MELIEXOAHOTO MPOXOAA.

ErRSE BRM

YOANEHUE CMTUCKA
BHUMAHME! MNMonHocTbio yaanaeT 13 namAT! NpUemMHUKa BCe PafUOKOMaH/bl, 3aHeCEHHbIE B NMaMATb 6510Ka.

cod rH

MpocmoTtp Koaa npuemMmHuKa
BblBOAWT KOA NPUEMHUKa 1A KONMPOBaHNA PaanNoKOMaHA,.

7
LN

ON = BksoyaeT BO3MOXHOCTb ANCTaHLIMOHHOTO MPOrpaMMnpoBaHna cxem Yepes pagunokomangy W LINK, npeaBaputenbHO 3aHeCeHHyI0 B NamMATb.
DyHKLMA OCTaeTCA aKTMBHOW B TeyeHne 3 MUHYT OT NocsiefHero Haxkatua pagnokomanabl W LINK.
OFF =OtkntoueHne GpyHkumm nporpammmpoarma W LINK.
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VSTUP DO MENU Fig. 2

+/-

+/-

*** \/lozeni hesla.

Pozadavek s logikou urovné ochrany nastavenouna1, 2, 3,4

LEGENDA

4
(o] -» o -+ (27 (= - )

Viz MENU PARAMETRY
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Listovani nahoru
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Listovani dolt

Potvrdit /

Ol OK ¢!

1’4
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Zapnuti displeje
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——fel

Névrat k
predchozimu menu

Viz MENU LOGIKA

LY
— [ a1 [ - [

I'4
% [0 - E - T~ - -

Viz MENU RADIO 734
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- [0 - B2
A

— [ EREE -+ [o<]-» @2FE » [o]+ +j
AN

[ox] — B — [ ] —'-j
SkrE Zapnuti vstupu externiho startu START E
Skr ! Zapnuti vstupu interniho startu START |
oPEn Zapnuti vstupu OPEN
ctS Zapnuti vstupu CLOSE
PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
ENE Zapnuti vstupu TIMER
StoP Zapnuti vstupu STOP
Phot Zapnuti vstupu fotoburiky PHOT
PhoP Zapnuti vstupu fotoburiky pfi otvirani PHOT OP
Phel Zapnuti vstupu fotoburiky pfi zavirani PHOT CL
bAr Zapnuti vstupu bezpecnostni listy BAR
Zapnuti vstupu bezpecnostni listy na motoru slave
bAr @ (za%ojem’ kFl’c’i)eI pro?i sobg) Y
Aktivacevstupulisty BARsobracenim chodu AKTIVNIMPOUZE
i bRro PRI OTVIRANI nebo, pokud je bezpecnostni lista s funki testu
(= aktivni pouze priotvirani, aktivace pridruzeného vstupu FAULT
-—C Aktivacevstupulisty BARsobracenimchoduAKTIVNIMPOUZE
R bRrc PRI ZAVIRANI nebo, pokud je bezpecnostni lista s funki testu
‘t aktivni pouze pfizavirani, aktivace pfidruzeného vstupu FAULT
She Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
Sbo Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
Karta c¢ekd na provedeni kompletniho cyklu
E*EI oEL otevieni-zavieni, nepreruseného mezioperacnim
zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.
POZOR! Neni ak%llvnl’ zjistovani prekazky.
Erd i Test fotobunék se nezdaril Zkontrolujte pripojeni fotobunék a/nebo nastaveni logiky
Erl2 Test bezpecnostni listy se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni bezpecnostnich list a/nebo nastaveni logiky
Er83 Test fotobunék otevieni se nezdafil zkontrolujte pripojeni fotobunék a/nebo nastaveni parametrd/logiky]
ErOH Test fotobunék zavieni se nezdafil zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni parametrd/logiky |
EFOS '(Fgfsi;kéjgezﬁielfggéflgrgﬁys:brg)otoru slave se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni parametri/logiky
Er0b Test bezpecnostni listy 8k2 se nezdafil Zkontrolujte ptipojeni li§t a/nebo nastaveni parametri/logiky
Er07 Test bezpecnostni listy pfi otvirani se nezdaril Zkontrolujte pripojeni list a/nebo nastaveni parametri/program(
Er08 Test bezpecnostni listy pfi zavirani se nezdafil Zkontrolujte pripojeni list a/nebo nastaveni parametril/program
Er = Chyba testu hardwaru karty - I%:(gt;}térrgly t:rgxgﬁjerg Itarr?g Egr;gjte se s technickym servisem)
Er 3H* Obraceni sméru pro prekazku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné prekazky podél drahy
ErYH* Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému
ErGH* Chyba komunikace se vzdélenymi zafizenimi zé(ggsréog#;%?g%ml s pfislusenstvim a/nebo rozsifovacimi kartami
228 EC3L | vooni chyba kontrolydozoru e Zstakarty vpnout« zase spnout, Pokud problém  naddle
£r1e Chyba konzistence parametrii fidici jednotky (logika a ?giﬁg%ﬁenzc;gxl#ilnﬂlslusna nastaveni. Karta bude i nadale pracovat
parametry) A Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty (Parametry a logika).
Er3 Chyba v parametrech D-track Kkan:mgzkbﬁ:éapor%r\‘/z‘sltl Z'S{g;settae standardnim D-track.
ErFO Chyba koncového spinace Zkontrolujte pripojeni koncovych spinact
ErF Chyba Koncovy spinac stale aktivni po zahajeni pohybu | Zkontrolujte zapojeni koncového spinace, pfipojeni motoru
ErF3 chyba v nastaveni vstup( SAFE Zkontrolujte spravné nastaveni vstup SAFE
*H=01,...9ABCDEF

(PASSLard- [ox] — [0 — [T * |- [0 — {020 — [51 ° |- o1 — [508) — [T * |-+ [ox — [520 — [11 ° |- [ox] — [FeG)
O\ ]
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NAVOD K INSTALACI

12

1) VSEOBECNE UDAJE
Pohon DEIMOS ULTRA BT A nabizi Siroké moznosti instalace diky mimoradné
nizké poloze pastorku, kompaktnosti pohonu a nastaveni vysky a hloubk
které ma k dispozici. Nastavitelny elektronicky omezova¢ momentu zarucuje
bezpecnost proti sevfeni. Ru¢ni nouzové ovladani se provadi velmi jednoduse
Eomoci odjistovaci packy.

oncovy dorazje kontrolovan polarizovanymi magnetickymi koncovymi spinadi.
Ovladaci panel MERAK se z vyroby doddva se standardnim nastavenim. Jakékoli
zména se musi provést pomoci zabudovaného programovaciho pfistroje s di-
splejem nebo pomoci univerzalniho programatoru palmtop.
PIné podporuje protokoly EELINK a U-LINK.
K hlavnim charakteristikdm patfi:
- Ovladani 1 nizkonapétového motoru
- Zjistovani prekazek
- Samostatné vstupy pro jisténi
- Konﬁgurovatelne ovladaci vstupy
- Zabudovany radiovy pfijimac plovouciho kédu s klonovéanim vysilaca.
Karta je vybavena svorkovnicivyjimatelného typu, aby idrZba nebo vyména byly
pohodInéjsi. Dodava se s Fadou propojenych mustk( pro usnadnéniinstalace na
misté. Propojovaci mustky se tykaji svorek: 70-71, 70-72, 70-74. Pokud se vyse
uvedené svorky pouzivaji, odstrarite piislusné propojky.

KONTROLA
Pfed provedenim kazdého cyklu otevfeni a zavfeni provede panel MERAK kontrolu
(provéreni) relé a bezpecnostnich zafizeni (fotobunky).

piipadé zavad v ¢innosti zkontrolujte spravnou c¢innost pfipojenych zafizeni a

zkontrolujte kabeldz.
2) TECHNICKE UDAJE

MOTOR
400 600
Napéjeni 550-330V 30/80Were) | 226330V 30/60 e
Motor 24V 24V —
Spotiebovany vykon 50W 70W

Max. spotifebovany proud

0,5A(230V~)-TA(110V~)

0,5A(230V~)-TA(110V~)

Modul pastorku (standard)

4 mm (14 zub()

4 mm (14 zub()

Rychlost kfidla vrat
(standard)

12 m/min

12 m/min

Max. hmotnost kfidla vrat
-standard**

4000N (=400kg)

6000N (~600kg)

Médulo pinhéo (rychle)

4 mm (18 zub)

4 mm (18 zub)

Veloc. folha (rychle) 15,5m/min 15,5m/min
Peso max. folha-rychle** 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)
Max. to¢ivy moment 20Nm 30Nm

Reakce na néraz

Elektronickyomezovac
momentu

Elektronickyomezovac
momentu

Mazani

Permanentnimazacituk

Permanentnimazacituk

Ru¢ni ovladani

Mechanické odjisténi
pomoci packy

Mechanické odjisténi
pomoci packy

Typ pouzivani

intenzivni

intenzivni

Vyrovnavacibaterie(doplrikova
vybava)

2 baterie 12V 1,2 Ah

2 baterie 12V 1,2 Ah

Podminky prostredi

od -20°C do +55°C

od -20°C do +55°C

Stuperni ochrany krytim

IP44

IP44

Hluk <70 dBA <70 dBA

Hmotnost: pohonu 7 kg (=70 N) 7 kg (=70 N)

Rozméry Viz Fig. | Viz Fig. |
RIDICI JEDNOTKA

Izolace sité - nizké napéti > 2MOhm 500V ===

Provozni teplota -20/ +55°C

Tepelna ochrana Softwarova

Dielektricka pevnost

sit/nn 3750 V~ po 1 minutu

Napdjeni pfislusenstvi

24 V~safe

24\~ (max. spotieba 0,5A)

AUX 0

Kontakt napajeny 24V~, spinaci
ax. 1A)

prijimac plovouciho kédu

(m
AUX 3 Spinaci kontakt (max. 24V~ /1A)
Pojistky Viz Fig. G
Zabudovany radiovy | kmitocet 433.92 MHz

Nastaveni parametr( a voleb

LCD displej/univerzalni programovaci palmtop

Pocet kombinaci

4 miliardy

Max.pocetdalkovychovladani

63

(*) Zvlastni napajeci napéti na zadost.

** K dispozici Zddné minimélni nebo maximalni rozméry pro fizenou ¢ast, kterd
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muze byt pouzita

Verze pouzitelnych vysilaé¢a:
V§.es:h||1:,yvysilaéey plov¥>uciho kédukompatibilni's: @ ((€R-Ready)) .

3) PRIPRAVA VEDENI Fig. A
Elektrickou instalaci pfipravte v souladu s platnymi normami pro elektrické
instalace CEl 64-8, IECP3 4, harmonizaci HD384 a dalsimi narodnimi normami.

4) PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU Fig.B

Podle rozmért uvedenych na Fig. B pfipravte vykop pro realizaci betonové desky
se zapusténymi kotevnimi Srouby pro zakladovou desku, kterou se upeviuje
jednotka reduk¢niho motoru.

5) ODSTRANENI KRYTU Obr. C

Vysroubujte dva predni Srouby (FIG. C - rif.1)

Zatlacte podle obrazku (FIG.C-rif.2 - rif.3) a uvolnéte kryt ze dvou zadnich Gchytl
(FIG.C- nf.3A e FIG.C - rif.3B).

Zvednéte kryt (FIG.C - rif.4).

6) MONTAZ MOTORU Fig. D

7) MONTAZ PRISLUSENSTVi POHONU Fig.E - E1
Doporucené typy hiebenové tyce (obr.J)

8) VYSTREDEN| HREBENOVE TYCE VUCI PASTORKU Fig.K-L1-M
NEBEZPECI - Svafovani smi provadét pouze osoby s pfislusnym
svareéskym oTra'vnénl'm a vybavené individudlnimi ochrannymi

prostiedky podle platnych bezpeénostnich predpisii Fig. L.

9) PRIPEVNENI KONZOL KONCOVYCH SPINACU FIG. F

Upevnéni koncovych spinaci:

+Konzolu koncovych spinaci pfipevnéte, jak je znazornénonaobrazkuFIG.F, bod 1.
« Pouzdro magnetickeho koncového spinace pfipevnéte na konzolu koncovych
spinaél‘]Fpomoci Sroubl a matic v prislusenstvi, jak je zndzornéno na obrazku F,
bod 2 - F, bod 3.

+Konzolu koncovych spinacl pfipevnéte k hfebenové ty¢i pomocidvou prednich
Sroubl v prislusenstvi podle obr. F, bod 4.

Pi pouzivani hifebenovych ty¢i CVZ a CVZ-S poutzijte rozpérné podlozky, jak je
znazornéno na obrazku FIG. J, bod 1

Pravy koncovy spinac:

+ Pravy koncovy spina¢ oznaceny jako “R” pfipevnéte s dodrzenim maximalni
vzdalenosti mezi pouzdrem magnetického koncového spinace a jednotkou
koncovych spinacli, FIG.F.

Levy koncovy spinac:

« Levy koncovy spinac¢ oznaceny jako “L’ pfipevnéte s dodrzenim maximalni
vzdalenosti mezi pouzdrem magnetického koncového spinace a jednotkou
koncovych spinact, FIG.F.

Pozor. Béhem konfigurace ovladani z pravostranného na levostranné otvirani
neobracejte konzoly koncovych spinact.

1Q) PEVNE DORAZY Fig. N
NEBEZPECI-Branamusibytvybavenamechanickymidorazyjaknastrané
otevieni, tak na strané zavreni, aby nedoslo k vyjeti brany z horniho

vedeni pojezdu. A musi byt pevné pfipevnény k zemi, nékolik centimetri

za bodem elektrického zastaveni.

Poznamka: aktivni bezpecnostni lista N1 musi byt nainstalovana tak, aby
nemohla byt spusténa mechanickymi dorazy.

11) UCNi ODJISTENI (viz NAVOD K OBSLUZE - Fi
Pozor: Nestrkejte PRUDCE do kfidla vrat, ale
draze pojezdu.

12) PRIPOJENI SVORKOVNICE Fig. F-G

Po protazeni elektrickych kabeld instalacnimi kanalky a po pfipevnéni jednot-
livych soucasti automatického systému ve zvolenych bodech se musi provést
jeg)lch pfigojeni podle udaju v elektrickych schématech v pfislusnych navodek k
obsluze. Pfivodnielektricky kabel se musiuchytitv kabelove priichodce (Obr.P bod
P1) av priichodce (Obr.P bod P2), ochranny vodi¢ (zemnici) s izolaci zZlutozelené
barvy se musi pfipojit do pfislusné svorky (Obr.P bod S), vodice nizkého napéti
se provlecou pres prislusnou kabelovou pruchodku (Obr.P boe P3).

.3-).
BOPROVAZEJTE je po celé

UPOZORNENI - Pii ptipojovani kabell a instalaci dodrzujte platné predpisy a
zasady spravnétechnické praxe.Vodice napajené riznym napétim se musifyzicky
oddélitnebo musibytvhodnéizolované sdodatecnouizolaciosilealespori T mm.
Vodice se musi pfipevnit pomoci dalsiho pfipevnéni v blizkosti svorek, napfiklad
paskami. Vsechny propojovaci kabely musi byt dostate¢né daleko od disipatort.
12.1) MISTNI OVLADANI Obr. G

PFi vypnutém displeji stisknuti tlacitka + ovlada otevfeni a tlacitka - zavfeni,
Dalsi stisknuti téchto tlacitek béhem cinnosti automatického systému zpUsobi
zastaveni. (STOP).

13) BEZPECNOSTNI ZARIZENI
Poznamka: pouzivejte pouze bezpecnostnizatizenispfepinacimkontaktem.

13.1) ZARIZENI S FUNKCI TESTU Fig. U

13.2) PRIPOJENI 1 PARU NEOVERENYCH FOTOBUNEK, obr. H1

13.3) PRIPOJENI 1 PARU OVERENYCH FOTOBUNEK, obr. H2

14) VSTUP DO ZJEDNODUSENEHO MENU: OBR. 1

14.1) VSTUP DO MENU: FIG. 2

14.2) MENU PARAMETRY (PAr A7) (TABULKA “A” PARAMETRY)

14.3) MENU LOGIKA (Lol ic) (TABULKA “B” LOGIKA)

14.4) MENU RADIO (-Ad {g) (TABULKA“C”RADIO) _ o

- EXI‘I;'I%_IITNEAEEPSKZSSQE%IE: &ZI_{VSI_}_E;)E SI PRVNI VYSILAC ULOZENY DO

Prvni vysila¢ v pfipadé ru¢niho programovani ptitazuje KOD KLICE PRIJIMACE;
tento kdéd je nutny pro provedeni nasledného klonovani radiovych vysilact
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| Svorka Definice Popis
L FAZE
o - ~ *
N NEUTRALNI Jednofazové napéjeni 220-230V 50/60 Hz
JP31
P32 PRIMTRASF Pfipojeni primarniho obvodu transformétoru, 220-230V
Alimentazione scheda:
P13 SEKTRASF 24V~ Secondario trasformatore
) S 10 MOT + Pfipojeni motoru 1
= & 11 MOT - Po) :
20 ) . Konfigurovatelny vystup AUX 0 - Default MAJACEK.
AUX 0 - KONTAKT NAPAJENY 24V | 2. RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovladani PRODLEVA ZHASNUTI / Ovladani OSVETLENI
21 (spinaci) (MAX. 1A) OBLASTI/ QSVETLEN[ SCHODU/ POPLACH OTEVRE[\IE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/
ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace vystupt AUX".
. Konfigurovatelny vystup AUX 3 - Default vystup 2. RADIOVY KANAL.
26 AUX 3 - VOLNY KONTAKT (spinaci) | 2. RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovladani PRODLEVA ZHASNUTI / Ovladani OSVETLENI
(max. 24V 1A) OBLASTI/ OSVETLENI SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/
27 ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace vystupt AUX"
h%. ’=
E E_ JP10 Koncovy spina¢ Pfipojeni jednotky koncového spinace
= w
50 24V- Napdieci vistun pislugenstyi
apajeci vystup pfislusenstvi.
51 24V+ pajectvystapp
50 24 Vsafes Viystup napajeni bezpecnostnich zafizeni s funkci testu (vysila¢ fotobunék a vysila¢ bezpecnostni listy).
Viystup aktivni pouze béhem pracovniho cyklu.
60 Spole¢ny Spole¢né vstupy ICTalC2
' Konfigurovatelny ovladdaci vstup 1 (spinaci) - standardné START E.
3 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup(".
o Konfigurovatelny ovladaci vstup 2 (spinaci) - standardné PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup("
70 Spole¢ny Spolecné vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
7 STOP Povel prerusi cyklus. (rozpinaci)
Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.
Konfigurovatelny bezpecnostni vstup T (rozpinaci) - standardné PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpe¢nostnich vstupt".
73 FAULT 1 Kontrolni vstup bezpe¢nostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 1.
Konfigurovatelny bezpecénostni vstup 2 (rozpinaci) - standardné BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpeénostnich vstupu".
75 FAULT 2 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 2.
] v ANTENA Vstup antény.
& Pouzivejte anténu vyladénou na 433 MHz. Pro spojeni anténa - pfijimac pouzivejte koaxialni kabel RG58.
t # SHIELD Pfitomnost kovové hmoty za anténou muize rusit radiovy pfijem.V piipadé $patného vykonu vysilace posurite
< anténu do vhodnéjsiho bodu

Konfigurace vystupti AUX

Logika Aux= 0 - Vystup 2. RADIOVY KANAL.
Kontakt zlstane sepnuty na 1 s pfi zapnuti 2. rddiového kanélu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.
Kontakt zlistane sepnuty béhem otvirani a u oteviené brany, blikd béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt zlistane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Vystup ovladani OSVETLENI OBLASTI.
Kontakt zlistane sepnuty po celou dobu cyklu.

Logika Aux= 4 - Vystup OSVETLENI SCHODISTE.
Kontakt zlistane sepnuty po 1 sekundu od za¢atku cyklu.

Logika Aux= 5 - Vystup POPLACH OTEVRENA BRANA.
Kontakt zlistane sepnuty, pokud brdna zlstane oteviena po dvojndsobek nastaveného ¢asu TCA.

Logika Aux= 6 - Vystup pro BLIKAC.
Kontakt zlistane sepnuty béhem pohybu brany.

Logika Aux= 7 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU.
Kontakt zUstane sepnuty po 2 sekundy od kazdého otevreni.

Logika Aux= 8 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM.
Kontakt zlistane sepnuty pfi zaviené brané.

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK.
P¥i dosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba z(istava kontakt sepnuty, aby se signalizovala potfeba tdrzby.

Logika Aux =10 - Vystup MAJACEK A UDRZBA.
Kontakt zistane sepnuty behem pohybu brany. Pokud se dosahne hodnoty nastavené v parametru Udrzba na konci cyklu se zavienymi vraty, kontakt se 4 krat sepne na 10s a rozepne
avek udrzby,

Poznamka: Pokud zadny vystup neni konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanalu, 2. radiovy kanal ovlada otevieni pro chodce.

Konfigurace ovladacich vstupti

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky S£EP-b4-5EEP MouEfink. Externi start pro fizeni semaforu.
Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5EEP NouEfink. Interni start pro Fizeni semaforu.
Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni. Pokud vstup zlstane sepnuty, brana zlistane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po dobé tca, pokud je zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavreni.

Logika IC=4 - Vstup konﬁgurovany)ako Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MouElink

Logika IC=5 - Vstup konﬁgurovanyJako Timer.
Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢astecné. Dokud je vstup sepnuty, brana zlstane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo

Open, provede se kompletni cyklus a pa_k se provede otevieni pro chodce. Zavieni je zaruceno i po vypadku sité.
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Konfigurace bezpeénostnich vstupti

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika bez funkce testu (*) (Fig. U, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburky pfi
zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburka s funkci testu. (Fig. U, pol.2).

Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V piipadé zaclonéni jsou fotobunky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotobunky pii zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburiky.

zastinéni fotoburiky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburka aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*) (Fig. U, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V piipadé zaclonéni se vypne cinnost fotoburky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pi otvirani (Fig. U, pol.2).
Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Pokud se nepouziva, nechte zastré¢enou klemu.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani bez funkce testu (*) (Fig. U, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne cinnost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pii zavirani (Fig. U, pol.2).
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista bez funkce testu (*) (Fig. U, pol.3)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych ptidavnym kontaktem pro funkci testu. Povel obrati smér pohybu na 2 s. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Povel obréti smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista s funkci testu (Fig. U, pol.4).

Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 (Fig. U, pol.5). Vstup pro odporovou listu 8K2.

systému (STOP) (Obr. D, pol. 3).

nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpGsobi zastaveni automatického

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpUsobi zastaveni. Pokud se

automatického systému (STOP) (Obr. D, pol. 4).

Logika SAFE=10 Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpUsobi zastaveni

Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi otvirdni obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zplisobi zastaveni.

systému (STOP) (Obr. D, pol. 5).

Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zplsobi zastaveni automatického

Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpiisobi zastaveni.

tického systému (STOP) (Obr. D, pol. 3).

se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi zastaveni automa-

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zptsobi zastaveni. Pokud

zastaveni automatického systému (STOP) (Obr. D, pol. 4).

Logika SAFE=13 Vstup konfigurovany jako Bar cl test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplsobf

Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi otevirani zpGsobi zastaveni.

systému (STOP) (Obr. D, pol. 5).

Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplisobi zastaveni automatického

Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpusobi zastaveni.

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu, D" (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, predepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon

jednou za pul roku.

délkového ovladani.

fZabkudovany palubni prijimac Clonix kromé toho ma nékteré dllezité pokrokové

unkce:

- Klonovani vysilace master (Flovouci kéd nebo pevny kod)

+ Klonovani pro vyménu vysilac jiz vioZzenych do pfijimace

«  Sprava databaze vysilacd.

«  Spréava komunity pfijimaca.

Pro pouzivani téchto pokrokovych funkci odkazujeme na navod pro univerzalni
programovaci palmtop a na Vseobecny postup pii programovani pfijimacu.

14.5) MENU DEFAULT (JEFALILE)
Uvede fidici jednotku na pfedem nastavené standardni (DEFAULT) hodnoty. Po
obnoveni se musi provést nové automatické nastaveni (AUTOSET).

14.6) MENU JAZYK (L inLLR)
Umozni nastavit jazyk programovaci jednotky s displejem.

14.7) MENU AUTOSET (RlUkto5EL)
« Pro ziskani nejlepsiho vysledku se doporucuje provést autoset s motory v klidu
(tj. nepFehfatymi znacnym poctem souslednych cyklG),
« Spusti operaci automatického nastaveni a prejde do pfislusného menu.
«Jakmile se stiskne tlacitko OK, zobrazi se hldseni” ... ... ... fidici jednotka ovlada
cyklusotviraniapakcykluszavirani, béhemnéhoz se automaticky nastaviminimalni
BotFebné hodnota momentu pro pohyb kfidla vrat.
ocet cykll potfebnych pro autoset se mGZe pohybovat od 1 do 3. .
Béhem této faze je dllezité zamezit zaclonéni fotobunék, a pouzivani povell
START, STOP a displeje.
Soucasné stisknuti tlacitek + a - béhem této faze zablokuje automaticky systém
a ukonci autoset se zobrazenim KO.
Poukoncenitéto operacefidicijednotka bude mitautomaticky nastavené optimalni
hodnoty momentu. Zkontrolujte je a pfipadné je upravte, jak bylo popsano v
rogramovani.

POZOR! Zkontrolujte, zda hodnota sily zafizeni, méfena v bodech
gpdle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453.
ilu systému Ize snizit pouzitim deformacnich list.

kazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického
ystemu azabranitosobam nebo vécem pfibliZitse nebo prodlévat vakénim
radiu automatického systému.

14.8) POSTUP PRO KONTROLU INSTALACE

1. Provedte postup AUTOSET (*).

2. Zkolr(wtrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu 10,

ina

3. Pfipadné upravte parametry rychlosti a citlivosti (sily): viz tabulka s parametry.

4. 1280,‘.“1 ikontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu
,jina

5. Pripevnéte pasivni bezpecnostni listu

6. Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) pfejdéte k bodu

Q Pozor!! BEhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani pre-
5
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10, jinak

7. Pripevnéte ochranné prvky citlivé natlak nebo elektricka snimacizafizeni(napfiklad
aktivni bezpecnostni listu) (**)

8. Znovu ikontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu
10, jina

9. Dovolte pohyb pohonu pouze v reZimu “Pfitomnost ¢lovéka” oo

10.  Ujistéte se, ze viechna zafizeni zjiStujici pfitomnost v oblasti pohybu spravné

racuji

(*) I—E‘)Fed provedenimfunkce autoset se ujistéte, ze jste spravné provedlivsechny kroky
montéze a zabezpeceni, jak je predepsano v upozornéni pro instalaci v navodu
k motorovému pohonu. ~

(**) Podle analyzy rizik vSéak m{ize byt nutné pouzit citlivé ochranné prvky

14.9) MENU STATISTIKY (5tAkL)

Umoznuje zobrazeni verze karty, celkového poctu cykll (ve stovkdach), poctu
radiovych ovladani ulozenych do paméti a gosledm’ch 30 chyb (prvni 2 cislice
oznacuji polohu, posledni 2 kéd chyby). Chyba 01 je nejnovéjsi.

14.10) MENU PASSWORD (PR55Lor d)

Umoznuje zadat heslo pro programovani karty pomoci sité U-link.”

S ,UROVNI OCHRANY" nastavenou na 1,2,3,4 se vyzaduje pro vstup do
programovaciho menu. Po 10 po sobé jdoucich nedspésnych pokusech se musi
pred daldim pokusem pockat 3 minuty. Béhem této doby se pfi kazdém pokusu
o vstup na displeji zobrazi ,LOCK". Standardni heslo je 1234.

15) SPOJENI S ROZSIROVACIMI KARTAMI A UNIVERZALNi PROGRAMOVACI
JEDNOTKOU PALMTOP VERZE > V1.40 (Fig. Q) Viz pfislusny nédvod k obsluze.
POZOR! Chybné nastaveni muze zpusobit $kody na osobach, zviratech nebo vécech.

16) VOLITELNE MODULY U-LINK

Viz pok&nnero,quuly U-link .

16.1) POSUVNA KRIDLA VRAT PROTI SOBE (Obr. R)

Viz pokyny k modulu U-link.

POZNAMKA: Na karté nastavené jako Slave se vstup z bezpec¢nostni listy (Lista /
Lista Test / Lista 8k2) konfiguruje pouze na SAFE2.

17) OBRACENI SMERU OTVIRANI (Obr.S)

18) OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI (Obr.T)

POZOR nastavi v fidici jednotce hodnoty prednastavené ve vyrobé a dojde
ke smazani vsech radiovych dalkovych ovladani uloZzenych v paméti.
POZOR! Chxbné nastaveni mize zpusobit skody na osobach, zvifatech
nebo vécech.

- Vypnéte napdjeni karty (Obr.T bod 1).

- Otevrete vstup Stop a soucasné stisknéte tlacitka - a OK (Obr.T bod 2)

- Zapnéte napajeni karty (Obr.T bod 3).

- Na displeji se zobrazi RST, do 3 s potvrdte stiskem tlacitka OK (Obr.T bod 4)

- Pockejte na dokonceni postupu (Obr.T bod 5)

- Postup dokoncen (Obr.T bod 6)
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TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (PR-AI")

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
EcR 0 120 10 Cas pro automatické Cas prodlevy pred automatickym zavienim
= zavieni [s] P yP Y :
I ~ vex 7 .
krFLORE. 1 180 40 Cas opusténi oblasti Cas opusténi oblasti zahruté do dopravy fizené semaforem.
clrk semaforu [s]
Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/{ pfi otvirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
oPd (SESLold | 1(*%%) 50 10 zpomaleni pfi POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
otvirani [%] POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani piekazky.
Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
cLd ISESLald | 1(¥*%) 50 10 zpomaleni pfi POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
zavirani [%] POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
Prostor pro zpomaleni motoru/d (pfechod z rezimové rychlosti na zpomalenou rychlost) jak pfi
Prostor pro otvirani, tak pfi zavirani, vyjadieny jako procento celkové drahy.
1
d iSkdEcEL 0 50 15 zpomaleni [%] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
POZOR: V pfipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
omm ~ v s Yol
il7= Uil 10 929 20 Castecr}i otevre Prostor ¢astecného otevieniv procentech celkového otevieni, po sepnutiovlddanipro chodce PED.
oPEn ink ni[%)]
Sila vyvijena kiidlem/kiidly pii otvirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekéazku.
aoLu . .. | Parametr se zadava automaticky z autosetu.
Sila kiidel brany pri
ofFforck 1 99 50 otvirani [%]

POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpeénostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

Sila vyvijena kiidlem/kiidly pfi zavirani. Predstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekazku.
P . .. | Parametr se vklad4 automaticky z autosetu
) Sila kfidel brany pfi
cl5Forck 1 99 50 zavirani [%]

POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

“,Sila vyvijena kfidlem/kFidly pfi otvirani pfi zpomalené rychlosti.
Predstavuje procento sily v&tsi, neZ je sila ulozena béhem autosetu (a nasledné aktualizovanou),
Sila k¥idla/kfidel pfi Bred spusténim poplachu pro pfekazku.
oPSLLdFarcE 1 99 50 otviréni ve zpoma- metr se zadava automaticky z autosetu.
leni [%] \, POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (¥). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (*¥).
,Sila vyvijena kiidlem/kridly pfi zavirdni pfi zpomalené rychlosti.
Predstavuje procento sily vétsi, nez je sila uloZzena béhem autosetu (a nasledné aktualizovanou),
L5501 Sila kridla/kfidel pfi Bred spusténim poplachu pro prekazku.
le-: . l-lE : 1 99 50 zavirani ve zpoma- metr se vklada automaticky z autosetu
&rE leni [%] \ POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (¥). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
Rvchlost bH otvirani Procentové hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi otvirani.
of SPEEd 15 929 929 Y [(’;] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
° POZOR:V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
Rvchlost bfi zavirani Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosédhnout motorem/motory pfi zavirani.
cL SPEEd 15 929 929 Y [5] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pferuseni.
° POZOR: V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani piekazky.
Rychlost motoru/{ pfi otvirani a zavirani ve fazi zpomaleni, vyjadiend v procentech maximalni
Rychlost zpomaleni | rezimové rychlosti.
Stol SPEEM 15 30 25 [%] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez pieruseni.
POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
Progra{movary Umoznuje nastavit pocet cykld, po kterém se signalizuje potieba tdrzby na vystupu AUX, konfi-
MR tnkERRACE 0 250 0 prahového poctu gurovaném jako Udrzba nebo Majécek a Udrzba
cykld pro udrzbu
[stovky]

(*) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zptsob méieni.

(**) Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.

(**%) Je-li vypoctena hodnota nizsi nez 30 cm, je nastavena na 30 cm.
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TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (Lol ic)
Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
Cas 0 Logika neni aktivni
(el automatického 0
zavieni 1 Zapne automatické zavirani
0 Logika neni aktivni
FRSE cLS Rychlé zavieni 0
1 Zavfe po 3 sekundach od uvolnéni fotobunék pied ¢ekanim na ukonéeni nastaveného TCA.
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |,
0 Ped funguji s logikou 4 krokt
guji s log : krokovy pohyb
2KROKY 3KROKY 4KROKY
ZAVRENA OTEVRE
CLEP-bLY-GLEP Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, ZAVIRA SE OTEVRE OTEVRE SToP
NouEn Krokovy pohyb 0 1 Ped funguiji s logikou 3 krokd. Impuls béhem
iouEiink féze zavirani, obréti se smér pohybu. - - -
OTEVRENA ZAVRE ZAVRE
o ZAVRE
OTVIRA SE STOP +TCA | STOP +TCA
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, PO STOP OTEVRE OTEVRE OTEVRE
2 Ped funguji s logikou 2 krok. Pfi kazdém
impulsu se zméni smér pohybu.
0 Majéacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/t.
PrE-RLRAT Navést poplachu 0
1 Majacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/u.
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi PFitomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
1 Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
Cyklus pokracuje, dokud jsou stisknuta tlacitka OPEN UP a CLOSE UP.
hold-Eo-rln Pi'vi:°"3'l1(°5t 0 POZOR: bezpeénostni obvody nejsou aktivni.
¢lovéka -
Cinnost nouzového ovladani v pfitomnosti ¢lovéka Obvykle impulsni ¢innost.
Pokud karta 3x za sebou provede neuspésny test bezpecnostnich obvodt (fotoburika nebo lista, ErOx), zapne
se aktivni ¢innost s Pfitomnym ¢lovékem na dobu 1 minuty od uvolnéni tla¢itek OPEN UP - CLOSE UP.
2 Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
POZOR: v pfipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpe¢nostni obvody.
L 0 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem otvirani.
Blok I
L Sriotvirdni | ©
P 1 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem otvirani.
L 0 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem pauzy TCA.
Blokuje impuls
bl EcR A | o
p 1 Impuls vstupti konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv béhem pauzy TCA.
L 0 Impulsy vstupd konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem zavirani.
Blokuje impuls
bl clo3E izavirani | ©
P 1 Impulsy vstupd konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem zavirani.
0 Prah ucinku ochrany Amperstop zistane pevny na nastavené hodnoté,
Centréla provadi automaticky pfi kazdém startu kompenzaci prahu Gc¢inku poplachu piekazky.
IcE Funkce Ice 0 Zkontrolujte, zda hodnota ucinné sily, méfena v bodech podle normy EN 12445, je mensi nez je uvedeno v
1 normé EN 12453.V pfipadé pochybnosti pouzijte pomocna bezpecnostni zafizeni.
Tato funkce je uzite¢na v ptipadé instalaci pracujicich pfi nizkych teplotach.
POZOR: po zapnuti této funkce se musi provést autoset.
oPEn in obREr Obraceni sméru 0 Standardni ¢innost (viz Fig. S, pol. 1).
d irEck. pfi otvirani 0 ]

Obréti se smér otvirani vzhledem ke standardni ¢innosti (viz Fig. S, pol. 2)
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Logika Definice Default Zaskrtnou't Moznosti
provedené
0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
Konfigurace
bezpeégostniho 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
SAFE | 0
vstupu7§AFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pii otvirani.
3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pii zavirani.
5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista.
7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2.
Konfigurace o¥ Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani. Pfi
GAFE 2 bezpecnostniho 6 zavirani dojde k zastaveni pohybu.
vstupu SAFE 2. % Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
74 10 pouze pfi otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
1* Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpecnostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu.
12% Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani. Pfi
otvirani dojde k zastaveni pohybu.
13% Vstup konfigurovany jako Bar CL TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pii zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu.
14% Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vstup konfigurovany jako Start E.
Konfigurace -
ovladaciho 1 Vstup konfigurovany jako Start I.
ic | 0
vstul.;l; IC1. 2 Vstup konfigurovany jako Open.
3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
ovladaciho L )
c 2 vstupu IC 2. 4 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
62 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
Konfigurace po-
RUH O mocného vystupu 6 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
AUX 0. 20-21
3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blikac.
Konfigurace
pomocného 7 Vystup konfigurovany jako zamek se zépadkou.
AUH 3 ; 0
vystuzp6u2A7UX 3. 8 Vystup konfigurovany jako zamek s magnetem.
9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba
10 Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.
0 Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
L Nepfijimaji se klony s pevnym kédem.
F HEd codE Pevny kéd 0

Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.
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Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo
B - Zapne radiové ulozeni radiového délkového ovladace do paméti.
Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:
- Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zptsobem pfes menu radio.
- Do 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit do
paméti.
0 Prijimac vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vlozit dal$i nova radiova ovladani opa-
kovanim predchoziho bodu.
C - Zapina automatické bezdratové vkladani klond.
Umoznuje klondm vytvofenym pomoci univerzélniho programatoru a naprogramovanym Replay, aby se
pridaly do paméti pfijimace.
D - Zapina automatické bezdratové vkladani replay.
Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.
E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link
A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
1 Standardni heslo je 1T234. . .
Zustavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D - E
ProtEct lon Nastaveni "‘v"""“é 0 A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
LEUEL zabezpeceni Standardni heslo je 1234.
2 B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
Z{stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E
A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
3 B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E
A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
4 D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
E - Vypne se moznost ménit parametry karty pres sit U-link
Radiova délkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim piislusného menu Radio.
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysoka Groven zabezpeteni zabrafiuje pristupu jak nezadoucim klontim, tak
pripadnému existujicimu rddiovému ruseni.
0 SLAVE standardni: karta pfijima a sdéluje povely/diagnostiku/atd.
Sériovy rezim
0 1 MASTER standardni: karta vysila povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.
SEr AL TodE (Identifikuje, jak se
konfiguruje karta v 2 SLAVE kfidel proti sobé v mistni siti: karta je slave v siti s kfidly proti sobé bez inteligentniho modulu. (fiig.R)
zapojent sité BFT.) 3 MASTER kiidel proti sobé v mistni siti: karta je master v siti s kiidly proti sobé bez inteligentniho modulu.
(fig.R)
Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
Addr£55 Adresa 0 [ ] | iz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovladani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladéani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
7 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot, fotoburika.
8 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
9 Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
10 Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar, bezpe¢nostni lista.
Konfigurace 1% Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
vstupu EXPI2 na pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
EHP {1 rozsifovaci karté 1 12% Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar CL, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
vstupi/vystupt pfi zavirani, pii otevirani dojde k zastaveni pohybu.
1-2 13% Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pii otvirani.Vstup
14% 3 (EXPI2) rozsitovaci karty vstupd/vystupd se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zafizeni,
EXPFAULTT.
Vstup konfigurovany jako bezpecénostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.Vstup
15% 3 (EXPI2) rozsitovaci karty vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni,
EXPFAULT1.
16* Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpe¢nostni lista s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstuptl/vystuptl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni, EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
17% bu, aktivni pouze pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupu/
vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohy-
18% bu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupt/

vystupUl se automaticky prepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich zatizeni, EXPFAULT1.
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NAVOD K INSTALACI

Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
0 Vstup konfigurovany jako ovlddani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovlddani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovladani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovlddani Ped.
Konfigurace 5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
vstupu EXPI2 na 6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
EHP i@ rozswoevacll kart°e 0 7 Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Phot, fotoburika.
vstupt/vystupt
1-3 8 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
9 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburka aktivni pouze pfi zavirani.
10 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista.
11* Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
2% Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
! pii zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
Konfigurace - — ——
vstupu EXPI2 na 1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
EHPo | rozsifovaci karté 1 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
vstupuliv;lstupu 3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blikac.
Konfigurace . o . .
vstupu EXPI2 na 7 Vystup konfigurovany jako zamek se zapadkou.
EHPal rozsifovaci karté 1 8 Vystup konfigurovany jako zamek s magnetem.
vstupuév;lSt“Pu 9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba.
10 Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.
11 Vystup konfigurovany jako Rizeni semaforu s kartou TLB.
EFRFF fe L Gkt | Pocatecniblikani | 0 Pocdtecni blikdni vypnute.
PrEFLASK InD semaforu 1 Blikajici ¢ervend svétla, 3 s, na zacatku cyklu.
ErRFF ic L IGhE & . ‘ 0 Cervené svétlo nesviti pfi zaviené brané.
erveny semafor
rEd LAMP  ALLAYS | ~5TOY 5 0 -
on Vit 1 Cervené svétlo sviti pfi zaviené brané.

* Aktivni pouze na FW = 2.10

TABELLA“C” - MENU RADIO (rAd i)

Logic Popis

Pridat tlacitko Start

Rdd StRrE spoji pozadované tlacitko s povelem Start

Pridat tlacitko 2ch
Rdd 2ch Spoji pozadované tlacitko s ovladanim 2. radiového kanalu. Pokud zadny vystup neni konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanalu, 2. radiovy
kanal ovlada otevieni pro chodce.

Odstranit seznam
EFRSE B4 POZOR! UplIné odstrani z paméti pfijimace vsechna radiova dalkova ovladani ulozena do paméti.

Snimat kéd pfijimace

cod rH Zobrazi kéd pfijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovlddani.

ON = Zapne délkové programovani elektronickych karet pomoci vysilace W LINK uloZzeného dfive do paméti. Toto zapnuti zlistane aktivni 3
ui minuty od posledniho stisknuti rddiového ovladani W LINK.
OFF= Programovani W LINK vypnuto.
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MENULERE GIRIS Fig. 2

e =) *** Sifre girilmesi.
EE- R - - R |- EEE - R |- — S - [ 7 |- — -—C-: 1, 2, 3, 4 izerinde ayarlanmis Koruma Seviyesi lojikli talep

1
il

% (5 - @ - [T [ - [ Aciklamalar
( PARAMETRE
) (5 - @88 - [T [ - [eam ) MENUSU'ne bakin == Tol 4+ T Yukan kaydir
v e—— 1 Asagi kaydir
h—»-'- -’—'-b-) @l ok Onay/Ekran
calistirma
5 )
) [ox] @@ - [217]-[ox] - [ - +—{0 ;
v = = LOJIK MENUSU’ne bakin s Menii Cikist
- [ @ - 11 - [
b )
- (50 - ) - £ (50 -
7% : Bl
I o D » ) - B G %, Y9
R 4
+/- 7% : M PN
- g » %+ B v % Y8
" ¢
- [o<] - [E2ED) RADYO MENUSU’ne bakin
L +T ] c =
- [o<]-+[iESe » [ox]» @2Fd) ¥ [o<]» - [oK]
N )
— [ - - -7
~
StrE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
Skr i START | i¢ start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
ctS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
£ TE TIMER girisi etkinlestirilmesi
StoP STOP girisi etkinlestirilmesi
Phok PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi
PhaoP PHOT OP acilmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
Phct PHOT CL kapanmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
bAr BAR gtivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
bAF 2 Slave motor tizerinde BAR ?Uvenlik kenari %iri§i etkin-
g lestiriimesi (karsilikl diizenfenmis kanatlar baglantisi)
EADECE'A(;ILMAtIEAIETtK”\II tersinme iledBAR g(llvenéik
enari girisinin etkinlestirilmesi veya sadece acilmada
Y bfro etkinte%te%lilm@hassag%ﬁvenlikkeganola[akkc?.nﬁgi]re,
edilmis ise, Eslestiriimis FAULT girisinin ?tkmle t|r||m<Tsk|
SADECE KAPANMADA ETKIN tersinme ile BAR gtivenlj
-" bR kenarigirisinin etkinlestirilmesi veyasadeceka ganmada
rc etkmt_estedllml§hassas%uvenhkkena_nola[ak onfigure
ilmis ise, Esl AULT girisinin etkin i
Sbc SWC motor kapanma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Sbo SWO motor acilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Ktart,I haj'lekket icin gerelﬂi torll(u |g'lde eltmEIli icin ara
stoplar ile kesiimeyen komple bir aciima-kapanma
[ j ) SEE maRevraﬂ gerceklestirme ?bekljyogr. P
[Santral yazilim versiyonu DIKKAT! Engel algilama etkin degil
J_ [+ ErO 1 Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
- ’+/- Erle Guvenlik kenarlari testi basarisiz Givenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
SovohKoc ap.kikhaw (x 100) Er03 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
+- ErO4 Kapanma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
+/ EFOS Slave motor Uzerinde glivenlik kenari testi basarisiz  |Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik
T (karsilikli dizenlenmis kanatlar baglantisi) ayarlarini kontrol edin
Bellege KaydediTms rad) — = —
ksnfsy:ﬁﬁl mis radyo -0 8k2 giivenlik kenarlan testi basarisiz aGyaVrlez?rlllrI:l If(%r:]atrrloalner}jl?nbaglantlynl ve/veya parametre/lojik
= = [ Giivenlik kenari acilma testi basarisiz Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini
E‘EI LJSM e Er0B Guvenlik kenar kapanma testi basarisiz ng\]/terglllédk_iennarlannln baglantisinive/veya parametre/lojik ayarlarini
- Motora baglantilari kontrol edin
RN Er iH* Kart donanim test hatasi ~Kartta doaanim problemleri (teknik servise basvurun)
Er 3H* Engel sebebi tersinme - Amperostop Guizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErHH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
" ileiletic Aksesuar cihazlar ve/veya seri olarak baglanmis genisletme
ErGH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi Kartiari lle baglantiyt AN A 9 2 genis
E: ],a" E: :’,g Sistem siipervizyon kontrolii i¢ hatasl. Egmég?gﬂmgﬁgﬂsg ggg’\}ﬁ%zrj].eneyiniz. Problemin devam etmesi
Ok tusuna basildiginda algilanan ayarlar onaylanir. Kart, algilanan ayarlar
ErFT2 Santral parametreleritutarlilikhatasi (Lojikler ve Parametreler) | ilg islemeye devam edecektir.
Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor (Parametreler ve Lojikler).
; Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile islemeye gececektir.
Er73 D-track parametrelerinde hata A B?r autoset yagp||maS| gerekiygr $ ye gec
ErFD Limit svici hatasi Limit svi¢ baglantilarini kontrol edin
ErF i Limit svi¢ hatasi hareket basladiktan sonra daima etkin|Limit svi¢ baglantilarini, motor baglantilarini kontrol edin
E-F3 SAFE girislerinin diizenlenmesinde hata SAFE girislerinin dogru diizenlenmis olduklarini kontrol edin
*H=01,...9ABCDEF

[PRSSEard)- [ox] — (05 — [T * |- (o] — [0s) — [BT 7 |- [0 — @508 — [T 7 - [od — {520 — [T © |- [ — [P
N )
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KURMA KILAVUZU

1) URUNUN GENEL CERCEVESI
Pinyon diilisinin oldukca asagida yer alan konumu, akttiatoriin derli toplu sekli
ve yukseklik ve derinlik ayarlarinin yapilabilmesi sayesinde DEIMOS ULTRA BT A
aktliatoru ok degisik montaj isteklerine uyabilir. Ayarlanabilen elektronik tork
sinirlayici, ezilme tehlikesinekarsi gtivenligi garanti eder. Acildurumdacelle serbest
birakma manevrasi, bir levye araciligi ile biytk kolaylikla uygulanir.
Durdurma, polarize manyetik limit svicleri tarafindan kumanda edilir.
MERAK kumanda paneli, Uretici tarafindan standart ayarlama ile tedarik edilir.
Her tirlu degisiklik, entegre ekranh programlayici araciligi ile veya tiniversal avug
Lgi prol?ramlayla araciligi ile ayarlanmalidir.

ELINK ve U-LINK protokollerini tamamen destekler.
Baslica 6zellikler sunlardir:
- Alcak gerilimde 1 motor kontrolu
- Engel algilama
- Givenlik diizenleri icin ayr girisler
- Konfigre edilebilir kumanda girisleri
- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alici.
Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin cikarilabilir tip
bir klemens kutusu ile donatilmistir. Kurucunun isini kolaylastirmak icin, bir dizi
onceden kablajlanm|§2jumper ile tedarik edilir. Jumper'ler yandaki klemenslere
iliskindir: 70-71, 70-72, 70-74. Yukarida belirtilen klemensler kullanildiginda,
iliskin jumper’leri ¢ikarin.

TEST

MERAK paneli, her agma ve kapama devrini gerceklestirmeden dnce, mars
rolelerinin ve glivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontrolind (testini) gerceklestirir.
Kotuislemelerhalinde bagh diizenlerin diizenliisledigini ve kablajlarrkontrol edin.

2) TEKNIK VERILER

MOTOR
400 600
Glg kaynagi 110-120V 50/60Hz 110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
Motor 24V 24V
Cekilen gli¢ 50W 70W

Cekilen maksimum akim 0,5A(230V~)-1A(110V~) | 0,5A(230V~)-1A(110V~)

(Psi&yr?dnagé§lisi modld 4mm (14 dis) 4mm (14 dis)

Kanat hizi (standard) 12m/dak 12m/dak

Kanatmaxadirligi-standard** | 4000N (=400kg) 6000N (~600kg)

Pinyon dislisi modilii (hizhi) | 4mm (18 dis) 4mm (18 dis)

Kanat hizi (hizh) 15,5m/dak 15,5m/dak

Kanat max agirhgi-hizli** 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)

Maksimum tork 20Nm 30Nm

Darbeye karsi reaksiyon Elektronik tork|Elektronik tork
sinirlayici sinirlayici

Yaglama Daimi gresli Daimi gresli

Manuel manevra Levyeli mekanik

Levyeli mekanik
serbest birakilma

serbest birakilma

Kullanim tipi Yogun

2 akd, beheri 12V 1,
2Ah

Yogun

2 akd, beheri 12V 1,
2Ah

Tampon akiiler (opsiyonel)

Ortam sartlan -20°C ile + 55°C|-20°C ile + 55°C
arasinda arasinda
Koruma sinifi P44 IP44
Guraltu <70dBA <70dBA
isletme mekanizmasiagirlig | 7kg (=70N) 7kg (=70N)
Boyutlar Bakin Fig. | Bakin Fig. |
SANTRAL
Sebeke/alcak gerilim yalitimi | > 2MOhm 500V ==
isleme sicakhg -20 / +55°C
Termik koruma Yazihm

Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca

24V ~ (0,5A max emme)

Aksesuar beslemesi

24V~ safe

N.O. 24V ~ besili kontak
AUX0 (1A max)
AUX 3 N.O. kontak (24V~ /1A max)
Sigortalar Fig. G
Built-in Rolling-Code radio- Frekans 433.92MHz

receiver

Setting of parameters and

options LCD ekran/lniversal avucici programlayici

N° of combinations 4 milyar

Max. n° of remotes that can

be memorized 63

(*) Istek tizerine 6zel v_pltajllar olabilir. o )
**Kullanilmasi miimkiin olan yénlendirilen kisim i¢in minimum veya maksimum
Olcller ongorilmemistir

Kullanilahilir verici versiyonlari:

€R-Read
((er-eacy)) ile uyumlu tiim ROLLING (ATLAYAN) CODE vericiler.

3) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig.A

Elektrik tesisatini, ylrlrlikteki CEl 64-8 ve HD384'e uyan IEC364 hiikiimlerine
gore ve elektrik tesisatlari icin yirirlikte bulunan ulusal standartlari referans
olarak alarak hazirlayin

4) MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI Fig.B
- Fig.B'de belirtilen 6lcllere uyarak, redliktor grubunun sabitlenmesi amaciyla
taban plakasininankorajcivatalariningdmilecegibeton dokulecek bir cukurkazin.

5) KAPLAMA KARTERI CIKARILMASI Fig.C

- Iki 6zel 6n vidayi ¢ozln (FIG. C - rif.1)

- Karteri, iki arka ufak bloktan (FIG.C - rif.2 - rif.3) ¢cozerek ¢ikarmak icin, resimde
(FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B) belirtildigi gibi itin.

- Karteri yukari kaldirin (FIG.C - rif.4).

6) MOTOR MONTAJI Fig.D

7) TRANSMISYON AKSESUARLARININ MONTAJI Fig.E- E1

Tavsiye edilen kremayer tipleri (fig.J)

8) PINYON DISLISINE GORE KREMAYERIN HIZALANMASI Fig.K-L1-M
TEHLIKE- Kaynaklama islemi ehliyet sahibi ve yiiriirlukteki glivenlik
standartlan tarafindan iinlg(;lériilen kisisel koruyucu donanimlar ile

onatilmis kisi tarafindan gerceklestirilmelidir Fig.L.

9) LIMIT SVICLERI BRAKETLERININ MONTAJI FIG.F

Limit svicinin sabitlenmesi:

« Limit svici braketini FIG.F ref.1 ’defgésterilmi§ oldugu gibi kremayere kancalayin.

+Manyetik limit svici kutusunu, Fref.2 - Fref.3 sayiliresimde gésterilmis oldugugibi,

birlikte tedarik edilmis olan vidalar ve somunlarla limit svici braketine sabitleyin.

« Limit svici braketini, birlikte tedarik edilmis olan iki 6n vidayi vidalayarak kre-

mayere sabitleyin FIG.F ref. 4.

CVZ ve CVZ-S kremayerlerini kullanirken resim FiG.J1 ref/de gosterilmis oldugu

gibi simleri kullanin.

Sag Limit svici:
+“R"olaraktanimlanan Sag manyetik limit svicini, manyetik limit svicikutusuile limit
svi¢grubu arasindaki maksimum mesafeye uymaya dikkat ederek sabitleyin, FIG.F.
Sol Limit svici:
“L"olarak tanimlanan Sol manyetik limit svicini, manyetik limit svici kutusuile limit
svi¢grubuarasindaki maksimum mesafeye uymaya dikkat ederek sabitleyin, FIG.F.

Dikkat. Lojik konfigiirasyon sag acilmadan sol agiimaya degistirildiginde, limit
svici braketlerinin yerini degistirmeyin.

10) KAPI STOPLARI Fig.N
TEHLIKE - Kapinin iist kilavuzdan disariya ¢tkmasini 6nlemek igin
kapi gerek acilma gerekse kapanmada mekanik durdurma takozlari
ile donatiflmis olmalidir. Bunlar, elektrikle durdurma noktalarinin birkag
santimetre otesinde sikica yere sabitlenmelidir.

Not:aktif glivenlikkenariN1 mekanikstoplartarafindan etkin kiinamayacak
sekilde kurulmalidir.

11) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Fig.3-).
Dikkat Giris kapisinin kanadini SIDDETLI ?NEKILDE itmeyin; tam tersine tiim
parkuru boyunca kaymasina YARDIM ED

12) TERMINAL KUTUSU BAGLANTISI Fig. G - P
Uygun elektrikli kablolar ufak kanallara gecirildikten ve otomasyon sisteminin
esitli komponentleri énceden belirlenmis noktalarda sabitlendikten sonra,
ilgili kullanim kilavuzlarinda belirtilen talimatlar ve semalar uyarinca bunlarin
baglanmasina ge?ilir. Sebeke kablosu, 6zel kablo kenedinde (FIG.P-rif.P1) ve kablo
ecitlastiginde (FIG.P-rif.P2) bloke edilmelidir; sari/yesil renkliyalitict kilifli koruma
toprak) kondiiktori, 6zel kablo tutucuya (FIG.P-rif.S) baglanmalidir; cok alcak
gerilimdeki kondiiktorler, 6zel kablo gecit lastiginden (FIG.P rif.P3) gegirilmelidir.
UYARILAR -Kablo ﬁekmeve montajislemlerinde ylrirlikteki standartlara ve her
hallikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir. Farkli gerilimler ile beslenen
konduktorler, fiziksel olarak ayriimali veya en az 1 mm’lik ek yalitim ile uygun
iekilde yalitilmahdir.
onduktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngoériilerek, 6rnegin
kenetler araciligi ile oynamayacak sekilde tespit edilmelidir. Bltlin baglanti
kablolari, dagiticilardan uygun sekilde uzak tutulmalhidir.
12.1) YEREL KUMANDALAR Fig.G
Kapali ekran ile + tusuna basilmasi bir Open komutu, - tusuna basilmasi bir Close
komutu verir. Otomasyon hareket halindeyken tuslara bir kez daha basilmasi, bir
STOP komutu verir.

13) GUVENLIK CIHAZLARI
Not: Sadece serbest anahtarlama kontakli alici giivenlik cihazlari kullanin.

13.1) TEST EDILMIiS CIHAZLARFIG. F

13.2) KONTROL EDILMEMI$ 1 CIFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.H1
13.3) KONTROL EDILMi$ 1 CiFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.H2
14) BASITLESTIRILMi$ MENUYE ERiSiM : FIG.1

14.1) MENULERE GIRiS: FIG. 2

14.2) PARAMETRE (PA-AT) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)
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Klemens Tanim Tarif
L FAZ
p Monofaz besleme 220-230V 50/60 Hz*
N NOTR
JP31 .
P32 PRIMTRAFO Primer trafo baglantisi, 220-230V
Kart besleme:
P13 SEKTRAFO 24V~ Sekonder trafo
10 MOT +
Motor 1 baglantisi.
1 MOT -
20 o AUX 0 konfigiire edilebilir ¢ikis - Varsayilan FLASOR. . . B ) B
AUX 0 - BESILI KONTAK 24V (N.O.) | IKINCI RADYO KANALI/ SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI 1SIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/ MERDIVEN ISIGI
(1A MAX) Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/
21 FLASOR VE BAKIM. “AUX cikislarinin konfigiirasyonu” tablosunu referans alin.
2% AUX 3 konfigiire edilebilir ¢ikis - Varsayilan Cikis IKINCi RADYO KANALL, ) . ) }
AUX 3 - SERBEST KONTAK (N.O.) IKINCi RADYO KANALLI/ SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI 1SIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/ MERDIVEN ISIGI
(Max 24V 1A) Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/
27 FLASOR VE BAKIM. “AUX cikislarinin konfiglirasyonu” tablosunu referans alin.
JP10 Limit svici Limit svici grubu baglantisi
50 24V-
Aksesuar besleme ¢ikisi.
51 24V+
52 24 Vsafet Test edilmis gtivenlik _cihazlan icin blfiﬂecmlesgklg (fotosel vericisi ve hassas gtivenlik kenari vericisi).
. 60 Ortak Ortak girigler IC 1 ve IC 2
'—.: Konfigire edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default START E.
e 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
S "Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
E Konfigure edilebilir kumanda girisi 2 (N.O.) - Default PED.
x 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfigtirasyonu" tablosunu referans alin.
70 Ortak Ortak girigler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2
Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)
71 sToP Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.
Konfigire edilebilir gtivenlik girisi 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Guvenlik girislerinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.
73 FAULT 1 SAFE 1'e bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.
Konfigire edilebilir gtivenlik girisi 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Guvenlik girislerinin konfiglrasyonu" tablosunu referans alin.
75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagli guivenlik cihazlarinin test girisi.
c Y ANTEN Anten girigi.
9 433MHz'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda
5 metal kitlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi
# SHIELD halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tastyin.

AUX cikiglarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - 2. RADYO KANALI cikisI.
Kontak, 2. radyo kanalinin etkinlestirilmesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikisi.
Kontak, acilma esnasinda ve acik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikl, kapali kanat ile acik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikisi.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda cikit.
Kontak, manevranin tim siiresi boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI cikist.
Kontak, manevra baslangicinda 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI ¢ikisi.
Kanadin, ayarlanmis TCA'ya gore iki kat stire boyunca acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.

Lojik Aux= 6 - FLASOR icin cikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.

Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT iiin glklﬁ.
Kontak, her acilmada 2 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT i<;lin (;Ikli.
Kontak, bahce giris kapisi kapali oldugunda kapali kalir.

Aux=9 Lojigi - BAKIM CikisI.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikisi.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kaeanlr ve 55 boyu_nca acilir.

Not: Cikislardan herhangi biri 2. Cikis radyo kanali olarak konfigiire edilmemis ise, radyo kanali yaya girisini kontrol eder.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-b4-5SEEP TNouElnt. Trafik lambasi igletmesi icin dig start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElink. Trafik lambast isletmesi icin i¢ start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfigiire edilmis giris.
Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin acilmasina kadar agik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca siiresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konfigtire edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElink

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfiglre edilmis giris.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigtire edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin agilmasina kadar agik kalir. Girisin kapali kalmasi ve Start E, Start | veya Open kumandalarindan
birinin etkinlestirilmesi halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi agma yeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.
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KURMA KILAVUZU

Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigiire edilmjf giris test edilmemis (*). (Fig. U, Ref. 1).

Ek'test kontag ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek acilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris. (Fig. U, Ref. 2).

Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agiimada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece

fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece acllmada etkin fotosel olarak konﬁgKUre edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. U, Ref. 1).

Ek'test kontadi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma stresi
boyunca hareketi bloke eder. Kullaniimadiginda jumper'i takili oirakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris (Fig. U, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselinislemesi devre disi birakilir. Acillma asamasinda, fotoselin kararma siiresi boyunca hareketi bloke eder.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak kont:l(qijre edilmis giris test edilmemis (*) (Fig.U, Ref. 1).
Ek'test kontagi ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, agilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.
Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 5 - Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris (Fig.U, Ref. 2).

Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, acilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.
Lojik SAFE= 6 - Bar, hassas guivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig.U, Ref. 3).

Ek'test kontad ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas EUvenIik kenari olarak konfiglre edilmis iri%(Fi . U, Ref. 4).

Manevra baslangicinda hassas guvenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.
Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris (Fig.U, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar icin giris.

Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE=9Barop olarak konfigiire edilmis giris, sadece aciimadaetkin tersinmeile hassas giivenlikkenari, kapanma sirasindaetkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gerceklestirir (Fig.D, rif. 3).
Ek'test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Agilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma agamasinda mudahale
durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

OP) gergeklestirir (Fig.D, rif. 4)

olur,

I(.é)%ik SAFE=10 Bar op test olarak konfigiire edilmis giris, sadece aciimada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini

Manevra baslangicindahassas gfjvenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Aqllma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale

erceklestirir (Fig.D, ri

Lojik SAFE=11 Bar 8k2f0£) olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile glivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

apanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

erceklestirir (Fig.D, rif. 3).
Ek“tgest kgntagl ﬁ;
anale da Ma nedaen o

o] In

Ir. K

s

ilma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, k
Lojik SAFE=12 Bar cl olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtvenlik kenari, aciima sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

e donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kﬁlpanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda
d d d pe

Loji SFE:Barc testolarak kon:
(STOP) gerceklestirir (Fig.D, rif. 4).

neden olur.

aniimadiginda jum akili bira - — - H T
gtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile test edilmis hassas glivenlikkenari, aciima sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini

Manevra baslangicinda hassas giivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda

Eergekle§tirir (Fig.D, rif. 5).

Lojik SAFE=14 Bar 8k2 cl olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile glivenlik kenari 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

apanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda mudahale durmaya neden olur.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda

bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.
14.3) LOJIK (Lo& ic) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

14.4) RADYO (- Ad ia) MENUSU (TABLO “C” RADYO) . L

- ONEMLI NOT: BELLEGE KAYDEDILMIS BIRINCI VERICIYl, ANAHTAR
(MASTER) ISARETI ILE ISARETLEYIN. )

BIRINCI VERICI, ELLE PROGRAMLAMA HALINDE ALICININ ANAHTAR KODU'NU
tahsiseder; bukod, radyo vericilerin bir sonrakiklonlanmasini gerceklestirebilmek
icin gereklidir.

Ayrica Clonix entegre alici, birka¢ 6nemli ileri fonksiyonellige sahiptir:

«~ Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).

+ Aliclya 6nceden girilmis vericilerin degistirilmesi icin klonlama.

« Vericilerin veri tabani yonetimi.

« Alici gruplari yonetimi.

Bu ileri fonksiyonelliklerin kullanimi icin, tniversal avugici programlayicinin
talimatlarini ve alici programlamalari genel kilavuzunu referans olarak alin.

14.5) DEFAULT (JEFAULE) MENUSU
Brengt de centrale terug naar de vooraf inct);estelde DEFAULT-waarden. Na het
herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

14.6) LiSAN (LARCUAGE) MENUSU
Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.

14.7) AUTOSET (ALitoSEE) MENUSU

« Daha iyi bir sonug elde etmek icin autoset'in stiklinet konumundaki (yani art
arda yapilmis cok sayidaki hareketler nedeniyle asiri 1sinmamis) motorlar ile
ger%e lestirilmesi tavsiye edilir.

« Ozel menuye giderek, otomatik bir ayarlama islemini baslatin.

« OKbutonuna basildiginda yandaki mesaj géruntdlenir”..........."; santral, bir agilma
hareketini kumanda eder ve bunu bir kapanma hareketi izler; bu esnada kapinin
hareketi icin gerekli minimum tork degeri otomatik olarak ayarlanir.

Autoset icin gerekli manevra sayisi 1 ile 3 arasinda dgl%iaebillr.
Bu asama esnasinda fotosellerin kararmasini ve de START, STOP kumandalarinin
ve ekranin kullanilmasini nlemek 6nemlidir.
Bu asama esnasinda + ve - tuslarina ayni anda basilmasi, otomasyonu bloke eder
ve KO goriintileyerek autoset'ten cikar.
Bu iTIemin sonunda kontrol santrali, optimal tork degerlerini otomatik olarak
ng( ar.Bunlarikontrol edin ve gerekmesi halinde programlamada belirtildigi gibi
egistirin.
%KKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda élciilen carp-
ma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile
azaltilabilir.
DIKKAT!!EN12445 standardindabelirlenen noktalarda élgﬁlenéamma

A Ilzuvvetide“erinin,EN 12453 standardindabelirtileninaltindaoldugunu

ontrol edin.

14.8) KURMA KONTROL SIRASI

1. AUTOSET (*) manevrasini gerceklestirin.

2. Garpma kuvvetini kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde 10'a
gi in, aksi takdirde

3. Gerekli olmasi halinde, hiz ve duyarlilik (kuvvet) parametrelerini uyarlayin:
Parametreler tablosuna bakin.

4. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde

10'a gidin, aksi takdirde

5. Pasif bir glvenlik kenari uygulayin.

6. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
10'a gidin, aksi takdirde

7. Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarli mekanizmalari
(6rnegin aktif gtivenlik kenari) (**) uygulayin

8. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
10'a gidin, aksi takdirde )

9. Isletme mekanizmasinin hareket ettirilmesine sadece “Insan mevcut”modunda
izin verin

10. Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru
calistiklarini kontrol edin

(*) Autoset gerceklestirmeden 6nce biitlin montaj ve emniyete alma islemlerinin,
motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun olarak
dogru sekilde uygulanmlT oldugunu kontrol edin.

(**) Risk analizlerine bagli olarak her hallikarda duyarli koruma mekanizmalarinin
uygulanmasi gerekli olabilir.

14.9) ISTATISTIKLER MENUSU (5tRAE)

Kartin slirimiind, toplam manevra sayisini (?/Uzluk), bellege kaydedilmis radyo
kumanda sayisini ve son 30 hatayi goriintiilemeyi saglar (ilk 2 sayi pozisyonu,
son 2 sayl hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

14.10) SIFRE MENUSU (PAS5Lord)

Kartin U-link agl yoluyla pro’?(ramlanmaﬂ icin bir sifre ayarlanmasina izin verir.
1,2,3,4 olarak diizenlenmis “/KORUMA SEVIYESI” lojigi ile programlama mentile-
rine erismek icin sifre taleE edilir. 10 ardil basarisiz erisim denemesinden sonra,
yeni bir deneme icin 3 dakika beklenmesi gerekir. Bu suire esnasinda her erisim
denemesinde ekran “BLOC” goruntuler. Varsayilan sifre 1234'tlr.

15) GENISLEME KARTLARI VE SURUM > V1.40 UNIVERSAL AVUCICi
PROGRAMLAYICI ILE BAGLANTI (Fig. H) Spesifik kilavuza bakin.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.

16) U-LINK OPSIYONEL MODULLER
U-link modidillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

16.1) KARSILIKLI YANA KAYAR KANATLAR (Fig.R)

U-link modaillerinin talimatlarini referans alin.

NOT: Slave olarak dlizenlenmis kart lizerinde Glvenlik Kenar giri i (Guvenlik
Kenari / Glvenlik Kenari Testi/ Glivenlik Kenari 8k2) girisi, sadece SAFE2 tizerinde
konfigiire edilmelidir.

17) AGILMA YONUNUN TERSINMESI (Fig.S)

18) FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI (Fig.T)
DIKKAT Kontrol iinitesinifabrikada oncedenayarlanmis degerlere gerigetirir
ve bellekteki biitiin radyo kumandalar silinir.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
- Kartin gerilimini kesin (Fig.T rif.1)

- Stop girisini acin ve - ve OK tuslarina ayni anda basin (Fig.T rif.2)

- Karta gerilim verin (Fig.T rif.3)

- Ekran, RST gorintuler; 3s icinde OK tusuna basarak onay verin (Fig.T rif.4)

- Proseduriin sona ermesini bekleyin (Fig.T rif.5)

- Prosedur sona erdi (Fig.T rif.6)
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TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-AI")

[ytzliik]

Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
tch 0 120 10 Otom§t|k -kapanma Otomatik kapanma éncesi bekleme siiresi.
suresi [sn]
ErFLDhE Trafik lambasi
S 1 180 40 boélgesini bosaltma | Trafik lambasi tarafindan diizenlenen trafige iliskin bélgenin bosaltiima suresi.
clrk -
suresi [sn]
imad | Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin acilmada yavaslama alani.
oPd I5ESL ol 1(*#%) 50 10 Aci m2|aan)|/?¢;3§ ama cI?Ilrcl(a:?('lt':rl.jarametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIiKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
g Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaglama alani.
Kapanmada DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
) [ ] " XXX '’
cid 5E5tatid | 1077 50 10 yavaslama alani [%] | olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin gerek acilmada gerekse
kapanmada yavaslama alani (isleme hizindan yavaslama hizina gegis).
d iSkEdEcEL 0 50 15 Yavaslama alani [%] | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
PRrE (AL . PED yaya kumandasinin etkinlestirilmesinden sonra toplam acilmaya gére yiizde olarak kismi
oPEn inD 10 929 20 Kismi agilma[%] agilima alani,
Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra glincellenmis) olan haricinde cekilen gti¢
Imada kanadin/ yuizdesini temsil eder.
Agilmada kanadin, Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
ofForck 1 99 50 kanatlarin glic [%)] A .

DIKKAT: Darbe giicii lizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici glivenlik cihazlari kurun (¥*).

Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan énce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra glincellenmis) olan haricinde cekilen gti¢
Kapanmada ylizdesini temsil eder. )
cLSForcE 1 99 50 kanadmn/kanatlarin Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
gticti [%] L f \ DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (¥). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici giivenlik cihazlari kurun(**).
“Yavaslama hizinda agilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan glg.
Bir engel alarmi olusturmadan &nce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra
Yavaslayarak giincellenmis) olan haricinde cekilen glic ylizdesini temsil eder.
oPSiLdForcE 1 29 50 aciimada kanat/ Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
kanatlarin guicti [%] | / f \ DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiiriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlar kurun (*¥).
“Yavaslama hizinda kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic.
Bir engel alarmi olusturmadan &énce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra
Yavaslayarak glincellenmis) olan haricinde ¢ekilen glic yiizdesini temsil eder.
) .
c;iSLIEd. 1 99 50 kapanmada kanat/ Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
orc oo fig .
kanatlarin guicd [%] DIiKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gésterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (¥). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi 6nleyici giivenlik cihazlari kurun(**).
Motor/motorlar tarafindan acilmada ulasiimasi miimkin maksimum hizin ytizdesi.
of SPEEd 15 99 99 Acilmadaki hiz [%] EII;(clgil\('{:rParametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Motor/motorlar tarafindan kapanmada ulagiimasi miimkiin maksimum hizin yiizdesi.
) Kapanmadaki hiz | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
cl SPEEd 15 29 29 %] olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Maksimum isleme hizinin yiizdesinde ifade edilmis, yavaslama asamasinda acilmada ve
kapanmada motorun/motorlarin hizi.
SLob SPEEd 15 30 25 Yavaslama hizi [%] | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisizkomple bir manevra yapilmasi gerekli
olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Bakim esigi manevra N . S -
NA takEnAnCE 0 250 0 sayisi programlama Varildiktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfigiire edilmis AUX ¢ikis tizerinde bakim

yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
(***) Eger hesaplanan deger 30 cm'nin altinda ¢ikarsa, 30 cm ayarlanir.
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KURMA KILAVUZU

)
é TABLO “B” - LOJIK MENUSU - (Lal ic)
]
) Yapilmis
% Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
a isaretleyin
" Otomatik 0 0 Lojik etkin degil
Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmay: etkinlestirir
0 Lojik etkin degil
FRSE cLS Hizli kapanma 0
1 Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir
0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtre edilmis Adim adim har.
girisler 4 adim lojigi ile isler.
2 ADIM 3 ADIM 4 ADIM
Start E, Start |, Ped olarak konfigure edilmis KAPALI ACAR
1 girisler 3 adim lojigi ile isler. Kapanma ACAR ACAR
SEEP-bY-SEEP Adim adim 0 asamas esnasindaki impals, hareketi ters KAPANMADA STOP
NouENAk hareketi cevirir.
AGIK KAPATIR KAPATIR
KAPATIR
Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis ACILMADA STOP +TCA | STOP + TCA
2 girisler 2 adim lojigi ile isler. Her impalsta STOP
hareketi ters cevirir.
¢ SONRASI ACAR ACAR ACAR
. 0 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLAFD On alarm 0
1 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete gegmesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
0 impalsli isleme.
insan Mevcut isleme.
Girig 61, OPEN UP olarak konfigure edilir.
1 Girig 62, CLOSE UP olarak konfigure edilir.
OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basili tutulduklari siirece manevra devam eder.
. DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.
hot d-Eo-rtin insan meveut o ‘ iivenlik diizenleri etkin degi
Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.
Kartin, glivenlik diizenlerinin (fotosel veya glivenlik kenar, ErOx) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi halin-
de, OPEN UP - CLOSE UP tuslari serbest birakildiktan sonra 1 dakika boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut
isleme etkinlestirilir.
2 Giris 61, OPEN UP olarak konfiguire edilir.
Giris 62, CLOSE UP olarak konfigure edilir.
DIKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
Acilmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, agcilma esnasinda etkiye sahiptir.
bl aoPEn impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahip degildir.
bL Ee TCA'da impalslari o 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahiptir.
o
bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahip degildir.
Kapanmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.
thl clLoSE impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip degildir.
0 Stop ve geri hareket koruma muidahalesi esigi, ayarlanmis degerde sabit kalir.
Kontrol Unitesi, her harekete gegiste otomatik olarak engel alarminin miidahale esiginin dengelenmesini gergeklestirir.
IcE Ice Fonksiyonu 0 EN12445 standardi cercevesinde dngoriilen noktalarda dlgiilen darbe giict degerinin, EN 12453 standardinda
1 belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin. Stiphe halinde yardimci giivenlik cihazlarini kullanin.
Bu fonksiyon, duistk sicakliklar ile isleyen montaj tiirlerinde faydalidir.
DIKKAT: Bu fonksiyon etkinlestirildikten sonra, autoset manevrasi gerceklestirilmesi gerekir.
aPEn in obhEr Agilma yénii ters o 0 Standart isleme (Bakin Fig. S, Ref. 1).
d irEck. cevirme 1 Standart islemeye gore agilma yonui ters cevrilir (Bakin Fig. S, Ref. 2)
SAFE 1 giivenlik 0 Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
SRFE | girisinin 0 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris.
konfigiirasyonu. 2 Phot op, sadece agilmada etkin fotosel olarak konfigure edilmis giris.
72 3 Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
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Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigire edilmis giris.
5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
6 Bar, hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
7 Bar, test edilmis hassas glvenlik kenari olarak konfiglre edilmis giris.
8 Bar 8k2 olarak konfiglre edilmis giris.
* Bar OP olarak konfigtire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas guivenlik kenari. Kapanmada
SAFE 2 giivenlik 9 hareketin durmasi saglanir.
SAFE 2 gir'i.;inin 6 " Bar OP TEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas giivenlik kenari.
konfigiirasyonu. 10 Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
74 1% Bar OP 8k2 olarak konfigtire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas guivenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanr.
* Bar CL olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glvenlik kenari. Acilmada
12 hareketin durmasi saglanir.
* Bar CL TEST olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
13 kenari. Acilmada hareketin durmasi saglanir.
14% Bar CL 8k2olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Agilmada
hareketin durmasi saglanir.
0 Start E olarak konfigire edilmis giris.
1C 1 kumanda N .
. girisinin o 1 Start | olarak konfiglre edilmis giris.
konﬁgii6r1asyonu. 2 Open olarak konfigure edilmis giris.
3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
IC 2 kumanda 4 Ped olarak konfigiire edilmis giris.
girisinin ] . I,
ic e konfigiirasyonu. 4 5 Timer olarak konfigure edilmis giris.
62 6 Timer Pedonale olarak konfigtire edilmis giris.
0 2. Radyo Kanali olarak konfigtire edilmis cikis.
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Agik ikaz Lambasi olarak konfigire edilmis cikis.
AUX 0. 20-21 ¢ s Tapit e 9 s
RUH O cikisinin kon- 6 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
figiirasyonu
3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigure edilmis ¢ikis.
4 Merdiven 15181 olarak konfigiire edilmis ¢ikis
5 Alarm olarak konfigiire edilmis ¢ikis
6 Flasor olarak konfiglire edilmis cikis
AUX 3 gikiginin 7 Klipsli Kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikig
RUH 3 konfigiirasyonu. 0
26-27 8 Miknatisli kilit olarak konfigure edilmis ¢ikis
9 Bakim olarak konfigire edilmis cikis
10 Flasor ve Bakim olarak konfigire edilmis ¢ikis.
0 Alici, rolling-code (atlamali) modunda islemek igin konfigiire edilmistir.
. Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.
F IHEd codE Sabit Kod 0

Alici, sabit kod modunda islemek igin konfigire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.

66 - DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600

D81198000101_12



D81198000101_12

KURMA KILAVUZU

Lojik

Tanim

Default

Yapilmig
ayarlamayi
isaretleyin

Secenekler

ProtEct lon
LEUEL

Koruma
seviyesinin
diizenlenmesi

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilmez

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.

Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:

- Radyo mendsi araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna
ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.

- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s i¢inde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan cikar, bu siire icinde bir dnceki noktayi tekrarlayarak diger yeni radyo
kumandalari ilave etmek mimkiinddr.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Universal programlayici ile yaratilmis klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini
saglar.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Programlanmig Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.

E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkindur

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234't(r.
B - C-D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tur.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tr.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tir.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo menisu kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: Isbu yiiksek giivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo parazit-
lerine erisimi 6nler.

SEr AL TodE

Seri mod
(Kartin, BFT agi
baglantisinda nasil
konfiglre edildigini
belirtir.)

Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.

Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara génderir.

SLAVE yerel sebekede karsilikli diizenlenmis kanatlar : Kart, akill modiilsiiz karsilikh diizenlenmis kanatli bir
sebekede slave'dir. (fig.R)

MASTER yerel sebekede karsilikl diizenlenmis kanatlar: Kart, akilll modilsiiz karsilikli diizenlenmis kanath bir
sebekede master'dir. (fig.R)

RddrE55

Adres

Lokal BFT agi baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
(U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)

EHP I

1-2 sayih giris/
cikis genisletme
kartindaki
EXPI1 girisinin
konfigiirasyonu

Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Start | kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Open kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Ped kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Timer kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Timer Pedonale kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Phot guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.

Phot op giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .

Phot cl guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.

Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas guivenlik kenari.

Bar OP givenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari,
kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar CL guvenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari,
acilmada hareketin durmasi saglanir.

Phot test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel test edilmis. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayli girisi
(EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar test girisine anahtarlanir.

Phot op test guivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agilmada etkin. Giris/ gikis
genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Phot cl test giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.Giris/ ¢ikis
genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Bar giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis hassas gtivenlik kenar. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3
sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, guivenlik cihazlan test girisine anahtarlanir.

17%

Bar OPtest glvenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece agiimada etkin tersinmeile test edilmis hassas gtivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik
olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

18%

Bar CL test guivenligi olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
glivenlikkenari,acilmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik

olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine donusturdlir.
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Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Start E kumandasi olarak konfiguire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
1-3 sayili giris/ 5 Timer kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
cikis genisletme 6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
EHP i1 kartindaki 0 7 Phot aivenlia olarak konfiatre edilmis airie. f |
EXPI2 girisinin ot glivenligi olarak konfigire edilmis giris, fotosel.
konfigiirasyonu 8 Phot op guvenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece acilmada etkin .
9 Phot cl guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas guivenlik kenari.
* Bar OP guvenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
" kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.
12% Bar CL gtivenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin hassas guivenlik kenari, agcilmada
hareketin durmasi saglanir.
0 2. Radyo Kanali olarak konfigire edilmis ¢ikis.
4-5 sayih giris/ — - - —
cikis genisletme 1 SCA, Bahge Giris Kapisi Agik Ikaz Lambasi olarak konfigire edilmis ¢ikis.
EHPo | kartindaki 11 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
EXPO2 cikisinin 3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigiire edilmis cikis.
konfigiirasyonu
4 Merdiven 1511 olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
5 Alarm olarak konfigtire edilmis cikis.
6 Flasor olarak konfigure edilmis ¢ikis.
6-7 sayih giris/ — - —
cikis genisletme 7 Klipsli kilit olarak konfigtire edilmis cikis.
EHPaC kartindaki 1 8 Miknatisli Kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
EXPO2 cikisinin 9 Bakim olarak konfigure edilmis gikis.
konfigiirasyonu
10 Flasor ve Bakim olarak konfigtire edilmis cikis.
11 TLB karth Trafik Lambasi Yonetimi olarak konfigtire edilmis cikis.
ErAFF ic L {GhE Trafik lambasi 6n o 0 Onyanip sénme devre disi.
PrEFLRSh inl yanip sonmesl 1 Manevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.
c Lo ‘. f P
krF!FF c L .lc.:hl: Sabit kirmizs 0 Kapali giris kapist ile séniik kirmizi isiklar.
rEd LANP RLLRYS 0
trafik lambasi . .
on 1 Kapali giris kapisi ile yanik kirmizi isiklar.

* sadece FW=2.10

TABLO “C” - RADYO MENUSU (-Ad {a)

Lojik Tanim
Start tusu ekle
Add SERrE Arzu edilen tusu Start komutuna eslestirir
2ch tusu ekle
Add cch Arzu edilen tusu, 2. radyo kanal kumandasina eslestirir. Cikislardan herhangi biri 2. Cikis radyo kanali olarak konfigtire edilmemis ise, radyo kanali
yaya girisini kontrol eder.
Ligteyi Sil
E-ASE B4 ADIKKAT! Biitiin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.
d rH Alict kodu okuma
BEE Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu gériintiiler.
ON = Onceden kaydedilmis bir W LINK vericisi araciligi ile kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlestirir.
uik Bu etkinlestirme, W LINK radyo kumandasina son basiimasindan itibaren 3 dakika etkin kalir.
OFF=W LINK programlama devre disl.
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